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1. Lieferumfang (Bild 1)

1. Befestigungshaken
2. Magnetband

2. Magnetband (Bild 2-6)

Hindernisse, welche das vom Mahroboter aus-
gesendete Abstandssignal schlecht reflektieren
kénnen (z.B. Zaun, Hecke) werden teilweise
nicht oder erst sehr spat erkannt. Hindernisse mit
schwachen optischen Kontrast zur Mahflachen
kénnen ebenfalls schwer erkannt werden. Fir
eine kontaktlose und sichere Richtungsénderung
des Mahroboters kann dieser Bereich oder das
Objekt mit dem Magnetband geschiitzt werden.
Das Magnetband dient als mobile und temporéare
Grenze in lhrem Mahbereich. Die im Mahroboter
eingebauten Magnetsensoren erkennen das
Magnetband und drehen an dessen Grenze ab.
Dadurch lassen sich Gartenbereiche ausgrenzen,
die nicht angefahren werden sollen, wie z.B.:

e Kurzfriste Abgrenzung eines Bereichs im
Garten flr eine Gartenparty, welcher voriber-
gehend nicht angefahren werden soll.

* Aufstellen eines Trampolins oder Schwimm-
beckens uber die Sommermonate im Mah-
bereich.

® Ein neu gepflanzter Baum ist noch sehr emp-
findlich und soll in der ersten Zeit vor Zusam-
menstoBen mit dem Mahroboter geschitzt
werden.

e Saisonal soll im Garten eine Blumenwiese
entstehen, welche Insekten lockt. Dieser
Bereich soll vom Mahroboter nicht befahren
werden und bereits bei der Entstehung ge-
schitzt werden.

¢ In einem Bereich wird neuer Rasen angeséat
und dieser soll anfangs noch geschuitzt wer-
den. Der Untergrund ist noch nicht gefestigt
und es soll sich zunéchst eine kraftige Gras-
narbe ausbilden.
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Verlegen Sie das Magnetband im Abstand von
wenigen Zentimetern zum entsprechenden Be-
reich bzw. Objekt. Klirzen Sie das Magnetband
je nach Bedarf (minimale Lange 50 cm). Damit
eine zusammenhéangende Grenze aus mehreren
Magnetbandelementen sicher erkannt wird, sollte
der maximale Abstand zwischen den jeweiligen
Enden 8 cm nicht Uberschritten werden (Bild 5).
Stellen Sie sicher, dass die duBere Grenze des
Méahbereichs durch eine optische bzw. physische
Abtrennung definiert ist. Fixieren Sie das Magnet-
band mit Befestigungshaken auf dem Boden in
einem maximalen Abstand von 1 m.

Halten Sie einen Abstand von mindestens 80 cm
zum Leitkabel sowie zwischen zwei unabhéngi-
gen Begrenzungsbereichen, damit der M&hrobo-
ter problemlos hindurch fahren kann. (Bild 6).
Vermeiden Sie das Verlegen des Magnetbandes
an Steigungen, da hier der Mahroboter Uber den
Begrenzungsbereich hinausrutschen kann und
somit die Grenze nicht erkannt wird.

Das Magnetband kann genauso wie auch das
Leitkabel sowohl auf dem Boden als auch im
Boden ca. 5 cm tief installiert werden. Achten Sie
darauf, dass Magnetband nicht zu tief im Boden
verlegt wird, da ansonsten eine zuverlassige
Erkennung durch den Mé&hroboter nicht mehr ge-
wahrleistet werden kann.
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3. Fehlersuche

Fehler

Mégliche Ursache

Beseitigung

Méhroboter erkennt
das Magnetband
nicht und fahrt dari-
ber hinweg.

Das Magnetband ist zu tief
im Boden verlegt.

Das Magnetband funktioniert
nicht richtig, weil die AuB3en-
temperatur zu hoch ist.

Verlegen Sie das Magnetband auf dem
Boden oder ca. 5 cm im Boden.

Warten Sie, bis sich die Temperatur abge-
klhlt hat. Vermeiden Sie den Betrieb des
Mahroboters wahrend der heiBen Stun-
den des Tages.

Der Mé&hroboter
stoppt bzw. fahrt
unkontrolliert in der
Né&he des Begren-
zungsbereichs.

Das Magnetband ist zu nahe
am Leitkabel verlegt. Die
Distanz zwischen zwei unab-
hangigen Begrenzungsberei-
chen mit Magnetband ist zu
gering.

Im M&hbereich kommt es
aufgrund von elektrischen
Kabeln zu Stérungen.

Halten Sie einen Abstand von mindestens
80 cm zwischen dem Leitkabel und dem
Magnetband oder zwischen zwei Begren-
zungsbereichen ein.

Vermeiden Sie elektrische Kabel die im
Mahbereich verlaufen. Positionieren Sie
die Ladestation am Rand des Mahbe-
reichs. Halten Sie einen Abstand zu frem-
den Méahflachen (z.B. Nachbarn), welche
mit einem Begrenzungsdraht betrieben
werden.

Der Mahroboter
dringt in den Be-
grenzungsbereich
ein.

Der Mahroboter rutscht Gber
das Magnetband.

Vermeiden Sie es, das Magnetband an
Steigungen zu verlegen.

Achten Sie auf die angegebenen Installa-
tionsbedingungen.
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1. Rozsah dodavky

1. Upevnovaci haky
2. Magneticky pasek

2. Magneticky pasek (obr. 2 - 6)

Prekazky, které nedokazou dobre odrazet signaly
vzdalenosti vysilané robotickou sekackou (napf.
plot, kfoviny), nejsou z&asti rozpoznany nebo jsou
rozpoznany az pfilis pozdé. Obtizné mohou byt
rozpoznavany také prekazky se slabym optickym
kontrastem vii¢i sekanym plocham. Pro bez-
kontaktni a bezpe¢nou zménu sméru robotické
sekacky mohou byt takové oblasti nebo objekty
chranény magnetickym paskem.

Magneticky pasek slouzi jako do¢asna mobilni

hranice v oblasti sekani. Magnetické senzory

zabudované v robotické sekacéce rozpoznaji mag-
neticky pasek a oto€i u této hranice stroj. Je tedy
mozné vymezit oblasti zahrady, do kterych nema
stroj zajizdét, napf.:

e Kratkodobé vymezeni oblasti v zahradé
pro zahradni slavnost, do které nema stroj
prechodné jezdit.

® Postaveni trampoliny nebo bazénku pres letni
mésice v oblasti sekani.

* Nové zasazeny strom je jesté velice citlivy a
musi byt zpo&atku chranény pred narazy ro-
botické sekacky.

® Vsezoné by méla v zahradé vzniknout
kvétinova louka, ktera bude lakat hmyz. Tato
oblast nesmi byt sekana robotickou sekackou
a jiz od samotného vzniku musi byt chranéna.

® V zahradé je vyset novy travnik a ten musi byt
zpocatku jesté chranén. Podklad jesté neni
zpevnény a musi nejprve vytvofit masivni
travni drn.
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Magneticky pasek pokladejte ve vzdalenosti
nékolika centimetrd od pfislusné oblasti nebo
objektu. Podle potfeby magneticky pasek
zkratte (minimalni délka 50 cm). Aby bylo mozné
bezpecéné rozpoznat souvislou hranici z nékolika
prvk(l magnetického pasku, nesmi maximalni
vzdalenost mezi pfislusnymi konci pfekrocit 8
cm (obr. 5). Ujistéte se, Ze je vnéjsi hranice ob-
lasti sekani vymezena optickym nebo fyzickym
oddélenim. Upevnéte magneticky pasek na zemi
upevnovacimi haky v maximalni vzdalenosti 1 m.
Dodrzujte vzdalenost nejméné 80 cm od vo-
diciho kabelu a mezi dvéma samostatnymi
ohrani¢enymi oblastmi, aby zde mohla roboticka
sekacka bez problémi projet (Obr. 6).

Vyhybeite se polozeni magnetického pasku na
svazich, protoze zde mU(ze roboticka sekacka
sklouznout pfes ohrani¢enou oblast, a nerozpoz-
na tedy hranici.

Magneticky pasek je mozno stejné jako vodici
kabel polozit jak na zemi, tak v zemi, asi 5 cm hlu-
boko. Dbejte na to, aby magneticky pasek nebyl
polozen v zemi pfili§ hluboko, protoZe by pak ne-
bylo mozné zaruéit, Ze ho bude roboticka sekacka
spolehlivé detekovat.
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3. Vyhledavani poruch

Chyba

Mozna pric¢ina

Odstranéni

Roboticka sekacka
nerozpoznava ma-
gneticky pasek a
jede pfes néj.

Magneticky pasek je
polozZeny pfili§ hluboko v
zemi.

Magneticky pasek nefunguje
spravné, protoze je venkovni
teplota pfili§ vysoka.

Polozte magneticky pasek na zem nebo
asi 5 cm pod zem.

Pockejte, az klesne teplota. Nepouzivejte
robotickou seka¢ku béhem horké ¢asti
dne.

Roboticka sekacka
se zastavuje, resp.
jede nekontrolované
v blizkosti vymeze-
né oblasti.

Magneticky pasek je
polozeny pfili$ blizko k vo-
dicimu kabelu. Vzdalenost
mezi dvéma samostatnymi
vymezenymi oblastmi s ma-
gnetickym paskem je pfilis
nizka.

V oblasti sekani dochazi
kvuli elektrickym kabeltm k
porucham.

Udrzujte vzdalenost minimalné 80 cm
mezi vodicim kabelem a magnetickym
paskem nebo mezi dvéma vymezenymi
oblastmi.

Nedovolte, aby pres oblast sekani
prochazely elektrické kabely. Nabijeci
stanici umistéte na okraj oblasti sekani.
Udrzujte vzdalenost od cizich sekanych
ploch (napf. sousedu), které pracuiji s
ohrani¢ovacim dratem.

Roboticka sekacka
vnika do vymezené
oblasti.

Roboticka sekacka klouze
pres magneticky pasek.

Nepokladejte magneticky pasek na svahy.
Dodrzujte pfedepsané podminky instala-
ce.

Anl_Magnetband_SPK7.indb 7
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1. Rozsah dodavky

1. Upevnovaci hak
2. Magneticka paska

2. Magneticka paska (obr. 2 - 6)

Prekazky, ktoré mézu slabo odrazat signal vz-
dialenosti vysielany robotickou kosackou (napr.
plot, Zivy plot), niekedy nie su rozpoznané ale-

bo rozpoznané az vel'mi neskoro. Prekazky so
slabym vizualnym kontrastom k plocham kosenia
mozu byt tiez tazko rozpoznatelné. Pre bez-
kontaktnu a bezpeénu zmenu smeru robotickej
kosacky je mozné tuto oblast alebo objekt chranit
magnetickou paskou.

Magneticka paska sluzi ako prenosna a do¢asna
hranica vo vasej oblasti kosenia. Magnetické sen-
zory zabudované v robotickej kosacke rozpoznaju
magneticku pasku a na jej hranici sa obratia. Tak-
to je mozné vymedzit oblasti zahrady, cez ktoré
roboticka kosacka nema prechadzat, ako je napr.:
® Kratkodobé vyhradenie priestoru v zahrade
na zahradnu party, cez ktoru prechodne
nema prechadzat.

Umiestnenie trampoliny alebo bazéna poc¢as
letnych mesiacov v oblasti kosenia.

Novo vysadeny strom je eSte stale velmi
citlivy a mal by byt spociatku chraneny pred
zrézkami s robotickou kosackou.

Sezénne ma v zahrade vzniknut ltka plna

kvetov, ktora vabi hmyz. Cez tuto oblast nema

roboticka kosacka prechadzat, a tato oblast
ma byt uz od svojho vzniku chranena.

V niektorej oblasti bude vysiata nova trava,
ktora ma byt spociatku eSte chranena. Pod-
klad este nie je spevneny a najprv sa musi
vytvorit pevna macina.
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Magneticku pasku ukladajte vo vzdialenosti
niekol'kych centimetrov od prislu$nej oblasti,
pripadne objektu. Magneticku pasku v pripade
potreby skratte (minimalna dizka 50 cm). Aby sa
suvisla hranica pozostavajuca z viacerych prvkov
magnetickej pasky dala bezpecne rozpoznat, ma-
ximalna vzdialenost medzi jednotlivymi koncami
by nemala prekrocit 8 cm (obr 5). Uistite sa, ¢i

je vonkajsia hranica oblasti kosenia definovana
optickym, prip. fyzickym oddelenim. Zafixujte ma-
gnetickl pasku pomocou upeviiovacieho haku v
maximalne vzdialenosti 1 m.

Dodrziavajte minimalnu vzdialenost 80 cm od
vodiaceho kabla, ako aj medzi dvomi nezavislymi
ohranicujucimi oblastami, aby roboticka kosacka
mohla bez problémov prechadzat. (Obr. 6).
Magneticku pasku nepokladajte na sklony,
pretoze roboticka kosatka moze skiznut za
ohranicujucu oblast a hranica preto nebude
rozpoznana.

Magneticka paska sa da nainstalovat rovnako
ako vodiaci kébel bud’ na zemi, alebo do zeme do
hibky cca 5 cm. Dbajte na to, aby ste magneticku
pasku nekladli do pddy prili§ hiboko, pretoze v
takom pripade nie je zaru¢ené, Ze ju roboticka
kosacka este spolahlivo rozpozna.
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3. Hradanie chyb

Chyba

Mozna pric¢ina

Naprava

Roboticka kosacka
nerozpoznava ma-
gneticku pasku a
prejde cez nu.

Magneticka paska je ulozena
prili§ hiboko v pode.
Magneticka paska nefunguje
spravne, pretoze vonkajsia
teplota je prili§ vysoka.

UloZte magneticku pasku na podu alebo
do pddy do hibky cca 5 cm.

Pockajte, kym teplota neklesne. Vyhybajte
sa prevadzkovaniu robotickej kosacky
pocas horucich hodin dnia.

Roboticka kosacka
sa zastavi alebo
jazdi nekontrolo-
vane v blizkosti
ohraniéujucej ob-
lasti.

Magneticka paska je kla-
dena prilis blizko k vodi-
acemu drétu. Vzdialenost
medzi dvomi nezavislymi
ohranicujucimi oblastami s
magnetickou paskou je prili$
mala.

V oblasti kosenia dochadza k
porucham v désledku elekt-
rickych kéblov.

Dodrzujte vzdialenost minimalne 80 cm
medzi vodiacim kablom a magnetickou
paskou alebo medzi dvomi ohrani¢ujucimi
oblastami.

Vyhnite sa vedeniu elektrickych kéablov v
oblasti kosenia. Umiestnite nabijaciu sta-
nicu na okraj oblasti kosenia. Zachovavaj-
te vzdialenost od cudzich pléch kosenia
(napr. susedov), ktoré su prevazkované s
ohraniéujucim drétom.

Roboticka
kosacka vnikne
do ohranicujucej
oblasti.

Roboticka kosacka sa
preSmykne cez magneticku
pasku.

Vyhybajte sa kladeniu magnetickej pasky
na sklonoch.
Dbaijte na uvedené inStala¢né podmienky.

Anl_Magnetband_SPK7.indb 9
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SLO

1. Obseg dobave

1. Pritrdilni kavelj
2. Magnetni trak

2. Magnetni trak (slika 2 - 6)

Ovire, ki signal razdalje iz robotske kosilnice od-
bijajo slabo (npr. ograja, Ziva meja), deloma niso
zaznane 0z. so zaznane zelo pozno. Tudi ovire

s slabim opti¢nim kontrastom glede na povrsSine

za koSenje so lahko prav tako slabo zaznane. Za

brezsti¢no in varno spremembo smeri robotske
kosilnice je mogoce to obmocje ali predmet
zascitit z magnetnim trakom.

Magnetni trak je namenjen kot mobilna in

zacCasha meja za vase obmocje kosenja. V robot-

ski kosilnici vgrajeni magnetni senzorji zaznajo
magnetni trak in na tej meji povzroéijo obrat. Na ta
nacin je mogoce razmejiti vrtna obmocja, kamor
se robotska kosilnica naj ne bi premikala, npr.:

e Kratkoro¢ne razmejitve obmoéja na vrtu za
vrtno zabavo, kamor se robotska kosilnica
zacasno naj ne premika.

® Postavitev trampolina ali bazena v poletnih
meseci na obmocju koSenja.

* Na novo posajeno drevo je Se zelo obéutljivo
in ga je treba na zacetku za&¢iti pred trki ro-
botske kosilnice.

® Sezonsko je treba na vrtu ustvariti cvetlicno
trato, ki privablja insekte. Na to obmocje se
robotska kosilnica ne sme premikati in ga je
treba zascitit Ze takoj na zacetku.

® V obmodju je bila posejana nova trava in jo
je treba na zacetku Se za&¢ititi. Podlaga Se ni
utrjena in se mora najprej razviti moc¢na rusa.

Magnetni trak polozite na razdalji le nekaj cen-
timetrov do ustreznega obmocja oz. predmeta.
Po potrebi skrajSajte magnetni trak (najmanj$a
dolzina 50 cm). Da je mogoce varno zaznati po-
vezano mejo iz ve¢ elementov magnetnih trakov,
ni dovoljeno preseci najvecje razdalje 8 cm med
ustreznimi konci (slika 5). Zagotovite, da je zu-
nanja meja obmocja koSenja dolo¢ena z opti¢no
oz. fizi€no razmejitvijo. Magnetni trak s pritrdilnimi
vijaki pritrdite v tla na najvecji razdalji 1 m.
Ohranjajte razdaljo najm. 80 cm do vodilne

Zice in med dvema neodvisnima omejitvenima
obmocéjema, da se lahko robotska kosilnica ne-
moteno premika. (Slika 6).

Preprecite polaganje magnetnega traku na nak-
lonih, saj lahko tukaj robotska kosilnica zdrsne
prek omejitvenega obmocja in zaradi tega meja
ni zaznana.

Magnetni pas je mogoce enako kot vodilno Zico
namestiti tako na tla kot v tla na globini pribl. 5
cm. Pazite, da magnetnega pasu ne polozite
pregloboko v tla, saj v nasprotnem primeru ne bo
vec zagotovljeno zanesljivo zaznavanje s strani
robotske kosilnice.

-10-
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3. Vzrok napake

SLO

Napaka

Mozni vzroki

Odpravljanje

Magnetni robot ne
zazna magnetnega
traku in se odpelje
mimo njega.

Magnetni trak je polozen pre-
globoko v tla.

Magnetni trak ne deluje pra-
vilno, ker je zunanja tempe-
ratura previsoka.

Magnetni trak polozite na tla ali pribl. 5 cm
v tla.

Pocakajte, da se temperatura zniza.
Prepredite delovanje robotske kosilnice
med vro¢imi urami dneva.

Robotska kosilnica
se zaustavi 0z. se
nenadzorovano po-
mika v blizini omejit-
venega obmocdja.

Magnetni trak je polozen
preblizu vodilni Zici. Razdalja
med dvema neodvisnima
omejenima obmocjema z
magnetnim trakom je preniz-
ka.

V obmocju koSenja zaradi
elektriénih kablov prihaja do
moten;.

Ohranjate razdaljo najm 80 cm med vo-
dilno zico in magnetnim trakom ali med
dvema omejenima obmocjema.

Preprecite, da bi elektri¢ni kabel potekal
po obmodju za koSenje. Polnilno postajo
namestite na rob obmocja za kosenje.
Ohranjajte razdaljo do tujih povrsin za
koSenje (npr. sosedovih), ki so upravljane
z omejitveno zico.

Robotska kosilnica
vdre v omejeno
obmocgje.

Robotska kosilnica zdrsne
prek magnetnega traku.

Preprecite, da bi bil magnetni trak polozen
na naklonih.
Pazite na navedene pogoje namestitve.

Anl_Magnetband_SPK7.indb 11
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1. A szdllitas terjedelme

1. Rogzité kampo
2. Magnesszalag

2. Magnesszalag (képek 2 - 6)

Akadalyok, amelyek a robotflinyiré altal ki-

bocsatott tavolsagi jelet rosszul verik vissza

(mint példaul kerités, sdvény) azok részben vagy

nem lesznek felismerve vagy csak tul késén. A

nyirandé felllethez gyenge optikai kontrasztal

rendelkezd akadalyokat ugyszintén nehezen lehet

felismerni. A robotflinyiré érintkezésmentes és

biztos iranyvaltoztatdsahoz ez a részleg vagy a

targy egy magnesszalaggal védhetd.

A magnesszalag mobilis és ideiglenes ha-

tarként szolgal a nyirando részlegen belil. A

robotflinyiroban beszerelt magnesérzékelék

felismerik a magnesszalagot és elfordulnak annak

a hataran. Azaltal ki lehet hatarolni olyan kerti

részlegeket, amelyekhez nem kellene odahajtani,

mint példaul:

® akerten bellli részleg révididejl elhatarolasa
egy grill parti szamara, amelyhez ideiglene-
sen nem kellene odahajtani.

® egy trampolinnak vagy egy uszomedencének
a nyirando fellletben valé felallitasa a nyari
hénapok ideje alatt.

® egy Ujjonan Ultetett fa még nagyon érzéke-
ny és az els6 idében védve kell lennie a
robotflnyiréval valo 6sszelitk6zés eldl.

® szezonalisan egy viragmezét akar alapitani
a kertben, amely oda csalogatja a bog-
arakat. ebbe a részlegbe nem kellen a
robotfiinyironak behajtania és mar a létreho-
zasanal védve kell lennie.

® egy részlegben Uj fi lesz bevetve és ezt még
elejében védeni kell. nincs még megerdsitve
az altalaj és el6szor egy erds zart flfellletnek
kell kiképzédnie.

A magnesszalagot egy par centiméter tavolsag-
ban fektetni le a megfelel6 részleghez ill. targy-
hoz. Sziikség szerint megrdviditeni a magness-
zalagot ( minimalis hossza 50 cm). Ahhoz, hogy
biztosan fel legyen ismerve egy tébb magness-
zalagbdl allé 6sszefliggd hatar, az egyes végek
kozotti maximalis tavolsagnak nem kellene tullép-
nie a 8 cm-t (kép 5). Biztositsa, hogy a nyirando
felllet kiils6 hatara egy optikai ill. fizikai elvalasz-
tas altal legyen meghatarozva. Egy maximalisan
1 m-es tavolsagban régziteni a féldén a rogzitd
kampdkkal a magnesszalagot.

Legalabb egy 80 cm-es tavolsagot tartani a
vezetdkabelhez valamint két fliggetlen hatarold
részleghez azért, hogy probléma nélkiil at tudjon
hajtani a robotflinyird. (kép 6).

Kertlje el a magnesszalagnak az emelkedékon
levé lefektetését, mivel itt a robotflnyiré a hata-
rol6 részlegen kivilre csuszhat és igy nem lesz
felismerve a hatar.

A magensszalagot ugyanugy mint a vezetdkabelt
ugy a talajon mint ahogyan a talajban is, kb. 5 cm
mélyen le lehet telepiteni. Ugyeljen arra, hogy a
magnesszalag ne legyen tul mélyen a talajban
lefektetve, mert killdnben nem lehet biztositva a
robotflnyiré alatali biztos felismerés.

-12-
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3. Hibakeresés

Hiba

Lehetséges okok

Elharitasuk

Nem ismeri fel

a robotflinyir6 a
magnesszalagot és
athajt rajta.

Tul mélyen van a foldben
lefektetve a magnesszalag.
Nem mlkédik helyesen a
magnesszalag, mert tul ma-
gas a kinti hé6mérséklet.

A magnesszalagot a talajra fektetni vagy
kb. 5 cm-re a féldbe.

Varja meg amig lehllt a hémérsékelt. Ke-
rilje el a robotflinyiré izemeltetését a nap
forré orai alatt.

A hatérol6 részleg
kdzelében megall ill.
kontroll nélkul hajt a
robotflinyiro.

Tul kdzel van lefektetve a
vezetdkabelhez a magness-
zalag. Tul kicsi a tavolsag két
magnesszalaggal hatarolt
egymastol fliggetlen hatarolo
részleg kozott.

A nyirandoé részlegen bellili
elektromos kabelek altal za-
varokra kerul sor.

Tartson be legalabb egy 80 cm-es ta-
volségot a vezetékabel és a magnessza-
lag, vagy két hatarolé részleg kdzott.

Kerljon el olyan elektromos kabeleket
amelyek a nyirando részlegben vannak
vezetve. A téltéallomast a nyirandé rész-
leg szélére helyezni el. Tartson tavolsagot
olyan idegen nyirandd feluletekhez (mint
példaul szomszédok), amelyek egy hata-
rol6 drottal vannak izemeltetve.

Behatol a
robotflinyiré a hata-
rolo részlegbe

A magnesszalagon tulcsus-
zik a robotflnyiré.

Kerllje el a magnesszalagoknak a mer-
deksegekre torténd lefektetéset.
Ugyeljen a megadott telepitési feltételek-
re.
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