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Gefahr! - Zur Verringerung des Verletzungsrisikos Bedienungsanleitung lesen.

Dieses Gerat darf nicht von Kindern benutzt werden. Dieses Gerat kann von Personen mit verringerten
physischen, sensorischen oder mentalen Fahigkeiten oder Mangel an Erfahrung und Wissen benutzt
werden, wenn sie beaufsichtigt oder bezuglich des sicheren Gebrauchs des Gerates unterwiesen
wurden und die daraus resultierenden Gefahren verstehen. Kinder dirfen nicht mit dem Gerat spielen.
Reinigung und Benutzer-Wartung diirfen nicht von Kindern durchgefiihrt werden.

-8-
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Gefahr!

Beim Benutzen von Geraten missen einige Si-
cherheitsvorkehrungen eingehalten werden, um
Verletzungen und Schaden zu verhindern. Lesen
Sie diese Bedienungsanleitung / Sicherheitshin-
weise deshalb sorgféltig durch. Bewahren Sie die-
se gut auf, damit Ihnen die Informationen jederzeit
zur Verfugung stehen. Falls Sie das Geréat an an-
dere Personen Ubergeben sollten, handigen Sie
diese Bedienungsanleitung / Sicherheitshinweise
bitte mit aus. Wir tbernehmen keine Haftung far
Unfélle oder Schaden, die durch Nichtbeachten
dieser Anleitung und den Sicherheitshinweisen
entstehen.

1. Sicherheitshinweise

Die entsprechenden Sicherheitshinweise finden
Sie im beiliegenden Heftchen!

Warnung!

Lesen Sie alle Sicherheitshinweise, Anwei-
sungen, Bebilderungen und technischen
Daten, mit denen dieses Elektrowerkzeug
versehen ist. Versdumnisse bei der Einhaltung
der nachfolgenden Anweisungen kénnen elekt-
rischen Schlag, Brand und/oder schwere Verlet-
zungen verursachen.

Bewahren Sie alle Sicherheitshinweise und
Anweisungen fir die Zukunft auf.

Erkldrung der verwendeten Symbole

(siehe Bild 13)

A. WARNUNG - Vor Betrieb der Maschine die
Bedienungsanleitung durchlesen!
WARNUNG - Beim Betrieb der Maschine ent-
sprechenden Sicherheitsabstand einhalten!
WARNUNG - Vor der Durchfiihrung von
Arbeiten an der Maschine oder vor dem
Anheben der Maschine Sperrvorrichtung be-
tatigen! ACHTUNG - Rotierende Messer nicht
beruhren!

WARNUNG - Nicht auf der Maschine mitfah-
ren! ACHTUNG - Rotierende Messer nicht
beruhren!

Schutzklasse Il (Doppelisolierung)

Lagerung der Akkus nur in trockenen R&u-
men mit einer Umgebungstemperatur von
+10°C - +40°C. Akkus nur in geladenem Zu-
stand lagern (mind. 40% geladen).
Schaltnetzteil

Schutzklasse llI

Trage Sicherung 3,15 A

Trenntransformator mit Kurzschlussschutz

B.

C.

mm

cTIo
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Achtung!

Ziehen Sie wahrend eines Gewitters den Netzste-
cker und trennen Sie den Begrenzungsdraht von
der Ladestation.

2. Geréatebeschreibung und
Lieferumfang

2.1 Geratebeschreibung (Bild 1/2)
Mahroboter
Bedienfeld
STOP-Taste
Schnitthdhenverstellung
Regensensor
Tragegriff
Hauptschalter
Hinterrad
Akkuabdeckung

. Klingen

. Messerscheibe

. Vorderrad

. Netzteil(-kabel)

. Befestigungshaken

. Befestigungsschraube

. Kabelverbinder

. Ersatzklingen

. Begrenzungsdraht

. Ladestation

. Ladestift

. LED-Anzeige

. Akku

. Sechskantschllssel

. Lineal (zum Heraustrennen)

©CoNOOh~WN =

2.2 Lieferumfang und Auspacken

Bitte Uberprifen Sie die Vollstandigkeit des Arti-
kels anhand des beschriebenen Lieferumfangs.
Bei Fehlteilen wenden Sie sich bitte spatestens
innerhalb von 5 Arbeitstagen nach Kauf des Arti-
kels unter Vorlage eines glltigen Kaufbeleges an
unser Service Center oder an die Verkaufsstelle,
bei der Sie das Gerat erworben haben. Bitte
beachten Sie hierzu die Gewahrleistungstabelle
in den Service-Informationen am Ende der An-
leitung.

o Offnen Sie die Verpackung und nehmen Sie
das Gerat vorsichtig aus der Verpackung.
Entfernen Sie das Verpackungsmaterial so-
wie Verpackungs-/ und Transportsicherungen
(falls vorhanden).

Uberpriifen Sie, ob der Lieferumfang vollstan-
dig ist.

Kontrollieren Sie das Geréat und die Zubehor-
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teile auf Transportschaden.
Bewahren Sie die Verpackung nach Méglich-
keit bis zum Ablauf der Garantiezeit auf.

Gefahr!

Gerat und Verpackungsmaterial sind kein
Kinderspielzeug! Kinder diirfen nicht mit
Kunststoffbeuteln, Folien und Kleinteilen
spielen! Es besteht Verschluckungs- und Er-
stickungsgefahr!

Lieferumfang

Mahroboter

Netzteil(-kabel)

Ladestation
Befestigungsschrauben (4 Stiick)
Originalbetriebsanleitung
Sicherheitshinweise

Montagematerial und Zubehér
Ersatzklingen (3 Sttick)
Befestigungshaken (190 Stiick)
Begrenzungsdraht (130 m)
Kabelverbinder (4 Stlick)
Sechskantschlissel

Akku

Lineal (zum Heraustrennen)

Bendbtigte Hilfsmittel

(nicht im Lieferumfang enthalten)
® Hammer

Zange

Abisolierzange

[ ]
[ ]
® Wasserwaage (optional)

3. BestimmungsgemaBe
Verwendung

Der Mé&hroboter ist flr die private Benutzung
im Haus- und Hobbygarten geeignet und aus-
schlieBlich fir das Mahen von Rasenflachen
bestimmt.

Die Maschine darf nur nach ihrer Bestimmung
verwendet werden. Jede weitere darlber hinaus-
gehende Verwendung ist nicht bestimmungsge-
maB. Fur daraus hervorgerufene Schaden oder
Verletzungen aller Art haftet der Benutzer/Bedie-
ner und nicht der Hersteller.

Bitte beachten Sie, dass unsere Gerate bestim-
mungsgeman nicht fiir den gewerblichen, hand-
werklichen oder industriellen Einsatz konstruiert
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wurden. Wir Gbernehmen keine Gewahrleistung,
wenn das Gerat in Gewerbe-, Handwerks- oder
Industriebetrieben sowie bei gleichzusetzenden
Tatigkeiten eingesetzt wird.

4. Technische Daten

SPANNUNG: ..ot 28V
Motordrehzahl: ... 3100 min™
Schutzart: ..o IPX4
SchutzKIasse: ........cccevieeeriiiciices e 1l
Gewicht: ... 8,1 kg
Schnittbreite: ......... 18 cm
Anzahl der KIiNgen: ........ccccocceiiiiieiniiee e 3
Max. Steigung........cceveiieiiiiciiccceeee 35 %
Schalldruckpegel L ;..o 48,9 dB (A)
Unsicherheit K ..., 3dB (A)
Schallleistungspegel L, ........c..cc...... 61,5dB (A)
Unsicherheit K ..., 1,93 dB (A)

Schnitthdhenverstellung
Zuléssige Lange des
Begrenzungsdrahtes: ..........cccccceenee max. 250 m

20-60 mm; stufenlos

Begrenzungsdrahtkabelantenne

Betriebsfrequenzband: ............cccoiiiiienns 70 Hz
Maximale Sendeleistung: ..........ccccoeeeeeeene 0,94 W
Li-lon-Akku

SPaNNUNG: ...cvvieiiiieeeeeeee e 28Vd.c.
Kapazitat: .....cccoeeveeeeiiie e 2,0 Ah
Netzteil

Eingangsspannung: ........ 100- 240V ~ 50 /60 Hz
AusgangsspannuNg: ..........cccceeeeeiueiuenne 28Vd.c.
AUSgangSStrOM: .......cccveviiiiiiiicciee e 1,8A
Schutzklasse:.......cccoveveiiiieniiicece I/Q

Die Gerauschwerte wurden entsprechend den
Normen EN ISO 3744:1995 und ISO 11094: 1991
ermittelt.

Warnung!

Dieses Gerit erzeugt wihrend des Betriebs
ein elektromagnetisches Feld. Dieses Feld
kann unter bestimmten Umsténden aktive
oder passive medizinische Implantate beein-
trachtigen. Um die Gefahr von ernsthaften
oder tédlichen Verletzungen zu verringern,
empfehlen wir Personen mit medizinischen
Implantaten ihren Arzt und den Hersteller
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vom medizinischen Implantat zu konsultie-
ren, bevor das Gerét bedient wird.

5. Inbetriebnahme

Lesen Sie die gesamte Betriebsanleitung, be-
vor Sie mit der Installation des Méhroboters
beginnen. Die Qualitat der Installation wirkt
sich darauf aus, wie gut spater der Mahrobo-
ter arbeitet.

5.1 Funktionsprinzip

Der Mé&hroboter wéhlt seine Richtung zufallig.
Der Garten wird dabei komplett gemaht, indem
der Mé&hroboter alle Bereiche innerhalb der vom
Begrenzungsdraht (18) eingeschlossenen Flache
bearbeitet. Sobald der Mahroboter einen korrekt
installierten Begrenzungsdraht (18) erkennt, dreht
der M&hroboter um und fahrt in eine andere Rich-
tung innerhalb des Bereichs. Alle Bereiche, die

Sie innerhalb der Flache schiitzen mdchten - z. B.

Gartenteiche, Baume, Mobel oder Blumenbeete
— mussen auch mit dem Begrenzungsdraht (18)
abgegrenzt werden. Der Begrenzungsdraht (18)
muss einen abgeschlossenen Kreis bilden. Falls
der Méahroboter innerhalb des Mahbereichs auf
ein Hindernis trifft, fahrt er rickwérts und méaht in
eine andere Richtung weiter (Bild 3).

5.2 Sensoren

Der Méahroboter ist mit mehreren Sicherheitssen-

soren ausgestattet.

® Hebesensor:
Falls der M&hroboter von hinten um mehr als
30° vom Boden abgehoben wird, werden der
Mahroboter und die Rotation der Klingen (10)
sofort gestoppt.

* Neigungssensor:
Falls der M&hroboter sich stark in eine Rich-
tung neigt, werden der Mahroboter und die
Rotation der Klingen (10) sofort gestoppt.

® Hindernissensor:
Der Mahroboter erkennt Hindernisse auf sei-
nem Weg. Wenn der Mahroboter mit einem
Hindernis kollidiert, werden der Mahroboter
und die Rotation der Klingen (10) sofort
gestoppt und er fahrt rickwarts weg vom
Hindernis.

°* Regensensor:
Der Mahroboter ist mit einem Regensensor
(5) ausgestattet, um zu verhindern, dass der
Mahroboter im Regen arbeitet. Der M&hrobo-
ter kehrt zur Ladestation (19) zurlck, wenn
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Regen erkannt wird, und wird dort komplett
aufgeladen. Nachdem der Regensensor (5)
wieder getrocknet ist, bleibt der Méhroboter
zwei weitere Stunden in der Ladestation (19).
SchlieBen Sie die beiden Metallsensoren
nicht mit Metall oder einem anderen leitfa-
higen Material kurz. Dies beeintrachtigt die
korrekte Funktion des Mahroboters.

5.3 Vorbereitung

Fertigen Sie zuerst eine Skizze lhres Rasens an.
Zeichnen Sie auch Hindernisse mit ein und erstel-
len Sie einen Plan, wie Sie diese schiitzen moch-
ten. Dadurch wird es einfacher, eine gute Position
fur die Ladestation (19) zu finden und den Be-
grenzungsdraht (18) um Busche, Blumenbeete,
etc. zu verlegen (Bild 4). Bei einer Rasenhdhe
Uber 60 mm muss der Rasen gekurzt werden, um
den Mé&hroboter nicht ubermé&Big zu belasten und
die Betriebseffizienz zu beeintrchtigen. Verwen-
den Sie dazu einen konventionellen Rasenméaher
oder einen Trimmer.

Raumen Sie alle losen Gegenstande vom Rasen,
welche durch den M&hroboter beschédigt wer-
den kénnen oder den Mé&hroboter beschéadigen
kénnen.

Halten Sie folgende Werkzeuge bereit: Hammer,
Zange, Abisolierzange und Wasserwaage (opti-
onal).

5.4 Ladestation

5.4.1 Standort der Ladestation

Ermitteln Sie zunachst den besten Standort fir
die Ladestation (19). Es wird eine AuBBensteck-
dose bendtigt, welche permanent Strom liefert,
damit der Mahroboter immer funktioniert. Die La-
destation (19) muss auf einer ebenen Oberflache
auf Hohe der Grasnarbe platziert werden. Achten
Sie darauf, dass der Bereich flach und trocken ist.
Wabhlen Sie einen Platz im Schatten aus, da der
Akku (22) am besten in einer kiihlen Umgebung
geladen wird (Bild 5a). Achten Sie zuséatzlich
darauf, dass der Begrenzungsdraht mindestens
2 m vor der Ladestation (19) gerade verlegt wird.
Kurven direkt vor der Ladestation (19) kénnen zu
Schwierigkeiten beim Andocken zum Ladevor-
gang fuhren.

5.4.2 Lokalisierung der Ladestation

Wenn der Akku (22) fast leer ist, kehrt der M&hro-
boter zur Ladestation (19) zurlick, indem er dem
Begrenzungsdraht (18) gegen den Uhrzeigersinn
bis zur Ladestation (19) folgt. Achten Sie deshalb
darauf, die Ladestation (19) korrekt ausgerichtet
zu platzieren (Bild 5b).
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5.4.3 Anschluss der Ladestation an das Netz-
teil

1. Bevor Sie die Ladestation (19) mit der Strom-
versorgung verbinden, stellen Sie sicher,
dass die Netzspannung 100-240 V bei 50/60
Hz betragt.

2. Verbinden Sie das Netzteil (13) direkt mit
einer Steckdose. Nutzen Sie das Kabel fur
keine andere Anwendung.

3. Verwenden Sie kein beschadigtes Netzteil
(13). Wenden Sie sich bei Schaden an Ka-
beln oder am Netzteil (13) sofort zum Aus-
tausch an einen autorisierten Fachmann.

4. Laden Sie den Méahroboter nicht in feuchter

Umgebung auf. Laden Sie den Méahroboter
nicht bei Temperaturen Gber 40 °C oder unter
5°C auf.

5. Halten Sie den Méahroboter und das Netzteil
(13) fern von Wasser, Warmequellen und
Chemikalien. Halten Sie das Kabel des Netz-
teils (13) fern von scharfen Kanten, um Scha-
den zu vermeiden.

6. Verbinden Sie das Netzteil (13) mit der Lade-
station (19)(Bild 5c).

Um den Akku (22) des Méahroboters bereits wah-
rend der Installation zu laden, schalten Sie den
Mahroboter zunachst tber den Hauptschalter (7)
ein und stellen Sie den Méahroboter in die Lade-
station (19).

5.4.4 Informationen zum Ladevorgang

Der Méahroboter kehrt in einer der folgenden Situ-
ationen zur Ladestation (19) zuruck:

Sie senden den Méhroboter manuell zurtick.
Der Akkuladezustand sinkt auf unter 30 %.
Die tagliche Arbeitszeit ist zu Ende.

Der Regensensor hat ausgelést.

Der Mahroboter ist Uberhitzt.

Dabei fahrt der Mahroboter entlang des Begren-
zungsdrahtes (18) selbststéndig bis zur Ladesta-
tion (19).

Wenn der Méhroboter zuriick zur Ladestation
(19) fahrt, sucht er sich den Begrenzungsdraht
(18) und fahrt im Gegenuhrzeigersinn am Begren-
zungsdraht (18) entlang.

Waéhrend des Ladevorgangs des Akkus (22)
leuchtet die LED-Anzeige (21) an der Ladestation
(19) rot.

Leuchtet die LED-Anzeige (21) an der Ladesta-
tion (19) gruin, zeigt dies an, dass der Akku (22)
vollstandig geladen ist. Nach dem vollstandigen
Aufladen nimmt der M&hroboter die Arbeit wieder
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auf, oder bleibt bis zum néchsten Arbeitszeitfens-
ter in der Ladestation (19).

Sollte sich beim Zuriickfahren zur Ladestation
(19) ein Hindernis auf dem Begrenzungsdraht
(18) befinden, bleibt der Mahroboter nach meh-
reren Versuchen vor dem Hindernis stehen und
kann nicht zuriick zur Ladestation (19) gelangen.
Entfernen Sie alle Hindernisse auf dem Begren-
zungsdraht (18).

Falls die Temperatur des Akkus (22) 45 °C Uber-
schreitet, wird der Ladevorgang abgebrochen,
um Schaden am Akku zu vermeiden. Nachdem
die Temperatur wieder gesunken ist, wird der La-
devorgang automatisch fortgesetzt.

Falls die Temperatur der Steuerung des Mahrobo-
ters 75 °C Uberschreitet, kehrt der Mahroboter in
die Ladestation (19) zurlick. Nachdem die Tempe-
ratur wieder gesunken ist, wird die Arbeit entspre-
chend der Einstellungen wiederaufgenommen.
Falls der Akku (22) leer wird, bevor der M&hro-
boter zur Ladestation (19) zurlickkehrt, kann der
Mahroboter nicht mehr gestartet werden. Bringen
Sie den Mahroboter zuriick zur Ladestation (19)
und lassen Sie den Hauptschalter (7) eingeschal-
tet. Der Mahroboter wird automatisch aufgeladen.

5.5 Begrenzungsdraht

ACHTUNG! Durchtrennte Begrenzungsdrahte
und Folgeschéaden unterliegen nicht der Ga-
rantie!

5.5.1 Verlegung des Begrenzungsdrahtes
Der Begrenzungsdraht (18) kann sowohl auf dem
Boden als auch im Boden verlegt werden. Bei
hartem oder trockenem Boden kdénnen die Be-
festigungshaken (14) beim Einschlagen brechen.
Bewassern Sie den Rasen vor der Installation
des Begrenzungsdrahtes, wenn der Boden sehr
trocken ist.
¢ Installation auf dem Boden
Legen Sie den Begrenzungsdraht (18) fest
auf den Boden und befestigen Sie ihn mit den
beiliegenden Befestigungshaken (14), wenn
Sie den Rasen spater nicht vertikutieren
oder lGften méchten. Die Position des Be-
grenzungsdrahtes kénnen Sie in den ersten
Wochen der Nutzung des Mahroboters noch
anpassen. Nach einiger Zeit wird der Begren-
zungsdraht jedoch vom Gras Uberwachsen
sein und nicht mehr zu sehen sein. Instal-
lieren Sie den Begrenzungsdraht mit einem
maximalen Abstand von 1 m zwischen den
Befestigungshaken (14). Verringern Sie den
Abstand zwischen den Befestigungshaken
an unebenen Stellen des Rasens. Vermeiden
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Sie Situationen bei denen der Draht nicht am °
Boden aufliegt. Stellen Sie sicher, dass der
Begrenzungsdraht durch den Mahroboter
nicht durchtrennt werden kann.

¢ Installation im Boden
Graben Sie den Begrenzungsdraht bis zu 5 °
cm tief ein. Dadurch wird das Beschadigen
des Begrenzungsdrahtes (18) beispielsweise
beim Vertikutieren oder Llften verhindert.

Am oberen Teil eines Hangs sollte der Be-
grenzungsdraht (18) nicht an Steigungen
Uber 35 % installiert werden. Halten Sie hier
den Abstand von 30 cm zu Hindernissen und
Rasenkanten ein.

Am unteren Teil eines Hangs sollte der Be-
grenzungsdraht (18) nicht an Steigungen
Uber 17 % installiert werden. Halten Sie hier
den Abstand von 40 cm zu Hindernissen und
Rasenkanten ein.

Hinweis!

Reservieren Sie 1m Draht am hinteren Ende der
Ladestation, um spatere Korrekturen durchfiihren °
zu kénnen.

5.5.7 Fahrwege und gepflasterte Gehwege
Trennen Sie erhohte Gehwege, Flachen mit
Schotter oder Rindenmulch, tieferliegende
Beete oder éhnliche Gebiete ab. Verlegen Sie
den Begrenzungsdraht (18) in einem Abstand
von mindestens 30 cm (Bild 6e und 69).

Mit der Grasnarbe biindig verlaufende Geh-
wege mussen nicht abgetrennt werden, da
diese vom Mahroboter einfach uberfahren
werden kénnen. Der Begrenzungsdraht (18)
darf auch Uber Gehwege verlegt werden (Bild
6f und 69).

5.5.2 Engstellen

Falls die Rasenflache eine Engstelle enthalt, kann

Ihr M&hroboter darin arbeiten, solange der Korri- °
dor eine Breite von mindestens 1,4 m (80 cm zwi-
schen den Begrenzungsdrahten) und eine Lange

von max. 8 m hat (Bild 3).

5.5.3 Abstand zur Gartengrenze

Wenn sich der Mahroboter einem Begrenzungs-
draht (18) néhert, wird dieser durch die Sen-
soren vorne im Mahroboter erkannt. Bevor der
Mahroboter allerdings umdreht, Gberfahrt er den
Begrenzungsdraht (18) um bis zu 30 cm. Ber(lick-
sichtigen Sie dies bei der Planung des Mahbe-
reichs (Bild 6a).

5.5.8 Begrenzungsinseln

Schitzen Sie Hindernisse im Mahbereich durch
das Anlegen von Begrenzungsinseln. Dadurch
kann eine Kollision mit empfindlichen Objekten,
Gartenteichen, Baumen, Mébel, Blumenbeete
etc. verhindern werden (Bild 6h und 6i).

* Rollen Sie den Begrenzungsdraht (18) von
den Randern zu den zu schiitzenden Objek-
ten hin aus.

Fixieren Sie den Begrenzungsdraht (18) mit

5.5.4 Verlegen des Drahtes an Ecken
Vermeiden Sie, dass Sie den Begrenzungsdraht
(18) an den Ecken in einem rechten Winkel (90°)

verlegen. Um sicherzustellen, dass der Mahro-
boter nicht zu weit Gber den Begrenzungsdraht
(18) hinausfahrt, verlegen Sie stattdessen den

Begrenzungsdraht (18) wie abgebildet in Bild 6b.

5.5.5 Berechnung der Steigung des Rasens
Der Mahroboter kann Steigungen von bis zu
35% Uberwinden. Vermeiden Sie deshalb stei-
lere Steigungen. Die Steigung lasst sich mit der

Uberwundenen Hohe Uber die Distanz bestimmen

(Bild 6c).

Beispiel: a’/b = 35 cm/100 cm = 35 %

5.5.6 Installation des Begrenzungsdrahts an

Steigungen
An Steigungen kann der Mahroboter besonders
durch nasses Gras ins Rutschen kommen und

dadurch den Begrenzungsdraht (18) Gberfahren.

Daher wird empfohlen auf folgenden Punkte zu
achten (Bild 6d):
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Befestigungshaken (14) im Uhrzeigersinn um
das zu schiitzende Objekt.

Umzéaunen Sie die Begrenzungsinseln kom-
plett und flihren Sie den Begrenzungsdraht
(18) zu dem Punkt zuriick, an dem Sie den
Rand des Rasens verlassen haben.

Der Abstand zwischen Begrenzungsinseln
sollte mindestens 0,8 m betragen. Verbinden
Sie andernfalls die Objekte zu einer gemein-
samen Begrenzungsinsel (Bild 6h).

Der Begrenzungsdraht (18) hin zur und weg
von der Begrenzungsinsel sollte parallel und
sehr nah beieinander verlegt werden. - Ach-
tung! Begrenzungsdréhte (18) diirfen
sich nicht kreuzen! - Fixieren Sie dazu die
parallelen Begrenzungsdréhte (18) gemein-
sam mit denselben Befestigungshaken (14)
auf dem Boden (Bild 6i).

Der Mé&hroboter wird im Mahbereich die
beiden parallelen Begrenzungsdrahte (18)
Uberfahren, jedoch an einfach ausgelegten
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Begrenzungsdrahte (18) wird der Mahroboter
stoppen.

5.5.9 Hindernisse

® Hindernisse mit einer Hohe liber 10 cm
(Bild 6j)
Feste Hindernisse mit einer Héhe Uber 10
cm, z. B. Baume, Wande, Zaune, Garten-
mébel etc., werden von den Kollisionssen-
soren erkannt. Kollidiert der Méhroboter mit
einem Hindernis, stoppt dieser, schaltet das
Mahwerk ab, fahrt riickwarts und dreht, um
den Mahvorgang in eine andere Richtung
fortzusetzen. Weiche, instabile und wertvolle
Hindernisse mussen durch eine Begren-
zungsdrahtinsel geschitzt werden.

® Steine und niedrige Hindernisse
Steine, Felsen und niedrige Hindernisse un-
ter 10 cm im Mahbereich mulssen geschutzt
werden, da sie durch den Mahroboter sonst
Uberfahren werden kénnen. Andernfalls kann
es zu Beschadigung und Blockierung des
Méahroboters kommen.

* Baume (Bild 6k)
B&aume werden durch den Mahroboter wie
Hindernisse behandelt. Sollten allerdings
Baumwurzeln mit einer Héhe von weniger als
10 cm aus dem Boden hervorstehen, sollte
dieser Bereich geschutzt werden. Dies ver-
hindert, dass Schaden an den Wurzeln sowie
am Mahroboter auftreten. Halten Sie zwi-
schen dem Begrenzungsdraht (18) und dem
Hindernis einen Abstand von mindestens 30
cmein.

5.6 Verbinden der Ladestation

SchlieBen Sie die Verlegung des kompletten Be-
grenzungsdrahtes (18) ab, bevor Sie diesen mit
der Ladestation verbinden. Reservieren Sie an
beiden Enden zuséatzlich 1m Begrenzungsdraht
(18), um spatere Anpassungen durchflhren zu
kénnen.

Isolieren Sie den Begrenzungsdraht (18) an den
Enden zum Anschluss an die Ladestation (19) auf
einer Lange von 10 bis 15 mm mit einer Abisolier-
zange ab.

Ziehen Sie den Netzstecker, bevor Sie den
Begrenzungsdraht (18) an der Ladestation (19)
anschlieBen. Der zur Vorderseite der Ladestation
(19) verlegte Begrenzungsdraht (18) muss tber
die Kabelhalterungen an der Unterseite der Lade-
station (19) nach hinten verlegt werden. Fiihren
Sie den vorderen Begrenzungsdraht (18) durch
die FUhrungen unter der Ladestation und durch
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das vorgesehene Loch im Anschlussbereich.
Verbinden Sie diesen mit dem Anschluss ,+“. An-
schlieBend verbinden Sie den hinteren Begren-
zungsdraht (18) mit dem Anschluss ,S1¢ (Bild 7a).

Achtung! Begrenzungsdréhte (18) dirfen
sich nicht kreuzen!

Stellen Sie anschlieBend die Verbindung mit der
Stromversorgung her. Die LED-Anzeige (21) an
der Ladestation (19) sollte nach der korrekten
Installation konstant griin leuchten. Wenn die
LED nicht leuchtet, prifen Sie zunéachst die An-
schlisse. Falls die LED zwar leuchtet, aber nicht
konstant griin, lesen Sie die Tabelle ,Anzeige La-
destation und Fehlerbehebung“ am Ende dieser
Betriebsanleitung.

5.7 Einschalten und Priifen der Installation
Sobald die LED-Anzeige (21) an der Ladestation
(19) gruin leuchtet, ist der Mahbereich fir den
Mahroboter bereit. Bitte stellen Sie zuerst sicher,
dass die Befestigungshaken (14) am Begren-
zungsdraht (18) komplett eingeschlagen sind.
Stellen Sie den Méahroboter ca. 3m hinter der
Ladestation (19) vor den Begrenzungsdraht (18).
Dabei sollte der Mahroboter in einem 90° Winkel
dem Begrenzungsdraht (18) zugewandt stehen
(Bild 7b). Schalten Sie den Hauptschalter (7) ein
(ON)(Bild 8).

Driicken Sie die POWER-Taste (60) auf dem
Bedienfeld (2) fir zwei Sekunden. Entsperren Sie
den Mé&hroboter mit Hilfe der PIN und bestétigen
Sie die Eingabe mit der Taste ,OK” (61)(siehe Ka-
pitel ,Sperrvorrichtung / PIN“).

Driicken Sie die Taste ,HOME / 3" (64) und dann
erneut die Taste ,OK“ (61). Jetzt folgt der Méhro-
boter dem Begrenzungsdraht (18) gegen den
Uhrzeigersinn. Beobachten Sie den Mahroboter
wéhrend der kompletten Fahrt entlang des Be-
grenzungsdrahtes (18), bis dieser wieder in der
Ladestation (19) steht. Sollte der Mahroboter an
manchen Stellen Probleme haben, korrigieren
Sie gegebenenfalls den Begrenzungsdraht (18)
und wiederholen Sie den Vorgang. Der Akku (22)
des Mahroboters wird nun vollstéandig geladen.
Falls Probleme beim Andocken bestehen, kann
es sein, dass Sie die Ladestation (19) seitlich neu
positionieren mussen, bis das Andocken ohne
Probleme funktioniert.

Mit der roten STOP-Taste (3) kénnen Sie den
Méhroboter jederzeit anhalten. Nach dem Be-
tatigen der STOP-Taste (3) wird der Mahroboter
gestoppt und wartet auf weitere Anweisungen.
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5.8 Befestigung der Ladestation

Nachdem die ordnungsgemafe Funktion des
Mahroboters gewahrleistet ist und eine passende
Position fur die Ladestation (19) gefunden wurde,
muss die Ladestation (19) mit den Befestigungs-
schrauben (15) fixiert werden. Schrauben Sie die
Befestigungsschrauben (15) mit dem Sechskant-
schlussel (23) komplett in den Boden (Bild 7c).

6. Bedienung

6.1 Hauptschalter

Der Mé&hroboter ist mit einem Hauptschalter (7)
ausgestattet. Schalten sie den Mahroboter tiber
den Hauptschalter (7) ein (ON) und aus (OFF)
(Bild 8). Nach dem Einschalten des Mahroboters
wird dieser mit der PIN verriegelt.

6.2 Bedienfeld

Der Mahroboter wurde bereits werksseitig pro-
grammiert und Standardeinstellungen daran vor-
genommen. Diese kdnnen bei Bedarf allerdings
veréndert werden. Auch wenn die Werkseinstel-
lungen fiir die meisten Garten geeignet sind,
sollten Sie sich mit den verfligbaren Optionen
trotzdem vertraut machen.

Erklarung der LEDs des Bedienfelds (Bild 9a)
50. Zeit-LEDs: Anzeige der taglichen Mahzeit

51. Verriegelungs-LED: Anzeige der Tastensperre
52. Akku-LED: Anzeige des Akkuzustands

53. Alarm-LED: Anzeige von Fehlern

Erklarung der Tastenoptionen des Bedien-

felds (Bild 9b)

60. POWER-Taste : Ein- und Ausschalten des
Méahroboters

61. Taste ,OK"

62. Taste ,SET WORK TIME / 1¢

63. Taste ,START /2“

64. Taste ,HOME / 3“

65. Taste ,4“/ Verriegelungstaste

6.3 Schnitthohenverstellung

Achtung! Das Verstellen der Schnitthdhe darf nur
bei ausgeschaltetem Mahroboter vorgenommen
werden. Driicken Sie dazu die STOP-Taste (3).
Der Méahroboter ermdglicht Uber die Schnittho-
henverstellung (4) eine stufenlose Anpassung der
Schnitthdhe zwischen 20 und 60 mm, welche auf
der Skala abgelesen werden kann.

Bei einer Rasenhdhe tiber 60 mm muss der Ra-
sen auf mindestens 60 mm gekdrzt werden, um
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den Mé&hroboter nicht iberméaBig zu belasten und
die Betriebseffizienz zu beeintrchtigen. Verwen-
den Sie dazu einen konventionellen Rasenméaher
oder einen Trimmer.

Nach Abschluss der Installation kann die Schnitt-
hohe Uber die Schnitthdhenverstellung (4) an-
gepasst werden. Beginnen Sie immer mit einer
héheren Schnitthéhe und reduzieren Sie diese in
kleinen Schritten bis zur gewlinschten Hohe.

6.4 Sperrvorrichtung / PIN

Die Sperrvorrichtung verhindert eine nicht autori-
sierte Nutzung des Mé&hroboters ohne einen gul-
tigen Code. Dazu mussen Sie einen personlichen
vierstelligen Sicherheitscode eingeben.

Entriegelung

- Bevor Sie den Mahroboter in Betrieb neh-
men, missen Sie die korrekte PIN eingeben
(Standard-PIN: ,1-2-3-4). Geben Sie die PIN
langsam nacheinander ein und bestéatigen
Sie die Eingabe mit der Taste ,OK” (61). Die
Bedienfunktionen werden entriegelt und die
Verriegelungs-LED (51) leuchtet griin.

- Wenn Sie einen falschen PIN eingeben, leuch-
tet die Verriegelungs-LED (51) rot auf. Dricken
Sie die Taste ,OK“ (61), um eine falsche PIN
zu léschen und anschlieBend die korrekte PIN
einzugeben.

Verriegelung

Wenn Sie das Bedienfeld (2) verriegeln méchten,
driicken Sie die Taste ,4“/ Verriegelungstaste
(65).

Standard PIN:
1234

Neue PIN:

PIN &ndern

Um die PIN zu &ndern, gehen Sie wie folgt vor:

1. Entriegeln Sie das Bedienfeld.

2. Dricken Sie gleichzeitig die Taste ,4“/ Ver-
riegelungstaste (65) und die Taste ,OK“ (61).
Die Verriegelungs-LED (51) blinkt abwech-
selnd rot und grun.

3. Geben Sie eine neue PIN (vierstellig) ein.
Driicken Sie die Taste ,OK” (61). Die Verriege-
lungs-LED (51) blinkt griin.

4. Geben Sie die neue PIN erneut ein und
dricken Sie die Taste “OK” (61). Die Verrie-
gelungs-LED (51) leuchtet konstant griin. Der
PIN wurde erfolgreich geandert.

5. Achtung! Notieren Sie die neue PIN!
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PIN anfordern bei Verlust

Halten Sie die Quittung und die Seriennummer

des Méahroboters bereit. Sie brauchen diese, um

Ihre PIN zu erhalten!

1. Offnen Sie die Akkuabdeckung (9), nehmen
Sie den Akku (22) heraus und schlieBen Sie
am USB-Anschluss wie abgebildet einen
USB-Stick an (Bild 10 und 11).

2. Setzen Sie den Akku (22) wieder ein. Schal-

ten Sie den Hauptschalter (7) ein (ON).

Achten Sie darauf, dass der Akku (22) nicht

wieder herausfallt.

Driicken Sie gleichzeitig die POWER-Taste

(60) und die Taste “OK” (61). Halten Sie die

Tasten 3 Sekunden lang gedriickt. Jetzt

leuchten alle LEDs (50, 51, 52, 53) am Be-

dienfeld (2).

Drlcken Sie die Taste ,SET WORK TIME / 1¢

(62).

5. Ziehen Sie den USB-Stick ab. Lesen Sie die
Daten auf dem USB-Stick an einem Compu-
ter aus. Durch den Méahroboter wurde eine
Textdatei (*.txt) erstellt. Diese Datei enthalt
eine PUK, ein personlicher Code. Wenden
Sie sich an den Kundendienst, um lhre PIN
zu erhalten.

6.5 Steuerung des Mahroboters

Méhzeiteinstellung
1. Entriegeln Sie das Bedienfeld (2).

2. Wahlen Sie durch mehrfaches Driicken der
Taste ,SET WORK TIME / 1 (62) die ge-
wilnschte Mahzeit.

3. Die entsprechende Anzeige erfolgt Gber die
Zeit-LEDs (50).

4. Bestatigen Sie die Einstellung durch Driicken

der Taste ,OK“ (61).
Die Zeit, zu der die Anderungen vorgenommen
wurde, ist nun die tagliche Startzeit. Die angezeigt
Stundenzahl ist die tagliche Arbeitszeit.
Fur die Mahzeiteinstellung wird als Richtwert 8
Stunden pro Tag bei 500 m? empfohlen. Je nach
GartengroBe und Komplexitat ist die gewahlte
Arbeitszeit anzupassen.

Startvorgang

1. Entriegeln Sie das Bedienfeld (2).

2. Driicken Sie erst die Taste ,START / 2“ (63)

3. Bestatigen Sie den Starvorgang mit der Taste
LOK” (61)
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Der Mahroboter arbeitet nun entsprechend der
Mahzeiteinstellung. Wahrend der Arbeitszeit wird
der Akkuladestand liberwacht und tuber die Akku-
LED (52) angezeigt. Sobald der Akkuladestand
auf 30 % fallt, kehrt der M&hroboter automatisch
zur Ladestation (19) zuruck.

Abbrechen des Méahvorgangs

1. Drlcken Sie die STOP-Taste (3), um den
Mahroboter sofort anzuhalten.

2. Entriegeln Sie das Bedienfeld (2).

3. Dricken Sie nacheinander die Taste ,HOME
/3" (64) und die Taste ,OK” (61), um den
Mahroboter am Begrenzungsdraht (18) ent-
lang zur Ladestation (19) zurickzusenden.

7. Reinigung, Wartung und
Ersatzteilbestellung

Gefahr!

Vor allen Reinigungs- und Wartungsarbeiten ist
das Gerat spannungsfrei zu schalten, hierzu zie-
hen Sie den Netzstecker aus der Steckdose und
schalten das Geréat Uber den Hauptschalter (7)
aus (OFF)(Bild 8).

Vorsicht! Arbeitshandschuhe tragen!

7.1 Reinigung

® Halten Sie Schutzvorrichtungen, Luftschlitze
und Motorengehause so staub- und schmutz-
frei wie moglich. Reiben Sie das Gerat mit
einem sauberen Tuch ab oder blasen Sie es
mit Druckluft bei niedrigem Druck aus.

e Der Méahroboter darf nicht mit flieBendem
Wasser, insbesondere unter Hochdruck, ge-
reinigt werden.

* Reinigen Sie das Geréat regelmaBig mit einem
feuchten Tuch und etwas Schmierseife. Ver-
wenden Sie keine Reinigungs- oder Losungs-
mittel; diese kénnten die Kunststoffteile des
Gerates angreifen. Achten Sie darauf, dass
kein Wasser in das Gerateinnere gelangen
kann.

® Saubern Sie den Mahroboter moglichst mit
Bursten oder Lappen.

* Kontrollieren Sie die Beweglichkeit der Klin-
gen (10) und der Messerscheibe (11).

® Verwenden Sie zur Reinigung der Ladekon-
takte am Mahroboter (1) und Ladestation
(19), Reinigungsmittel fir Metall oder ein sehr
feines Schleifpapier. Sdubern Sie diese, um
einen effizienten Ladevorgang zu gewahrleis-
ten.
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7.2 Wartung

® Abgenutzte oder beschadigte Klingen (10)
sowie deren Befestigungsschrauben sind im-
mer satzweise zu ersetzen.

Ersetzen Sie verschlissene oder beschadigte
Teile.

Flr eine lange Lebensdauer sollten alle
Schraubteile sowie die Rader und Achsen
gereinigt und anschlieBend gedlt werden.
Die regelméBige Pflege des Mé&hroboters
sichert nicht nur lange Zeit seine Haltbarkeit
und Leistungsféhigkeit, sondern tragt auch
zu einem sorgféltigen und einfachen M&hen
Ihres Rasens bei.

Die am stéarksten dem Verschlei3 ausgesetz-
ten Bauteile sind die Klingen (10). Prifen Sie
regelmaBig den Zustand der Klingen (10)
sowie die Befestigung derselben. Sollten
UbermaBige Vibrationen des Mahroboters
auftreten, kann dies bedeuteten, dass die
Klingen (10) beschadigt sind bzw. durch Sto-
Be verformt wurden. Sind die Klingen (10) ab-
genutzt oder beschadigt, missen diese sofort
ausgewechselt werden.

Kontrollieren Sie regelmaBig das Schnittbild
des Rasens. Durch unscharfe Klingen wer-
den Grashalme nur unsauber abgeschnitten.
Dadurch kann der Rasen an der Oberflache
leicht vertrocknen und wird braun. Wechseln
Sie daher die Klingen regelméafBig, um einen
sauberen und geraden Schnitt zu erhalten.
Kontrollieren Sie regelméaBig die Untersei-

te des Mahroboter auf Verschmutzungen.
Reinigen Sie den Méahroboter regelmasig.
Beseitigen Sie starkere Verunreinigungen
umgehend.

In den ersten Wochen nach der Inbetriebnah-
me und vorherigem M&hen mit einem kon-
ventionellen Rasenméher, kann es schnell zu
starken Verunreinigungen Ihres Mahroboters
kommen. Kontrollieren Sie daher die Unter-
seite Ihres M&hroboters in diesem Zeitraum
héaufiger.

Kirzen Sie den Rasen nur in kleinen Schrit-
ten, um eine starke Verunreinigung zu vermei-
den.

Im Geréateinneren befinden sich keine weite-
ren zu wartenden Teile.

7.2.1 Auswechseln der Klingen

Verwenden Sie nur Originalklingen, da andern-
falls Funktionen und Sicherheit nicht gewahrleis-
tet sind.

Der Mé&hroboter ist mit drei an einer Messerschei-
be (11) montierten Klingen (10) ausgestattet. Die-
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se Klingen (10) haben eine Lebensdauer von bis
zu 3 Monaten (wenn keine Hindernisse getroffen
werden). Bitte ersetzen Sie alle drei Klingen (10)
gleichzeitig, um eine Beeintrachtigung der Effizi-
enz und Balance Ihres Gerates auszuschlieBen.

Zum Wechseln der Klingen (10) gehen Sie wie
folgt vor (Bild 12) - Achtung! - Handschuhe tra-
gen:

1. Losen Sie die Befestigungsschrauben.

2. Nehmen Sie die Klingen (10) ab und ersetzen
Sie diese gegen neue. Ersetzen Sie alle drei
Klingen (10) immer satzweise.

3. AnschlieBend ziehen Sie die Befestigungs-

schraube wieder fest. Stellen Sie sicher, dass
sich die neuen Klingen (10) frei drehen las-
sen.

Flhren Sie regelméaBig eine allgemeine Kontrolle
des Méhroboters durch und entfernen Sie alle an-
gesammelten Rickstande. Vor jedem Saisonstart
den Zustand der Klingen (10) unbedingt tberprui-
fen. Wenden Sie sich bei Reparaturen an unsere
Kundendienststelle. Verwenden Sie nur Original
Ersatzteile.

7.2.2 Auswechseln des Akkus

Verwenden Sie nur Original Akkus, da andernfalls
Funktionen und Sicherheit nicht gewahrleistet
sind.

Zum Wechseln des Akkus (22) gehen Sie wie

folgt vor (Bild 10):

1. Losen Sie die sechs Befestigungsschrauben
der Akkuabdeckung (9).

2. Nehmen Sie den Akku (22) aus dem Méahro-
boter heraus.
3. AnschlieBend setzen Sie den neuen Akku

(22) ein und befestigen die Akkuabdeckung
(9) mit den Befestigungsschrauben.

7.2.3 Software Update

Wenn Sie die Software updaten méchten, ko-
pieren Sie die neue Software auf einen leeren
USB-Stick (gegebenenfalls den USB-Stick zuvor
formatieren). Stellen Sie sicher, dass der Akku
vollstandig geladen ist, bevor Sie folgende Schrit-
te ausfuhren.

1. Stellen Sie den Mahroboter in den Mah-
bereich. Der Mahroboter darf sich beim
Software-Update nicht in der Ladestation
befinden.

Offnen Sie die Akkuabdeckung (9), nehmen
Sie den Akku (22) heraus und schleiBen Sie
am USB-Anschluss wie abgebildet einen
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USB-Stick an (Bild 10 und 11).

3. Setzen Sie den Akku (22) wieder ein. Schal-
ten Sie den Hauptschalter (7) ein (ON).
Achten Sie darauf, dass der Akku (22) nicht
wieder herausfallt.

4. Drucken Sie gleichzeitig die POWER-Taste
(60) und die Taste ,,OK“ (61). Halten Sie die
Tasten 5 Sekunden lang gedriickt. Jetzt
leuchten alle LEDs (50, 51, 52, 53) am Be-
dienfeld (2).

5. Driicken Sie die Taste ,4“/ Verriegelungstaste
(65), um den Updatevorgang zu starten. Die
Zeit-LEDs (50) zeigen den aktuellen Fort-
schritt an. Leuchten alle 5 Zeit-LEDs (50)
durchgéngig, ist der Vorgang abgeschlossen.

6. Nach einigen Sekunden erléschen die Zeit-
LEDs (50) wieder und der Mahroboter wech-
selt in den normalen Betriebszustand, indem
nur eine Zeit-LED (50) leuchtet.

7. Ziehen Sie den USB-Stick ab und schlieBen
Sie die Akkuabdeckung (9).

7.2.4 Reparatur des Begrenzungsdrahts
Sollte es zu einer Durchtrennung des Begren-
zungsdrahtes (18) an einer beliebigen Stelle kom-
men, verwenden Sie zur Reparatur die beiliegen-
den Kabelverbinder (16). Dazu fiihren Sie beide
Enden des durchtrennten Begrenzungsdrahtes
(18) in den Kabelverbinder (16) ein und driicken
ihn mit der Hilfe einer Zange zusammen.
Verbinden sie den Netzstecker mit der Steck-
dose. Uberpriifen Sie anschlieBend anhand der
LED-Anzeige (21) an der Ladestation (19) die
Funktion.

7.3 Ersatzteilbestellung:

Bei der Ersatzteilbestellung sollten folgende An-

gaben gemacht werden:

® Typ des Gerates

®  Artikelnummer des Gerates

® Ident-Nummer des Gerates

® Ersatzteilnummer des erforderlichen Ersatz-
teils

Aktuelle Preise und Infos finden Sie unter

www.Einhell-Service.com

Ersatzklingen Art.-Nr.: 34.140.20
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8. Lagerung

Laden Sie den Akku (22) vor der Lagerung Uber
den Winter vollstandig auf und schalten Sie den
Mahroboter Uber den Hauptschalter (7) aus
(OFF). Entnehmen Sie den Akku (22) aus dem
Gerat. Trennen Sie das Netzteil (13) von der
Stromversorgung und der Ladestation (19).

Der Begrenzungsdraht (18) kann Gber den Winter
im Freien gelassen werden. Stellen Sie allerdings
sicher, dass die Anschllisse gegen Korrosion
geschitzt sind. Trennen Sie dafiir die Anschlisse
des Begrenzungsdrahtes (18) von der Ladesta-
tion (19).

Lagern Sie das Gerat und dessen Zubehor an ei-
nem dunklen, trockenen und frostfreien sowie fur
Kinder unzugénglichen Ort. Die optimale Lager-
temperatur liegt zwischen 5 °C und 30 °C. Bewah-
ren Sie das Gerat in der Originalverpackung auf.

9. Transport

e Schalten Sie das Gerat Uber den Hauptschal-
ter (7) aus (OFF)(Bild 8).

® Bringen Sie, falls vorhanden, Transport-
schutzvorrichtungen an.

e Schitzen Sie das Gerat gegen Schaden und
starke Vibrationen, die insbesondere beim
Transport in Fahrzeugen auftreten.

® Sichern Sie das Gerat gegen Verrutschen
und Kippen.

® Tragen Sie den Mahroboter am Tragegriff (6)
mit der Messerscheibe (11) vom Kérper weg
gerichtet.

10. Entsorgung und
Wiederverwertung

Das Gerat befindet sich in einer Verpackung,

um Transportschaden zu verhindern. Diese
Verpackung ist Rohstoff und ist somit wiederver-
wendbar oder kann dem Rohstoffkreislauf zurtick-
geflhrt werden. Das Gerat und dessen Zubehor
bestehen aus verschiedenen Materialien, wie
z.B. Metall und Kunststoffe. Defekte Gerate ge-
héren nicht in den Hausmlll. Zur fachgerechten
Entsorgung sollte das Geréat an einer geeigneten
Sammelstelle abgegeben werden. Wenn lhnen
keine Sammelstelle bekannt ist, sollten Sie bei
der Gemeindeverwaltung nachfragen.
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11. Anzeige der Ladestation und Fehlerbehebung

LED-Anzeige (21) Beschreibung Lésung
Aus - Keine Stromversorgung - Prufung Sie die Stromversorgung
Leuchtet Griin - Bereit zum Mé&hen
- Akku (22) vollstandig gela-
den

- Begrenzungsdraht (18) kor-
rekt installiert

Blinkt Griin - Begrenzungsdraht (18) - Untersuchen Sie den Begrenzungsdraht
durchtrennt (18) auf einen Bruch
- Begrenzungsdraht (18) - Prifen Sie die beiden Anschliisse an der
falsch angeschlossen. Ladestation (19)
Leuchtet Rot - Akku (22) wird geladen - Warten Sie, bis der Akku (22) vollstandig
geladen ist.

12. Anzeige des Méahroboters und Fehlerbehebung

Die Alarm-LED (53) leuchtet rot

Fehler Mégliche Ursache Beseitigung
~,Méahroboter ange- | - Hebesensor kontinuierlich fir | Driicken Sie die Taste ,OK* (54), um den
hoben®. 10 Sekunden ausgeldst Fehler zu quittieren. Starten Sie den Mahvor-

gang Uber das Bedienfeld (2) neu.

- Falls dieser Fehler haufiger auftritt, prifen
Sie den Méahbereich auf Hindernisse mit
einer Hohe iber 10 cm und entfernen Sie
diese oder trennen Sie die Hindernisse
mit dem Begrenzungsdraht (18) vom
Méahbereich ab.

»Mahroboter festge- | - Hindernissensor innerhalb Driicken Sie die Taste ,OK" (54), um den
fahren” einer Minute 10-mal aktiviert | Fehler zu quittieren. Starten Sie den Mahvor-
Méahroboter im Méah- gang Uber das Bedienfeld (2) neu.

bereich in der Néhe - Prufen Sie, ob der M@hroboter durch
eines Hindernisses ein Hindernis blockiert oder zwischen
gestoppt. Baumen, Buschen etc. eingeklemmt ist.

Beseitigen Sie das Hindernis oder vermei-
den Sie diesen Bereich.

- Falls dieser Fehler haufiger auftritt, prifen
Sie die Verlegung des Begrenzungsdrah-
tes (18). Achten Sie besonders auf enge
Winkel, Korridore, Zaune, Felsen etc. und
passen Sie das Layout des Begrenzungs-
drahtes (18) an, falls erforderlich.

- Prufen Sie, ob das Gras zu hoch ist und
der Méahroboter blockiert wird. Mahen Sie
das Gras in diesem Fall auf unter 60 mm.

Anl_GC_RM_500_SPK4.indb 19 16.02.2021 14:24:20



Die Alarm-LED (53) leuchtet rot

Fehler

Mégliche Ursache

Beseitigung

,Hallsensor”
Mahroboter im
Mahbereich direkt
an einem Hindernis
gestoppt.

- Hindernissensor kontinuier-
lich fir 10 Sekunden ausge-
16st

Schalten Sie den Hauptschalter (7) aus
(OFF) und setzen Sie den Mahroboter an
eine andere Stelle im Mahbereich. Schalten
Sie den Hauptschalter (7) wieder ein (ON)
und starten Sie den Mahvorgang Uber das
Bedienfeld (2) neu.

- Prifen Sie, ob der Mahroboter durch
ein Hindernis blockiert oder zwischen
B&umen, Blschen etc. eingeklemmt ist.
Beseitigen Sie das Hindernis oder vermei-
den Sie diesen Bereich.

- Falls dieser Fehler haufiger auftritt, priifen
Sie die Verlegung des Begrenzungsdrah-
tes (18). Achten Sie besonders auf enge
Winkel, Korridore, Zaune, Felsen etc. und
passen Sie das Layout des Begrenzungs-
drahtes (18) an, falls erforderlich

Die Alarm-LED (53) blinkt rot

Der Méahroboter
dreht sich im Kreis,
um das Begren-
zungssignal zu
suchen, und stoppt

schlieBlich komplett.

- Begrenzungsdraht (18)
falsch angeschlossen

- Begrenzungsdraht (18)
durchtrennt

- Keine Stromversorgung

Fehler Mégliche Ursache Beseitigung
.Begrenzungsdraht- | - Mahroboter auBBerhalb des Schalten Sie den Hauptschalter (7) aus
/ Signalfehler” Mahbereichs (OFF) und wieder ein (ON). Starten Sie den

Mahvorgang Uber das Bedienfeld (2) neu.

- Stellen Sie sicher, dass der Begrenzungs-
draht (18) korrekt und mittig unter der
Ladestation (19) verlegt ist.

- Prufen Sie die Position der Ladestation
(19).

- Stellen Sie sicher, dass sich der Mahrobo-
ter im Mahbereich befindet.

- Prufen Sie, ob die LED-Anzeige (21) an
der Ladestation (19) griin leuchtet.

- Falls der Mahroboter den Méahbereich an
derselben Stelle mehrere Male verlasst,
prifen Sie den Bereich auf Hochspan-
nungskabel. Andern Sie die Position des
Begrenzungsdrahtes (18).

- Falls der Mahroboter den Mahbereich an
einer Steigung verlasst, vermeiden Sie
den Bereich durch das Andern der Positi-
on des Begrenzungsdrahtes (18).
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Die Alarm-LED (53) leuchtet blau

Fehler

Mégliche Ursache

Beseitigung

~Akku-/Batterie-
fehler”

Bei dem Mahroboter ist ein
Batteriefehler aufgetreten
Akku (22) lasst sich nicht
laden

Schlechter Kontakt der Lade-
stifte (20)

Akku (22) hat das Ende sei-
ner Lebensdauer erreicht

Schalten Sie den Hauptschalter (7) aus
(OFF) und wieder ein (ON). Starten Sie den
Mahvorgang Uber das Bedienfeld (2) neu.

- Bitte Prifen Sie, ob ein Problem mit der
Stromversorgung vorliegt.

- Reinigen Sie die Ladestifte (20).

- Tauschen Sie falls erforderlich den Akku
(22) aus.

- Wenden Sie sich an den Kundendienst.

- Stellen Sie sicher, dass der Akku (22)
richtig montiert wurde.

- Prufen Sie, ob der Hauptschalter (7)
eingeschaltet (ON) ist, wahrend sich der
Mahroboter in der Ladestation (19) befin-
det.

- Prifen Sie die Position der Ladestation
(19). Tauschen Sie falls erforderlich den
Akku (22) aus.

Die Alarm-LED (53) blinkt blau

Der Mahroboter
kehrt wahrend der
eingestellten Ar-
beitszeit zur Lade-
station zurilick und/
oder der Akku lasst
sich an der Lade-
station nicht laden.

- Bei einer Batterietemperatur
Uber 75 °C kehrt der M&hro-
boter zur Ladestation (19)
zurlick.

- Bei einer Batterietemperatur
Uber 45 °C oder unter 0 °C
wird der Ladevorgang ge-
stoppt und der Méhroboter
wartet an der Ladestation
(19).

Fehler Mégliche Ursache Beseitigung
.Batterietempera- Zu hohe / zu niedrige Akkutem- | - Verlegen Sie die Arbeitszeit im Sommer
tur auBerhalb des peratur bzw. Ubertemperatur auf die frthen Morgenstunden und ver-
Normbereichs* der Steuerung meiden Sie den Betrieb des Mahroboters

wahrend der heiBen Stunden des Tages.
Nach dem Abkuihlen des Akkus bzw. der
Steuerung in den zulassigen Tempera-
turbereich, kehrt der Mé@hroboter auto-
matisch in den programmierten Betrieb
zurilick.
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Die Alarm-LED (53) blinkt blau

Fehler

Mégliche Ursache

Beseitigung

,Motor Uberlastet”
Der Méahroboter hat
im hohen und di-
cken Gras gestoppt.

- Mahroboter aufgrund eines
Uberstroms im Motor oder
eines Motorfehlers angehal-
ten

Schalten Sie den Hauptschalter (7) aus
(OFF) und wieder ein (ON). Starten Sie den
Mahvorgang Uber das Bedienfeld (2) neu.

- Prufen Sie die Hohe des Grases im Mah-
bereich und méhen Sie bei Bedarf mit
einem konventionellen Rasenméaher das
Gras auf unter 60 mm.

- Erhohen Sie die Schnitthéhe. Beginnen
Sie immer mit einer héheren Schnitthdhe
und reduzieren Sie diese in kleinen Schrit-
ten bis zur gewunschten Héhe.

- Untersuchen Sie die Messerscheiben (11)
und Rader auf Verschmutzung und reini-
gen Sie diese Teile grindlich.

- Prufen Sie die Hinterrader und die Mes-
serscheibe (11) auf Blockaden. Falls Sie
diese Blockaden nicht [6sen kdnnen,
wenden Sie sich an den zusténdigen Kun-
dendienst.

~Mahroboter ge-

- Mahroboter wurde fiir 10 Se-

Driicken Sie die Taste ,OK* (54), um den

Der Méahroboter
stoppt auf dem
Rickweg zur Lade-
station.

Begrenzungsdraht (18) blo-
ckiert

neigt* kunden dauerhaft gekippt Fehler zu quittieren. Starten Sie den Mahvor-
Der Méahroboterist | - Mahroboter fir langere Zeit | gang Uber das Bedienfeld (2) neu.
umgekippt und ge- in eine Richtung geneigt - Bringen Sie den Mé&hroboter auf eine ebe-
stoppt. ne Flache und starten Sie ihn neu.
- Falls der M&hroboter aufgrund eines stei-
len Abhangs im Mahbereich gekippt ist,
passen Sie den Begrenzungsdraht (18)
entsprechend an, um starke Steigungen
zu vermeiden.
~Maher festgefah- - Bewegung des Mahrobo- Schalten Sie den Hauptschalter (7) aus
ren” ters durch Hindernisse am (OFF) und setzen Sie den Mahroboter an

eine andere Stelle im Mahbereich. Schalten

Sie den Hauptschalter (7) wieder ein (ON)

und starten Sie den Mahvorgang Uber das

Bedienfeld (2) neu.

- Beseitigen Sie alle Hindernisse am Be-
grenzungsdraht (18).
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Fehlersuche

lasst sich nicht ein-
schalten.

Fehler Mégliche Ursache Beseitigung
Der Mé&hroboter Akkuspannung zu gering Bringen Sie den Mahroboter zum Aufla-
steht im Méahbe- Fehler am Stromkreis oder den zur Ladestation (19) zurtck.
reich. der Elektronik Schalten Sie den Hauptschalter (7) an
Der Méahroboter (ON).

Wenden Sie sich an den Kundendienst.

Der Mahroboter
kann nicht in die La-
destation fahren.

Ladestation (19) nicht korrekt
installiert.

Stellen Sie sicher, dass die LED-Anzeige
(21) an der Ladestation (19) griin leuchtet.
Stellen Sie sicher, dass die Begren-
zungsdréhte (18) an der Ladestation (19)
angeschlossen sind und der vordere
Begrenzungsdraht (18) mittig unter der
Ladestation (19) verlegt ist.

Stellen Sie sicher, dass die Ladestation
(19) korrekt positioniert ist.

Der Méhroboter
stoppt, bzw. fahrt
unkontrolliert in der
Né&he von Begren-
zungsinseln.

Begrenzungsdraht (18) nicht
richtig um die Begrenzungs-
inseln installiert.

Passen Sie die Position des Begren-
zungsdrahtes (18) an.

Achten Sie darauf, dass der Begren-
zungsdraht (18) sich nicht kreuzt.

Der Mahroboter ist
sehr laut.

Klingen (10) beschadigt

An den Klingen (10) haften
viele Fremdstoffe an
Mahroboter zu nah an Hin-
dernissen gestartet
Messerantrieb oder Antriebs-
motor beschéadigt

Andere Teile des Mahrobo-
ters beschadigt

Tauschen Sie die Klingen (10) aus. Die

3 Klingen (10) mussen gleichzeitig ge-
tauscht werden.

Die Betriebseffizienz des Mahroboters
hangt von der Scharfe der Klingen (10)
ab. Halten Sie die Klingen (10) deshalb in
gutem Zustand.

Schalten Sie den Mahroboter sicher ab
und tragen Sie Arbeitshandschuhe, wah-
rend Sie die Klingen (10) reinigen, um
Schnittverletzungen zu vermeiden.
Lassen Sie den Motor durch den Kunden-
dienst reparieren oder austauschen.

Der Mahroboter
bleibt in der Lade-
station. Der Mahro-
boter kehrt immer
wieder zur Ladesta-
tion zurtick.

Falsche Arbeitszeiteinstel-
lungen

Akku (22) leer
Regensensor ausgeldst
Erhohte Akkutemperatur

Prufen Sie die Arbeitszeiteinstellungen.
Der Mahroboter beginnt und beendet sei-
ne Arbeit je nach eingestelltem Zeitfens-
ter. AuBerhalb dieses Zeitfensters bleibt
der Méahroboter in der Ladestation (19).

Der Mé&hroboter
bleibt auf Begren-
zungsdraht stehen
und kann die Lade-
station nicht errei-
chen.

Akku (22) leer

Entfernen Sie mdgliche Hindernisse auf
dem Begrenzungsdraht (18). Achten Sie
beim Verlegung des Begrenzungsdrahtes
(18) auf einen ausreichenden Abstand zu
Hindernissen.

ACHTUNG! Durchtrennte Begrenzungsdrahte und Folgeschaden unterliegen nicht der

Garantie!
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Nur fr EU-Lander

Werfen Sie Elektrowerkzeuge nicht in den Hausmdill!

Geman europaischer Richtlinie 2012/19/EU uber Elektro- und Elektronik-Altgerate und Umsetzung in
nationales Recht mussen verbrauchte Elektrowerkzeuge getrennt gesammelt werden und einer umwelt-
gerechten Wiederverwertung zugefuhrt werden.

Recycling-Alternative zur Rucksendeaufforderung:

Der Eigentumer des Elektrogerates ist alternativ anstelle Ricksendung zur Mitwirkung bei der sachge-
rechten Verwertung im Falle der Eigentumsaufgabe verpflichtet. Das Altgerat kann hierfiir auch einer
Rucknahmestelle Uberlassen werden, die eine Beseitigung im Sinne der nationalen Kreislaufwirt-
schafts- und Abfallgesetze durchfiihrt. Nicht betroffen sind den Altgeraten beigefligte Zubehdérteile und
Hilfsmittel ohne Elektrobestandteile.

Der Nachdruck oder sonstige Vervielféltigung von Dokumentation und Begleitpapieren der Produkte,
auch auszugsweise, ist nur mit ausdriicklicher Zustimmung der Einhell Germany AG zulassig.

Technische Anderungen vorbehalten

Diese Sendung enthalt Lithium-lonen-Batterien.

Gemaf Sondervorschrift 188 unterliegt diese Sendung nicht den Vorschriften des ADR. Sorgsam
behandeln. Entziindungsgefahr bei Beschadigung des Versandstlicks. Bei Beschadigung des Versand-
stlicks: Kontrolle und erforderlichenfalls erneutes Verpacken.

Fir zusatzliche Informationen rufen Sie bitte die 0049 9951 95920-66 an.

.24-
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Service-Informationen

Wir unterhalten in allen Landern, welche in der Garantieurkunde benannt sind, kompetente Service-
Partner, deren Kontakte Sie der Garantieurkunde entnehmen. Diese stehen Ihnen fiir alle Service-
Belange wie Reparatur, Ersatzteil- und VerschleiB3teil-Versorgung oder den Bezug von Verbrauchsmate-
rialien zur Verfugung.

Es ist zu beachten, dass bei diesem Produkt folgende Teile einem gebrauchsgeméBen oder naturlichen
Verschlei3 unterliegen bzw. folgende Teile als Verbrauchsmaterialien benétigt werden.

Kategorie Beispiel
VerschleiBteile* Akku
Verbrauchsmaterial/ Verbrauchsteile* Klingen
Fehlteile

* nicht zwingend im Lieferumfang enthalten!

Bei Mangel oder Fehlern bitten wir Sie, den Fehlerfall im Internet unter www.Einhell-Service.com anzu-
melden. Bitte achten Sie auf eine genaue Fehlerbeschreibung und beantworten Sie dazu in jedem Fall
folgende Fragen:

® Hat das Geréat bereits einmal funktioniert oder war es von Anfang an defekt?
e IstIhnen vor dem Auftreten des Defektes etwas aufgefallen (Symptom vor Defekt)?

® Welche Fehlfunktion weist das Gerat Ihrer Meinung nach auf (Hauptsymptom)?
Beschreiben Sie diese Fehlfunktion.

_25-

Anl_GC_RM_500_SPK4.indb 25 16.02.2021 14:24:20



Garantieurkunde

Sehr geehrte Kundin, sehr geehrter Kunde,

unsere Produkte unterliegen einer strengen Qualitatskontrolle. Sollte dieses Gerat dennoch einmal nicht

einwandfrei funktionieren, bedauern wir dies sehr und bitten Sie, sich an unseren Servicedienst unter

der auf dieser Garantiekarte angegebenen Adresse zu wenden. Gerne stehen wir Ihnen auch telefo-
nisch Uber die angegebene Servicerufnummer zur Verfligung. Fir die Geltendmachung von Garantiean-
sprichen gilt folgendes:

1. Diese Garantiebedingungen richten sich ausschlieBlich an Verbraucher, d. h. natlrliche Personen,
die dieses Produkt weder im Rahmen ihrer gewerblichen noch anderen selbstandigen Téatigkeit
nutzen wollen. Diese Garantiebedingungen regeln zusétzliche Garantieleistungen, die der u. g.
Hersteller zusétzlich zur gesetzlichen Gewahrleistung Kaufern seiner Neugerate verspricht. Ihre
gesetzlichen Gewahrleistungsanspriiche werden von dieser Garantie nicht beriihrt. Unsere Garan-
tieleistung ist fur Sie kostenlos.

2. Die Garantieleistung erstreckt sich ausschlieBlich auf Mangel an einem von lhnen erworbenen neu-
en Gerat des u. g. Herstellers, die auf einem Material- oder Herstellungsfehler beruhen und ist nach
unserer Wahl auf die Behebung solcher Mangel am Geréat oder den Austausch des Gerates be-
schrankt. Bitte beachten Sie, dass unsere Gerate bestimmungsgeman nicht fiir den gewerblichen,
handwerklichen oder beruflichen Einsatz konstruiert wurden. Ein Garantievertrag kommt daher nicht
zustande, wenn das Gerat innerhalb der Garantiezeit in Gewerbe-, Handwerks- oder Industriebe-
trieben verwendet wurde oder einer gleichzusetzenden Beanspruchung ausgesetzt war.

3. Von unserer Garantie ausgenommen sind:

- Schaden am Gerat, die durch Nichtbeachtung der Montageanleitung oder aufgrund nicht fach-
gerechter Installation, Nichtbeachtung der Gebrauchsanleitung (wie durch z.B. Anschluss an eine
falsche Netzspannung oder Stromart) oder Nichtbeachtung der Wartungs- und Sicherheitsbestim-
mungen oder durch Aussetzen des Geréts an anomale Umweltbedingungen oder durch mangelnde
Pflege und Wartung entstanden sind.

- Schaden am Gerat, die durch missbrauchliche oder unsachgeméBe Anwendungen (wie z.B. Uber-
lastung des Gerates oder Verwendung von nicht zugelassenen Einsatzwerkzeugen oder Zubehor),
Eindringen von Fremdkd&rpern in das Geréat (wie z.B. Sand, Steine oder Staub, Transportschaden),
Gewaltanwendung oder Fremdeinwirkungen (wie z. B. Schaden durch Herunterfallen) entstanden
sind.

- Schaden am Gerat oder an Teilen des Gerats, die auf einen gebrauchsgemanen, tiblichen oder
sonstigen natlrlichen Verschlei3 zurickzufihren sind.

4. Die Garantiezeit betragt 24 Monate und beginnt mit dem Kaufdatum des Gerétes. Garantieanspri-
che sind vor Ablauf der Garantiezeit innerhalb von zwei Wochen, nachdem Sie den Defekt erkannt
haben, geltend zu machen. Die Geltendmachung von Garantieanspriichen nach Ablauf der Ga-
rantiezeit ist ausgeschlossen. Die Reparatur oder der Austausch des Gerates flihrt weder zu einer
Verlangerung der Garantiezeit noch wird eine neue Garantiezeit durch diese Leistung fir das Gerat
oder flr etwaige eingebaute Ersatzteile in Gang gesetzt. Dies gilt auch bei Einsatz eines Vor-Ort-
Services.

5. Fur die Geltendmachung Ihres Garantieanspruches melden Sie bitte das defekte Gerat an unter:
www.Einhell-Service.com. Halten Sie bitte den Kaufbeleg oder andere Nachweise lhres Kaufs des
Neugerats bereit. Geréate, die ohne entsprechende Nachweise oder ohne Typenschild eingesendet
werden, sind von der Garantieleistung aufgrund mangelnder Zuordnungsmaoglichkeit ausgeschlos-
sen. Ist der Defekt des Geréates von unserer Garantieleistung erfasst, erhalten Sie umgehend ein
repariertes oder neues Gerat zuriick.

Selbstverstandlich beheben wir gegen Erstattung der Kosten auch gerne Defekte am Gerét, die vom

Garantieumfang nicht oder nicht mehr erfasst sind. Dazu senden Sie das Gerat bitte an unsere Service-

adresse.

Fir Verschlei3-, Verbrauchs- und Fehlteile verweisen wir auf die Einschrankungen dieser Garantie ge-

man den Service-Informationen dieser Bedienungsanleitung.

Einhell Service - EschenstraBe 6 - 94405 Landau/lsar (Deutschland)

-26-
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Sehr geehrte Kundin,
sehr geehrter Kunde,

LIEBE MOGLICHMACHER,

wir haben das Ziel, alles daftr zu tun, damit Sie mit Einhell all Ihre Projekte moglich machen kdnnen. Aus diesem
Grund ist Service bei uns gelebter Anspruch: mit tiber 20 Jahren Erfahrung und mehr als 120 kompetenten und
persénlichen Ansprechpartnern hat es sich der Einhell Service auf die Fahnen geschrieben, Sie bei allen Fragen
zu lhrem Produkt zu unterstitzen. Dazu gehort ein beratendes Technikerteam, bis zu 10 Jahre Ersatzteilverfug-
barkeit, 24 Stunden Versandservice, eine leistungsfahige Reparatur-Organisation und ein flichendeckendes

Service-Partnernetz.

Uber unser Onlineportal www.Einhell-Service.com sind viele unserer verfligbaren Services jetzt noch

schneller und einfacher fur Sie erreichbar - rund um die Uhr, sieben Tage die Woche.

£y

ERSATZTEILE

PREIS-
INFORMATIONEN

GARANTIEVER-
LANGERUNGEN

ZUBEHOR

VERFUGBARKEITEN

REPARATUR-
SERVICE

Einhell Service - Eschenstral3e 6 - 94405 Landau an der Isar

Service-Hotline:
Hilfestellung bei Selbstmontage:
Inbetriebnahme Service:

Anl_GC_RM_500_SPK4.indb 27

Deutschland
09951 - 959 2037
09951 - 959 2035
09951 - 959 2036
E-Mail: Service-DE@Einhell.com

-27 -

Osterreich

01-2053 3517

01-2053 3515

01-2053 3516
Service-AT@Einhell.com

PRODUKT-
INFORMATIONEN

TRACK & TRACE

SERVICE-STELLEN
VOR ORT

Wir freuen uns auf Ihren Besuch unter

Einhell-Service.com
>>>
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Veszély! - Sériilés veszélyének a lecsdkkentéséhez olvassa el a hasznalati utasitast.

Ezt a készuléket nem szabad gyerekeknek hasznalniuk. Gyerekeket felll kellene ligyelni azért, hogy ne
jatszanak a készilékkel. Tisztitast és karbantartast nem szabad gyerekek altal elvégeztetni. A készu-
|éket nem szabad olyan személyeknek hasznalni akik csokkentett fizikai, érzéki vagy szellemi képesé-
ggel rendelkeznek vagy olyan személyeknek akik nem rendelkeznek elég tudassal vagy tapasztalattal,

kivéve ha egy felelés személy feliigyeli vagy iranyitja éket.

-28-
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Veszély!

A készllékek hasznalatanal, a sérulések és a
karok megakadalyozésanak az érdekébe be kell
tartani egy par biztonsagi intézkedést. Ezért ezt
a hasznalati utasitast / biztonsagi utasitasokat
gondosan atolvasni. Orizze ezeket j6l meg, azért
hogy mindenkor a rendelkezésére alljanak az
informacidk. Ha mas személyeknek adna at a
készuléket, akkor kérjuk kézbesitse ki vele egyutt
ezt a haszndlati utasitast / biztonsagi utasitasokat
is. Nem vallalunk felel6séget olyan balesetekért
vagy karokért, amelyek ennek az utasitasnak és
a biztonsagi utasitasoknak a figyelmen kivul ha-
gyasabdl keletkeznek.

1. Biztonsagi utasitasok

A megfeleld biztonséagi utasitasok a mellékelt fu-
zetecskében talalhatoak!

Figyelmeztetés!

Olvasson minden biztonsagi utasitast, uta-
last, képleirast és technikai adatot végig,
amelyekkel ez az elektromos szerszam el van
latva. A kdvetkez6 utasitasok betartasan beluli
mulasztasok aramUtést, tiizet és/vagy sulyos sé-
ruléseket okozhatnak.

Orizze meg az 6sszes biztonsagi utasitasokat
és utalasokat a jovére nézve.

A hasznalt szimbolumok magyarazata

(lasd a 13-es képet)

A. FIGYELMEZTETES - A gép lizemeltetése
elétt atolvasni a hasznalati utmutatot!
FIGYELMEZTETES - A gép hasznalatanal
betartani a megfelel biztonsagi tavolsagot!
FIGYELMEZTETES - A gépen torténd
munkalatok elvégzése el6tt vagy a gép
megemelése el6tt lzemeltetni a zaréberen-
dezést! FIGYELEM - Ne érintse meg a forgd
késeket!

FIGYELMEZTETES - Ne vitesse magat a
gépen! FIGYELEM - Ne érintse meg a forgd
késeket!

Védelmi osztaly Il (duppla izolalas)

Az akkukat csak szaraz termekben +10°C -
+40°C fok kozotti kdrnyezeti hdmérsékletnél
tarolni. Az akkukat csak feltéltétt allapotban
tarolni (legalabb 40%-ra feltéltétten).
Kapcsolo tapegység

Védelmi osztaly Ill

Lassu biztositék 3,15 A

Levalaszté transzformator révidzarlat elleni
védelemmel

B.

C.

mm

cmIo

Figyelem!
Egy vihar esetében kihuzni a halézati csatlakozot
és valassza le a hataroldhuzalt a téltéallomasrol.

2. A késziilék leirasa és a szallitas
terjedelme

2.1 A késziilék leirasa (1/2-es kép)
Robotflinyird
Kezelépanel
STOP-gomb
Vagasmagassag elallitas
Eséérzékeld
Hordozo fogantyu
Fékapcsolo
Hatso kerék
Akkuburkolat

. Pengék

. Késkorong

. Elsé kerék

. Tapegység (-kabel)

. Régzitékampo

. Régzitd csavar

. Kéabel 6sszekétd

. Pétpengék

. Hataroléhuzal

. Téltéallomas

. Toltépecek

. LED - kijelzés

. Akku

. Hatlapu kulcs

. Vonalz6 (levélasztasra és kivételre)

©CoNOOoh~WN =

2.2 A szdllitas terjedelme és kicsomagolas

Keérjik a leirott szallitasi terjedelem alapjan

leellendrizni a cikk teljességét. Hianyzo részek

esetén forduljon a cikk vasarlasa utan legkésébb

5 munkanapon belll egy érvényes vasarlasi

igazolas felmutatasa mellett a szervizkdzponthoz

vagy a eladohelyhez, ahol vette a készliléket.

Kérjuk vegye ehhez figyelembe az utasitas végén

a szerviz-informéaciokban talalhaté szavatossagi

tablazatot.

® Nyissa ki a csomagolast és vegye ki 6vatosan
a készuléket a csomagolasbal.

® Téavolitsa el a csomagolasi anyagot valamint
a csomagolasi- / és szallitasi biztositékot (ha
létezik).

® Ellendrizze le, hogy teljes a szallitas terjedel-
me.

® Ellendrizze le a készliléket és a tartozékrés-
zeket szallitasi karokra.

® Halehetséges, akkor érizze meg a csomago-
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last a garanciaidd lejaratanak a végeéig.
Veszély!
A késziilék és a csomagolasi anyag nem
gyerekjaték! Nem szabad a gyerekeknek a
miianyagtasakokkal, foliakkal és aprorészek-
kel jatszaniuk! Fennall a lenyelés és a meg-
fulladas veszélye!

A szallitas terjedelme

® Robotflnyird
Tapegység(-kabel)
Téltéallomas

R&gzitd csavarok (4 darab)
Eredeti Uzemeltetési utmutato
Biztonséagi utasitasok

Osszeszerelési anyag és tartozék
Pétpengék (3 darab)
Roégzitékampo (190 darab)
Hatarolohuzal (130 m)
Kabelcsatlakoztato (4 darab)
Hatlapu kulcs

Akku

Vonalz6 (levélasztasra és kivételre)

Sziikséges segédeszk6zok
(nincs a szallitas terjedelmében)

e Kalapacs

®  Fogd

® Szigetelést eltavolité fogd
® Vizmérleg (opcionalisan)

3. Rendeltetés szerinti hasznalat

A robotflinyir6 a hazi- és a hobbykerti privatha-
saznalatra alkalmas és csak a gyepfellletek
nyirdséra van meghatérozva.

A késziléket csak rendeltetése szerint szabad
hasznalni. Ezt tulhaladé barmilyen hasznalat,
nem szamit rendeltetésszerlinek. Ebbdl adodo
barmilyen karért vagy barmilyen fajta sérulésért a
hasznald ill. a kezel6 felel6s és nem a gyarto.

Keérjuk vegye figyelembe, hogy a készulékeink
rendeltetésik szerint nem az ipari, kézmlipari
vagy gyari hasznalatra lettek konstrualva. Nem
véllalunk szavatossagot, ha a készllék ipari,
kézmuipari vagy gyari Uzemek terlletén valamint
egyenértékul tevékenységek teriletén van hasz-
nalva.
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4. Technikai adatok

FeSzUNSEQ ....cccvvviiiiiiiie 28V
Motorfordulatszam .........ccccvevevernenne. 3100 perc’
Veédelmi 0SZtAlY .......coveeeiiiiiiiiieiiieeeeee IPX4
Veédelmi 0SZtAlY .......ooveeiiieiiiiiieiee e 1]
SUIY e 8,1 kg
VAgasi SZEIESSEY ....cccvviieiiiieieieeeeee 18 cm
A PENGEK SZAMA .....oovveiiiiiiiiiieeiee e 3
Max. emelkedd ........ccovvirieeieiiiciieeees 35 %
HangnyomasszintL , .........c.ccccccooo.. 48,9 dB(A)
Bizonytalansag K ........cccocoveiiiiiiniienn. 3 dB(A)
Hangteljesitmenyszint L, .. 61,5 dB(A)
BizonytalansagK ............... 1,93 dB(A)
Vagasmagassag elallitas 20-60 mm;
fokozatmentesen

A hataroléhuzal

engedélyezett hossza .........c.cccceeeee max. 250 m

Hataroléhuzal kabelantenna
MUkodési frekvenciasav

Maximalis sugarzasi teljesitmény

Li-lon akku

FESZUNSEQ: ..oovvveiiiiiiiieeeeeee e 28Vd.c.
Kapacitas: ....cccceeveeeeiiiee e 2,0 Ah
Tapegység

Bemeneti fesziltség: ....... 100- 240V ~ 50 /60 Hz
Kimeneti feszultség: .........cccceivinnnne 28Vd.c.
Kimeneti aram: ...

Veédelmi 0SzZtaly: .....cocoeoeviiiiiiiiieeee /@

A zaj értékek az EN ISO 3744: 1995 és az ISO
11094: 1991 normaknak megfeleléen lettek
megallapitva.

Figyelmeztetés!

Ez a késziilék az lizeme ideje alatt elekt-
romagneses teret hoz létre. Ez a tér bizonyos
korilmények kozott befolyasolhatja az ak-
tiv és a passziv orvosi implantatumokat. A
komoly és halalos sériilések veszélyének a
lecs6kkentéséhez, azt ajanljuk, hogy orvosi
implantatumokkal rendelkez6 személyek a
késziilék kezelése el6tt konzultaljak az orvo-
sukat vagy az orvosi implantatum gyartéjat.
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5. Belizemeltetés

Olvassa el az egész lizemeltetési utmutatot
miel6tt elkezdené a robotflinyiré telepitését.
A telepités mindsége kihat arra, hogy késébb
milyen jol fog dolgozni a robotfiinyiro.

5.1 Miikodési elv

A robotflinyird véletlen szerint valassza ki az ira-
nyat. Ennél teljesen le lesz nyirva a kert azaltal,
hogy a robotflinyiré a hataroléhuzal (18) altal
bezart felulet minden részlegét megdolgozza. Mi-
utan a robotflinyiré felismer egy helyesen telepi-
tett hataroldhuzalt (18), megfordul a robotflinyird
és egy masik iranyba hajt a részlegen belll.
Minden olyan részleg, amelyet a fellleten belll
védeni akar - példaul kerti tavak, fak, butorok
vagy viragagyak - azokat is le kell hatarolni a ha-
taroldhuzallal (18). A hataroldhuzalnak (18) egy
zart kort kell képeznie. Ha a nyirando részlegen
belll egy akadalyra talalna a robotflinyird, akkor
hatrafelé hajt és egy masik iranyba tovabbnyir
(3-as kép).

5.2 Erzékel6k

A robotflinyiré tdbb biztonsagi érzékelével van

felszerelve.

* Emelésérzékelo:
Ha a robotflnyird hatulrél tébb mint 30°-al a
talajtol meg lesz emelve, akkor azonnal meg
lesz allitva a robotflinyiré és a pengék (10)
forgasa.

° Dontésérzékeld:
Ha erésen megddine egy iranyba a
robotflnyird, akkor azonnal meg lesz allitva a
robotflnyir6 és a pengék (10) forgasa.

° Akadalyérzékel6:
A robotflinyiré felismeri az utjaban lev aka-
dalyokat. Ha a robotflinyird dsszeutkdzik egy
akadallyal, akkor azonnal meg lesz allitva a
robotflinyiré és a pengék forgasa és hatrafelé
hajt az akadalytdl el.

° [EsGérzékelo:
A robotflinyiré egy eséérzékelbvel (5) van
felszerelve azért, hogy megakadalyozza
a robotflnyird dolgozasat esénél. Ha es6t
ismer fel, akkor visszatér a robotflinyird
a téltdallomashoz (19) és ott fel lesz tel-
jesen téltve. Miutan ismét megszaradt az
esbérzékeld (5), a robotflinyiré még tovabbi
két 6rat a toéltéallomasban (19) marad.
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5.3 El6készités

Készitsen el6sszér egy vazlatot el a gyeprol. Ra-
jzolja bele az akadalyokat is és készitsen el egy
tervet, hogy hogyan akarja ezeket megvédeni.
Ezaltal egyszer(bb lesz megtalalni egy j6 poziciot
a toltéallomasnak (19) és a hataroldhuzalnak (18)
a lefektetése bokrok, viragagyak, stb. kéré (4-es
kép). A 60 mm-nél nagyobb fllmagassagnal le kell
réviditeni a gyepet azért, hogy ne legyen tulsago-
san megterhelve a robotflinyiré és hogy ne legyen
karosan befolyasolva az Gizemi hatasosséag. Has-
znaljon erre egy hagyomanyos finyiré gépet vagy
egy trimmert.

Minden olyan laza targyat eltavolitani a gyeprol,
amelyek meg lehetnek sértve a robotflinyird altal,
vagy amelyek meg tudnak sérteni a robotflnyirot.
Tartsa a kdvetkezd szerszamokat készenlétben:
Kalapéacsot, fogét, szigetelést eltavolito fogot és
vizmérleget (opcionalisan).

5.4 Tolt6allomas

5.4.1 A tolt6allomas telephelye

Hatarozza eléssz6r meg a téltéallomas (19) leg-
jobb telephelyét. Ahhoz hogy mindig mikédjén

a robotflinyir6 szikség van egy kinti dugaszolé
aljzatra, amely permanent szolgaltat aramot.

A toltéallomast (19) egy sik fellletre kell a zart
fufeliilet magassagaban elhelyezni. Ugyeljen arra,
hogy a részleg lapos és szaraz legyen. Arnyékos
helyet valasztani ki, mivel az akku (22) legjobban
egy hideg kérnyezetben lesz téltve (kép 5a).
Kiegészitéen még ugyelni arra, hogy a hatéro-
I6huzal a téltéallomas (19) eldtt legalabb 2 m-t
egyenesen legyen telepitve A téltéallomas (19)
kdzvetlen el6tti kanyarok nehézségekhez veze-
thetnek a téltési folyamathoz valé csatlakozasnal.

5.4.2 A tolt6allomas lokalizacidja

Ha majdnem ures az akku (22), akkor visszatér
a robotflnyiré a téltéallomahoz (19), azzal hogy
az 6ramutato jarasaval ellenkez6 iranyban a
téltéallomasig (19) kdveti a hataroldhuzalt (18).
Ugyeljen ezért arra, hogy helyesen kiigazitva he-
lyezze el a toltéallomast (19) (kép 5b).

5.4.3 A tolt6allomasnak a tapegységre levé
csatlakoztatasa

1. Miel6tt 6sszecsatlakoztatna a téltéallomast
(19) az aram ellatassal biztositsa, hogy a ha-
|6zati feszliltség 100- 240V 50 /60 Hz-nél.

2. Atapegységet (13) a dugaszolo aljzattal
direkt kapcsolni 6ssze. Ne hasznélja a kébelt
semmilyen mas hasznalatra.

3. Ne hasznéljon sérilt tapegységet (13). A
kabelen vagy a tapegységen (13) levd karok
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esetén forduljon azonnal kicseréléshez egy
feljogositott szakemberhez.

4. Ne tdltse fel nedves kérnyezetben a
robotflnyirét. Ne téltse fel a robotflinyirét
40°C kornyezeti hémérséklet felett vagy 5°C
alatt.

5. Arobotflinyirot és a tapegységet (13) viztdl,
héforrasoktol és vegysezerektél tavol tartani.
A tapegység (13) kabeljat éles szélektdl tavol
tartani azért, hogy elkertilje a karokat.

6. Csatlakoztassa 6ssze a tapegységet (13) a
téltéalomassal (19) (kép 5¢).

Ahhoz, hogy mar a telepités ideje alatt tdltse a
robotflnyiré akkujat (22), kapcsolja elséként a
fékapcsolon (7) keresztil be a robotflnyirét és
allitsa a téltéallomasba (19) a robotflinyirét.

5.4.4 Informaciok a toltési folyamathoz

A robotflinyird a kovetkezé szituaciok egyikkénél
tér vissza a téltéallomashoz (19):

On manualisan visszakiildi a robotflinyirét.
az akkuallas 30% ala esik.

be van fejezve a napi munkaidé.

kioldott az esészenzor.

tulhevdilt a robotflinyird.

Ennél a robotflnyird a hataroldhuzal (18) mentén
6nnalléan visszahajt a téltéallomasig (19).

Ha a robotflinyiré a téltéalloméashoz (19) hajt vis-
sza, akkor megkeresi maganak a hataroléhuzalt
(18) és az éramutatd jarasaval ellenkezé iranyaba
hajt a hataroldhuzal (18) mentén.

Az akku (22) téltési folyamata alatt pirosan vilagit
az LED-kijelz6 (21) a téltéallomason (19).

Ha a téltéalloméason (19) zdlden vilagit az LED-
kijelz6 (21), akkor ez azt jelzi, hogy az akku (22)
teljesen fel van téltve. Miutan teljesen fel lett
téltve, a robotflinyiré ismét felveszi a munkat,
vagy a kévetkezé munkaidétartomanyig a
téltéallomasban (19) marad.

Ha a téltéallomashoz (19) levé visszahajtasnal
egy akadaly lenne a hatarolohuzalon (18), akkor
a robotflnyird tdbb probalkozas utan az aka-
daly elétt &llva marad és nem tud visszajutni a
téltéallomashoz (19). Tavolitson a hataroldhuza-
lon (18) minden akadalyt el.

Ha az akku (22) hémérséklete tullépné a 45°C-t,
akkor meg lesz szakitva a toltési folyamat azért,
hogy megakadalyozzon karokat az akkun. Miutan
ismét lehult a hdmérséklet, akkor automatikusan
folytatva lesz a toltési folyamat.

Ha a robotflinyiré vezérldjének a hémérséklete
tullépi a 75 °C-t, akkor visszatér a robotflinyird

a téltéallomasba (19). Miutan ismét lecsdkkent

a hémérséklet, a beallitasoknak megfeleléen
ismét fel lesz véve a munka. Ha az akku (22)

ures lenne, miel6tt visszatérne a robotflinyir6 a
toéltéallomashoz (19), akkor nem lehet tébbé bein-
ditani a robotflinyirét. Vigye vissza a robotflinyirét
a toltéallomashoz (19) és hagyja bekapcsolva a
fékapcsolot (7). A robotflinyird automatikusan fel
lesz téltve.

5.5 Hataroléhuzal

FIGYELEM! Atvagott hatarol6huzalok és ko-
vetkezménykarok nem tartoznak a garancia
hatalya ala!

5.5.1 A hatarolohuzal lefektetése

A hataroldhuzalt (18) ugy a féldre mint ahogy a
féldbe is le lehet fektetni. Kemény és szaraz féld-
nél a régzitbkampok (14) eltérhetnek a beleverés-
nél. Ha nagyon széraz a talaj, akkor 6ntdzze meg
a gyepet a hataroldhuzal telepitése el6tt.

* Telepités a talajon
Fektesse feszesen a féldre a hataro-
I6huzalt (18) és régzitse oda a mellékelt
régzitékampok (14) altal, ha nem akarja a
gyepet késdbb vertikulalni vagy levegbztetni.
A hatéaroldhuzal pozicidjat a robotflinyird
hasznalatanak az elsd heteiben még hozza
lehet illeszteni. De idével be lesz néve a ha-
tarolohuzal flvel és nem lesz tébbé lathaté.
A hatéroldhuzalt a régzitékampok kézott
egy maximalis 1 m-es tavolsaggal telepiteni.
A gyep egyenetlen részein csOkkenteni a
régzitékampodk kozétti tavolsagot. Keruljon
el olyan szituécidkat ahol nem fekudne fel a
huzal a talajra. Biztositsa, hogy a hataroléhuz-
alt nem tudja atvagni a robotftnyiré.

* Telepités a talajban
Assa 5 cm mélységig be a hataroldhuzalt.
Ezaltal meg lesz akadalyozva a hatarol6huzal
(18) megseértése példaul vertikulalasnal vagy
szellztetésnél.

Utasitas!

Rezervaljon 1m huzalt a téltésallomas hatulsé
oldalan ahhoz, hogy el tudjon végezni késdbbi
helyesbitéseket.

5.5.2 Sziik helyek

Ha a gyep fellletén van egy szik hely, akkor ab-
ban addig tud dolgozni a robotflinyird, ameddig
a folyoso szélessége legalabb 1,4 m (80 cm a
hatarolohuzalok kdzétt) és a hossza max. 8 m
(3-as keép).
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5.5.3 Tavolsag a kerthatarhoz

Ha a robotflinyird kdzeledik egy hataroldhuzalhoz
(18), akkor ez fel lesz ismerve a robotflinyiréban
eldl levd érzékeldk altal. De mielétt megfordulna
a robotflinyird, még 30 cm-ig is athajt a hataro-
I6huzalon (18) keresztil. Vegye ezt figyelembe a
nyirandé részlegnek a tervezéseénél (kép 6a).

5.5.4 A huzal lefektetése sarkokon

Kertlje el azt, hogy a sarkokon a hataroléhuzalt
(18) derékszogben (90°) fektesse le. Ahhoz,
hogy biztositsa, hogy a robotflinyiré ne menjen
tul messzire a hataroldhuzalon (18) tul, fektesse
le ahelyett a hatarolohuzalt (18) a 6b képen abra-
zoltak szerint.

5.5.5 A gyep emelkeddjének a kiszamitasa

A robotflinyiré 35%-ig terjedé emelkeddkkel

tud megbirkdzni. Kertlje ezért el a meredekebb
emelkeddket. Az emelkedét a tavolsagon megtett
szintavolsagbdl lehet kiszamitani (kép 6¢).

Példa: a/b =35 cm/100 cm = 35 %

5.5.6 A hatarolohuzal telepitése az
emelked6kon

Az emelkedékén a robotflinyiré kiléndssen

nedves fu altal csuszasba kerUlhet és ezaltal

athajthat a hataroldhuzalon (18). Ezért ajanlatos a

kévetkezd pontokra tugyelni (kép 6d).

°  Alejté felllsé részén nem kellene a ha-
tarolohuzalt (18) a 35%-nal meredekebb
emelkeddkre telepiteni. Tartson itt az aka-
dalyokhoz és a gyepszélhez egy 30 cm-es
tavolsagot.

®  Alejté alulso6 részén nem kellene a hata-
roléhuzalt (18) a 17 %-nal meredekebb
emelkeddkre telepiteni. Tartson itt az aka-
dalyokhoz és a gyepszélhez egy 40 cm-es
tavolsagot.

5.5.7 Kocsiutak és kovezett gyalogutak

® Levalasztani az emelt gyalogutakat, kavicsos
vagy mulcsos fellleteket, mélyebbre fektetett
agyasokat vagy terepeket. A hataroléhuzalt
(18) legalébb egy 30 cm-es tavolsagban fek-
tetni le (kép 6e és 6g).

e Agyepes folddel egy sikban futé gyalo-
gutakat nem kell levalasztani, mivel ezeken
egyszerlen athajthat a robotflinyiré. A hata-
roléhuzalt (18) gyalogutakon keresztil is le
szabad fektetni (kép 6f és 6g).
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5.5.8 Hatarolt szigetek

A nyirési részlegben lev6 akadalyokat hatarolt

szigetek |étesitése altal védeni. Ezaltal meg lehet

akadalyozni az érzékeny targyakkal, kerti tavak-
kal, fakkal, butorokkal, viragagyasokkal stb. valé

Osszeltkdzeést (kép 6h és 6i).

e Kitekerni a hataroléhuzalt (18) a szélektdl a
védendé targyakhoz.

° Ardgzitbkampokkal (14) az éramutato jarasa-
val megfeleld iranyaba fixalni a védendd targy
kéré a hataroldhuzalt (18).

e Keritse komplett kéril a hatéarolt szigetet és
vezesse vissza a hataroléhuzalt (18) ahhoz a
ponthoz, ahol elhagyta a gyep szélét.

® A hatarolt szigetek kdzétti tavolsagnak lega-
labb 0,8 m-nek kell lennie. Mas esetben kap-
csolja 8ssze a targyakat egy k6zds hatarolt
szigetnek (kép 6h).

® A hatérolt szigethez és a szigettdl el levd
hataroldhuzalnak (18) parhuzamosnak és
nagyon kdzel kellene egymashoz lefektetve
lennie. - Figyelem! A hataroléhuzaloknak (18)
nem szabad kereszteznituk egymast! - Fixalja
ahhoz a parhuzamos hataroldhuzalokat (18)
kdézdsen ugyanazzal a régzitbkampoval (14) a
foldre (kép 6i).

® Anyirasi részlegben &t fog hajtani a
robotflinyiré a parhuzamos hatéroléhuza-
lon (18), de az egyedill lefektetett hataro-
I6huzalnal (18) meg fog allni a robotflinyiré.

5.5.9 Akadalyok

e Akadalyok 10 cm feletti magassaggal
(kép 6j)
10 cm feletti magassagu feszes akadalyok,
mint példaul fak, falak, keritések, kerti buto-
rok stb., fel lesznek az ltk6zésszenzor altal
ismerve. Ha 6sszelitkdzik a robotflinyird
egy akadallyal, akkor megall, lekapcsolja a
nyiromivet, hatrafelé hajt és megfordul ahh-
0z, hogy egy masik iranyba folytassa a nyirasi
folyamatot. Puha, nem stabil és értékes aka-
dalyokat védeni kell egy a hataroléhuzallal
hatarolt sziget altal.

* Kovek és alacsony akadalyok
10 cm alatti kéveket, sziklakat és alacsony
akadalyokat a nyirasai részlegben védeni kell,
mert kulénben athajthat rajtuk a robotflnyird.
Maskulénben a robotflnyirdn sérilésre és
blokkolasra kerllhet sor.

* Fak (kép 6k)
Fakat a robotflinyiré akadalyként kezeli. De
ha 10 cm magassag alatti fagydkér allna ki a
féldbél, akkor védeni kellen ezt a részleget.
Ez megakadalyozza, hogy sérilések lépjenek
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fel a gydkereken valamit a robotflinyiron. A
hataroléhuzal (18) és az akadaly kéz6tt betar-
tani egy legalabb 30 cm-es tavolsagot.

5.6 A tolt6allomas csatlakoztatasa

Zarja le a komplett hataroldhuzal (18) lefekteté-
sét, mielStt dsszecsatlakoztatna a téltéalomassal.
Mind a két végén 1 m extra hataroléhuzalt (18)
rezervéalni ahhoz, hogy el tudjon végezni késdébbi
hozzaigazitasokat.

A hataroldhuzal (18) végein, a téltéallomasra (19)
levd csatlakozashoz egy 10-t6l - 15 mm-ig levd
részen eltavolitani egy szigetelést eltavolito fogo-
val a szigetelést.

Huzza ki a halézati csatlakozot, mielétt racsatla-
koztatna a hataroldhuzalt (18) a téltéallomasra
(19). A toltéallomas (19) ellilsé oldalahoz lefekte-
tett hataroldhuzalt (18) a téltéallomas (19) alulsé
oldalan levd kabeltartékon keresztil kell hatrafelé
lefektetni. Vezesse at az ellilsé hataroldhuzalt (18)
a téltdallomas alatti vezetékeken és a csatlakozta-
tasi részlegben az eldrelatott lyukon keresztul.
Csatlakoztassa ezt a .+ csatlakozéra ra. Azutan
racsatlakoztatni a hatulsé hataroldhuzalt (18) az
»S1“ csatlakozoval (kép 7a).

Figyelem! A hatarol6huzaloknak (18) nem
szabad keresztezniiik egymast!

Azutan létrehozni az &ramellatassal a csatla-
kozast. Helyes telepitésnél a téltéallomason
(19) levd LED-kijelzének (21) allandéan zdlden
kellene vilagitania. Ha nem vilagit az LED, akkor
ellenérizze elésszdr le a csatlakozasokat. Ha

az LED vilagit, de nem allanddan zélden, akkor
olvassa el ennek az Gzemeltetési Utmutatonak a
végén a Kijelzés téltéallomas és hibaelharitas”
tablazatot.

5.7 Bekapcsolni és leellendrizni a telepitést
Mihelyt zélden vilagit a téltéallomason (19)

az LED-kijelzd (21), akkor készenlétben a
robotflnyirénak a nyirasi részleg. Kérjlk bizto-
sitsa el6sszdr, hogy komplett be vannak verve

a régzitékampok (14) a hataroléhuzalon (18).

A robotflinyirét kb. 3m-re a téltéallomas (19)
mogé a hataroldhuzal (18) elé allitani. Ennél a
robotflinyirénak egy 90°-u szégben kellene a ha-
tarolohuzalhoz (18) odafordulva lennie (kép 7b).
Kapcsolja ismét be a fékapcsolot (7) (ON) (8-as
kép).

Nyomja meg két masodpercre a POWER-gombot
(60) a kezel6panelen (2). A PIN-kod segitégével
kizarni a robotftinyirét és a ,,OK* (61) gomb altal
igazolni a beadast (lasd a ,Zaréberendezés / PIN-
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kod” fejezetet).

Nyomja meg a ,HOME / 3 ,, (64) gombot és utan-
na ismét az ,,OK“ gombot (61). Most az éramutaté
jarasaval ellenkezd iranyba kdveti a robotflinyiré a
hataroléhuzalt (18). Figyelje a robotfnyirét a ha-
taroldhuzal (18) menténi hajtas egész ideje alatt,
addig amig az ujra a téltéallomasban (19) nem all.
Ha a robotflinyironak némely helyen problémaja
lenne, akkor adott esetben helyesbiteni a hatéa-
roldhuzalt (18) és megismételni a folyamatot. A
robotflinyiré akkuja (22) most teljesen fel lesz télt-
ve. Ha a csatlakozasnal problémak vannak , akkor
lehetséges hogy oldalt ujbdl be kell pozicionalni a
téltéallomast (19), addig amig a csatlakozas pro-
bléma nélkil mukodik.

A piros STOP-gomb (3) altal minden idében meg
tudja allitani a robotftinyirét. A STOP-gomb (3)
Uzemeltetése utdn meg lesz allitva a robotflinyird
és tovabbi utasitasokra var.

5.8 A tolt6allomas rogzitése

Miutan biztositva van a robotflinyiré
rendeltetésszerl mikddése és talalt egy
megfelelé poziciét a téltéalloméasnak (19), most a
régzité csavarokkal (15) fixalni kell a téltéallomast
(19). Csavarozza a hatlapu kulccsal (23) komplett
a féldbe a rogzité csavarokat (15)(kép 7c).

6. Kezelés

6.1 F6kapcsolo

A robotflinyiré egy f6kapcsoldval (7) van felsze-
relve. A robotflinyirét a fékapcsolon (7) keresztul
kapcsolni be (ON) és ki (OFF) (8-as kép). A
robotflinyird a bekapcsoldsa utén le lesz zarva a
PIN-kéddal.

6.2 Kezel6panel

A robotflinyiré mar gyarilag programozva van és
el lettek rajtva végezve a standard beallitdsok. De
ezeket szikség esetén meg lehet véaltoztatni. Ak-
kor is ha a gyari bealitasok megfelelnek a legtébb
készlléknek, mégis meg kellene, hogy ismerked-
jen arendelkezésére all6 opciokkal.

A kezel6panel LED-inek a magyarazat

(kép 9a)

50. 1d6-LED-k: a napi nyirasidének a kijelzése
51. Bereteszelési-LED: A gomblezaras kijelzése
52. Akku-LED: Az akkuallapot kijelzése

53. Riaszt6-LED: A hibak kijelzése
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A kezel6panel gombopciok magyarazat

(kép 9b)

60. POWER-gomb: A robotflinyiré be- és kikapc-
solasa

,OK“gomb

SSET WORKTIME / 1“gomb

,START / 2“ gomb

,HOME / 3“ gomb

,4“ gomb / reteszelé gomb

61.
62.
63.
64.
65.

6.3 A nyirasmagassag elallitasa

Figyelem! A nyirdsmagassag eléllitdsat csak ki-
kapcsolt robotflinyironal szabad elvégezni. Nyom-
ja meg ahhoz a STOP-gombot (3). A robotflinyird
a nyirasmagassag elallitasa (4) altal a 20 és

60 mm kdz6tti nyirasmagasséag fokozatmentes
hozzaillesztését teszi lehetéve, amelyet a skalan
le lehet olvasni.

A 60 mm-nél nagyobb flimagasséagnal le kell ré-
viditeni a gyepet legalabb 60 mm-re azért, hogy
ne legyen tulsdgosan megterhelve a robotflinyird
és hogy ne legyen karosan befolyasolva az tizemi
hatasossag. Hasznaljon erre egy hagyomanyos
funyird gépet vagy egy trimmert.

A telepités lezarasa utan a nyirasmagassagot a
nyirdsmagassag eldllitason (4) keresztul lehet
hozzailleszteni. Kezdjen mindig egy magasabb
nyirdsmagassaggal és csdkkentse azt kis |épé-
sekben le a kivant magassagig.

6.4 Zaréberendezés / PIN-kéd

A zaroberendezés megakadalyozza a
robotflnyiro feljogositas nélkuli hasznalatat egy
érvényes kod nélkll. Ehhez be kell adnia egy sze-
mélyes négyjegyl biztonsagi kédot.

Kireteszelés

- Miel6tt tzembe helyezné a robotflinyirét, be
kell adnia a helyes PIN-kdédot (standard-PIN-
kod: ,1-2-3-4%). Adja lassan egymas utan be a
PIN-koédot és igazolja a beadast az ,,OK* (61)
gombbal. A kezel6funkciok ki lesznek reteszel-
ve és a bereteszelési-LED (51) zélden vilagit.

- Ha egy rossz PIN-kddot adna be, pirosan felvi-
lagit a bereteszelési-LED (51). Nyomja meg az
,OK* (61) gombot, ahhoz hogy térdlje a rossz
PIN-kédot és hogy azutén beadja a helyes PIN-
kodot.

Bereteszelés

Ha be akarja zarni a kezelépanelt (2), akkor
nyomja meg a ,4“ -es gombot / reteszelé gomb
(65).

Standard PIN-kod:
1234

Uj PIN-kéd:

PIN-kéd megvaltoztatasa

A PIN-kéd megvaltoztatasahoz jarjon a kdvetkezd
képpen el:

1. Reteszelje ki a kezel6panelt.

2. Nyomja meg egyidejlleg a ,4“-es gombot /
reteszelé gomb (65) és az ,OK* (61) gombot.
A reteszeld-LED (51) valtakozdan pirosan és
z6lden pislog.

Adja be az uj PIN-kédot (négyjegyt). Nyomja
meg az ,OK" (61) gombot. A reteszel-LED
(51) zdélden pislog.

Adja Ujbdl be az uj PIN-kédot és nyomja meg
az ,OK“ (61) gombot. A reteszel6-LED (51)
allanddan zélden vilagit. A PIN-kod sikeresen
meg lett valtoztatva.

5. Figyelem! Jegyezze fel az uj PIN-kodot!

A PIN-kdd lekérése elvesztése esetén

Tartsa készenlétben a nyugtat és a robotflinyird
szériaszamat. Erre szllksége van ahhoz, hogy
megkapja a PIN-kodjat!

1. Nyissa ki az akkuburkolatot (9), vegye ki az
akkut (22) és csatlakoztasson az USB-csatla-
kozasra az abrazolas szerint egy USB-stick-
et (10-es és 11-es kép).

Tegye ismét be az akkut (22). Kapcsolja ismét
be a fékapcsolét (7) (ON). Ugyeljen arra,
hogy ne essen Ujbol ki az akku (22).

Nyomja meg egyidejlleg a POWER-gombot
(60) és az ,OK“ (61) gombot. Tartsa a
gombokat 3 masodpercig nyomva. Most a
kezelépanelen (2) vilagit minden LED (50, 51,
52, 53).

Nyomja meg a ,SET WORK TIME / 1“ (62)
gombot.

Huzza le az USB-stick-et. Olvassa ki egy
szamitogépen az USB-stick-en levd adatokat.
A robotflinyiré altal egy szévegfajl (*.txt) lett
létrehozva. Ez a fajl egy PUK-ot tartalmaz,
egy személyes kodot. Ahhoz, hogy kapjon
egy PIN-t, forduljon a vevészolgalathoz.

6.5 A robotfiinyiré vezérlése

Flinyirasi idobeallitas
1. Reteszelje ki a kezel6panelt (2).

2. A,SETWORKTIME /1 (62) gomb tdbbs-
z6rds nyomasa altal kivallasztani a kivant
flinyirasi idét.

3. A megfelelé kijelzés az id6-LED-n (50) ke-
resztll torténik.

4. Az ,OK*“(61) gomb megnyomasa altal iga-

-35-
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zolni a beallitast.
Az idépont, amelyhez most el lettek végezve a
valtoztatasok, az most a napi inditasi idépont. A
kijelzett éraszdm az a napi munkaidé.
A flinyirasi id6beallitashoz, 500 m3-nél napi 8 6rat
ajanlunk iranyértékként. A kertnagysag és kom-
plexitasa szerint hozza kell illeszteni a kivalasztott
munkaidét.

Inditasi folyamat

1. Reteszelje ki a kezel6panelt (2).

2. Nyomja meg elésszor a ,START / 2“ (63)
gombot.

3. lIgazolja az ,OK" (61) gombbal az inditasi foly-
amatot

A robotflinyiré most a flinyirasi idébeallitAsoknak
megfeleléen dolgozik. A munkaidé ideje alatt fe-
ligyelve lesz az akku toltési allasa és ki lesz mu-
tatva az LED-képernydn (52) keresztil. Miutan az
akku toltésallapot 30%-ra leesett, visszatér auto-
matikusan a robotflinyiré a téltéallomashoz (19).

A flinyirasi folyamatnak a megszakitasa

1. Arobotflinyiré azonnali megallitdsaéhoz nyom-
ja meg a STOP-gombot (3).

2. Reteszelje ki a kezel6panelt (2).

3. Nyomja meg egymas utan a ,HOME / 3“ (64)
gombot és az ,,OK* (61) gombot, ahhoz hogy
visszakuldej a hataroldhuzal (18) mentén a
robotflinyirét a téltéallomashoz (19).

7. Tisztitas, karbantartas és
potalkatrész megrendelés

Veszély!

Minden tisztitasi és karbantartasi munka elétt a
készUléket feszlltsehmentesre kell kapcsolni,
ehhez huzza ki a haldzati csatlakozot a dugaszold
aljzatbdl és kapcsolja ki a fékapcsolon (7) keresz-
tul (OFF) a késziléket (8-as kép).

Vigyéazat! Hordjon munka - kesztytket!

7.1 Tisztitas

® Tartsa a védéberendezéseket, szelléztetd
réseket és a géphazat annyira por- és piszok-
mentesen, amennyire csak lehet. Dérzsélje
le a készuléket egy tiszta posztdval vagy
pedig fujja ki alacsony nyomas alatt suritett
levegével.

® A robotflnyirét nem szabad foly6 vizzel,
kiléndssen nem magas nyomas alatt levével
tisztitani.
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A készlléket rendszeresen egy nedves
posztéval és egy kevés kendszappannal
megtisztitani. Ne hasznéljon tisztité vagy oldé
szereket; ezek megtamadhatjak a készulék
muanyagrészeit. Ugyeljen arra, hogy ne keriil-
hessen viz a készulék belsejébe.

A robotflinyirét lehetbleg egy kefével vagy
egy ronggyal tisztitani.

Ellenérizze le a pengék (10) és a késkorong
(11) mozgdképességét.

A robotflinyirén (1) és a téltéallomason (19)
levé toltékontaktusok tisztitasara hasznaljon
fémre valo tisztitdszereket vagy egy nagyon
finom csiszol6papirt. Tisztitsa ezeket meg,
azért hogy biztositson egy hatékony téltési
folyamatot.

7.2 Karbantartas

-36-

Elkopott vagy sértlt pengéket (10) valamint
azok régzitd csavarjait mindig készletenként
kell kicserélni.

Elkopott vagy karosult részeket kicserélni.
Egy hosszu élettartam érdekébe minden
csavarrészt valamint kereket és tengelyt meg
kellene tisztitani és utanna pedig megolajozni.
A robotflinyiré rendszeres apolédsa nem csak
egy hosszu tartossagot és teljesitményke-
pességet biztosit, hanem a gyepje gondos és
egyszeru funyirdsahoz is hozzajarul.

A kopasnak legjobban kitett alkatrészek azok
a pengék (10). Ellendrizze rendszeresen

le a pengék (10) allapotat valamint azok
felerdsitését. Ha a robotflinyird tulsagos vib-
ralasa lépne fel, akkor ez azt jelentheti, hogy
sérlltek a pengék (10) ill. hogy Utések altal
deformalddottak. Ha a pengék (10) el lenné-
nek kopva vagy meg lennének sértlve, akkor
azokat azonnal ki kell cserélni.

Ellenérizze rendszeresen le a gyep vagasi
képét. Tompa pengék altal a fliszalak nem
lesznek tisztan levagva. Ezaltal a felsé fe-
liletén kdnnyen elszaradhat a gyep és barna
lesz. Ezért a pengét rendszeresen kicserélni,
azért hogy megtartsa a tiszta és egyenes
vagas vagasat.

Ellenérizze rendszeresen le a robotflnyird
alsé oldalat szennyezédésekre. Tisztitsa
rendszeresen meg a robotflnyirdjat. Erdés
szennyezédéseket azonnal eltavolitani.

A belizemeltetés utani elsé hetekben és

egy elézetes hagyomasos flinyiroval levé
nyiras utan, a robotflinyirdja gyors erés
szennyezédésére kerulhet sor. Ezért vizsgal-
ja ebben az idétartamban slriibben meg a
robotflinyirdjanak az alsé oldalat.
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® Egy er6s szennyezddés elkeriléséhez a gye-
pet csak kis lépésekben réviditeni.

® Akészilék belsejében nem talalhaté tovabbi
karbantartando rész.

7.2.1 A pengék kicserélése

Csak originalis pengéket hasznalni, mert kilon-
ben nincsennek garantalva a funkciok és a biz-
tonséag.

A robotflinyird harom pengével (10) van a kés-
korongon (11) felszerelve. Ezeknek a pengéknek
(10) az élettartama 3 honapig terjed (ha nem
talal el akadalyokat). Kérjik mind a 3 pengét
(10) egyszerre kicserélni, azért hogy kizarja a
készlléke hatékonysaganak és egyensulyanak a
hatranyos befolyasat.

A pengék (10) cseréjéhez jarjon a kbvetkez6

képpen el (12-es kép) - Figyelem! - Keszty(ket

hordani:

1. Oldaj ki a régzitdcsavarokat.

2. Vegye le a pengét (10) és cserélje 6ket ki
Ujakért. Mind a harom pengét (10) mindig
készletenként cserélni ki.

3. Azutan huzza ismét feszesre a rdégzitdcsavart.

Biztositsa, hogy szabadon tudnak forogni az
Uj pengék (10).

Végezzen rendszeresen el a robotflinyiréon egy
altalanos kontrollt és tavolitsa el az 6sszegyult
maradékokat. Minden szezonstart el6tt okvetlenul
leellendrizni a pengék (10) allapotat. Javitasok
esetén forduljon a vevdszolgaltatasi helytiinkhdz.
Csak originalis pétalkatrészeket hasznalni

7.2.2 Az akku kicserélése
Csak originalis akkukat hasznalni, mert kiilénben
nincsennek garantalva a funkciok és a biztonsag.

Az akku (22) cseréjéhez jarjon a kdvetkez6 kép-

pen el (10-es kép):

1. Oldja ki az akkuburkolat (9) hat régzité csa-
varjat.

2. Vegye ki a robotflinyirébol az akkut (22).

3. Azutan tegye be az Uj akkut (22) és rogzitse
oda az akkuburkolatot (9) a régzité csavarok-
kal.

7.2.3 Szoftvér frissités

Ha frissiteni kivanja a szoftvért, akkor masolja az
Uj szoftvért egy Ures USB-stick-re (adott esetben
formazni az Uj USB-stick-et). Biztositsa, hogy az
akku teljessen fel van téltve, miel6tt elvégezné a
kévetkezd lépéseket.

1. Allitsaa robotflinyirét a nyirasi részleg-
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be. A szoftvér-frissitésnél nem szabad a
robotflinyironak a téltéalomasban lennie.

2. Nyissa ki az akkuburkolatot (9), vegye ki az
akkut (22) és csatlakoztasson az USB-csatla-
kozasra az abrazolas szerint egy USB-stick-
et (10-es és 11-es kép).

3. Tegye ismét be az akkut (22). Kapcsolja ismét
be a fékapcsolét (7) (ON). Ugyeljen arra,
hogy ne essen Ujbol ki az akku (22).

4. Nyomja meg egyidejlleg a POWER-gombot
(60) és az ,OK“ (61) gombot. Tartsa a
gombokat 5 masodpercig nyomva. Most
kezelépanelen (2) vilagit minden LED (50, 51,
52, 53).

5. Afrissitési folyamat elinditasahoz nyom-
jameg a ,4“ gombot / reteszeld gombot
(65). Az id6-LED-k (50) jelzik az aktualis
elérehaladast. Ha mind az 5 id6-LED (5)
folyamatosan vilagit, akkor le van zarva a foly-
amat.

6. Egy par masodperc utén ismét kialszanak az
id6-LED-k (5) és a robotflinyiré a normalis
Uzemmodba valt, azaltal hogy csak egy id6-
LED (50) vilagit.

7. Huzzale az USB-stick-et és csukja be az ak-
kuburkolatot (9).

7.2.4 A hataroléhuzal javitasa

Ha barmely helyen a hataroldhuzal (18) at-
vagasara kerlilne sor, akkor hasznalja a javitasra
a mellékelt kdbelcsatlakoztatot (16). Ehhez
vezesse az atvagott hataroléhuzal (18) mindkét
végét a kabelcsatlakoztatéba (16) és nyomja azt
egy fogd segitségével 6ssze. Csatlakoztassa
Ossze a haldzati csatlakoz6t a dugaszold aljzattal.
Ellendrizze azutan az LED-kiejlz6 (21) altal a
téltéallomason (19) a mukodeést.

7.3 A pétalkatrész megrendelése:

Pétalkatrész megrendésénél a kbvetkezé adato-

kat kellene megadni:

® Akészllék tipusat

® Akészllék cikk-szamat

® Akészllék ident- szamat

® A szikséges potalkatrész potalkatrész
szamat

Aktudlis arak és inforaciok a

www.Einhell-Service.com alatt talalhatoak.

Pétpengék cikk- szam: 34.140.20
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8. Tarolas

A télen keresztlli tarolés el6tt az akkut (22) tel-
jesen feltdlteni és a fékapcsolon (7) keresztul
kikapcsolni (OFF) a robotftinyirét. Vegye ki a
készulékbdl az akkut (22). Vegye le a tapegységet
(13) az aramellatasrol és a toltéalomasrol (19). A
hataroléhuzalt (18) a télen keresztil kint szabad
hagyni a szabadban. De azért biztositsa, hogy a
csatlakozésok rozsdasodas ellen védve legyenek.
Valassza le ahhoz a téltéallomasrdl (19) a hataro-
I6huzal (18) csatlakozoit.

A készlléket és a készllék tartozékait egy sétét,
szaraz és fagymentes valamint gyerekek szamara
nem hozzéaférheté helyen tarolni. Az optimalis
tarolasi hémérséklet 5 °C és 30 °C kdzétt van. Az
elektromos készliléket az eredeti csomagolasban
6rizni meg.

9. Szallitas

e Kapcsolja ki a készuléket a fékapcsolon (7)
keresztil (OFF) (8-as kép).

© Haléteznek, akkor szerelje fel a széllitasi
védéberendezéseket.

® Védje a készlléket karok és erds rezgések
elél, amelyek kilénésen a gépjarmivekben
torténd szallitdsnal Iépnek fel.

© Biztositsa a készliléket elcsuszas és eldélés
ellen.

® Arobotflinyirét a fogantyunal (6) fogva, a kés-
koronggal (11) a testtél el hordani.

10. Megsemmisités és
ujrahasznositas

A szallitasi karok megakadalyozasahoz a készu-
lék egy csomagolasban talalhaté. Ez a csoma-
golas nyersanyag és ezaltal ismét felhasznalhaté
vagy pedig visszavezethetd a nyersanyagi
kérforgashoz. A készulék és annak a tartozé-

kai kiildnbzd anyagokbdl allnak, mint példaul
fémbdl és mlianyagokbdl. Defektes készulékek
nem tartoznak a hazi hulladékok kézé. Szakszer(
megsemmisitéshez le kellene adni a készuléket
egy megfelel6 gylijtéhelyen. Ha nem ismer
gylijtéhelyeket, akkor érdeklédjon utanna a kdz-
ségi 6nkormanyzatnal.
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Csak az EU-orszagoknak

Ne dobja az elektromos szerszamokat a haztarta-
si hulladék kozé!

Az elektromos és elektronikus-6regkészulékek
2012/19/EG eurdpai iranyvonala és anemzeti jog-
ba val6 atvétele szerint az elhasznalt elektromos
szerszamokat szétvalasztva kell 6sszegyujteni

és vissza kell vezetni egy kérnyezetvédelemnek
megfelelé Ujrafelhasznéalashoz.

Recycling-alternativak a visszakuldési felszéli-
tashoz:

Az elektromos készllék tulajdonosa, a tulajdon
feladasa esetében kételes a visszakiildés helyett
alternativ a szakszeru értékesitéssel kapcsolat-
ban sszedolgozni. Az 6reg készliléket ehhez
egy visszavevd helynek is at lehet hagyni, amely
elvégzi a nemzeti kérforgasipari- és hulladéktor-
vények értelmében levd megsemmisitést. Ez nem
érrinti az 6reg készllékek mellékelt elektromos
alkotorészek nélkili tartozékait és segitéeszkdzeit

kisérépapirjainak az utannyomtatasa vagy egyé-
bb sokszorositasa, kivonatosan is csak az Einhell
Germany AG kihangsulyozott beleegyezésével
engedélyezett.

Technikai valtoztatasok jogat fenntartva
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11. A tolt6allomas kijelzései és hibaelharitas

LED - kijelzés (21)

Leiras

Megoldas

Ki

- Nincs aramellatas

- Ellendrizze le az aramellatast

Zdlden vilagit

- Nyirasra készen

- Teljessen feltoltve az akku
(22)

- Helyessen van telepitve a
hataroléhuzal (18)

Zolden pislog

- Atvéagva a hatarolohuzal (18)
- Rosszul van racsatlakoztatva
a hataroléhuzal (18)

- Ellendrizze le a hatarolohuzalt (18)
térédésre

- Ellendrizze le mind a két csatlakozast a
toltéallomason (19)

Pirosan vilagit

- Téltédik az akku (22)

- Vérja meg, amig teljessen fel nincs t6ltve
az akku (22).

12. A robotflinyird kijelzései és hibaelharitas

A riaszt6-LED (53) pirosan vilagit

Hiba

Lehetséges okok

Elharitasuk

~,Megemelve a
robotflinyiré“

- Az emelésérzékeld folyama-
tossan 10 masodpercig kiol-
dva

A hiba nyugtazasahoz nyomja meg az ,OK*
(54) gombot. Inditsa a kezel6panelen (2) ke-
resztul Ujbdl el a nyirasi folyamatot.

- Ha s(rlbben fellép a hiba, akkor
ellendrizze le a nyirasi részleget 10 cm-
nél magasabb akadalyokra és tavolitsa
Oket el vagy valassza el az akadalyokat a
hataroléhuzallal (18) a nyirasi részlegtél.

.Beszorult a
robotfunyiré” a
robotflnyiré a
nyirasi részlegben
megallt egy akadaly
kdzelében.

- Egy perecen belil 10-
szer aktivélva lett az
akadalyérzékeld

A hiba nyugtazdsahoz nyomja meg az ,OK*
(54) gombot. Inditsa a kezelépanelen (2) ke-
resztll ujbol el a nyirasi folyamatot.

- Ellendrizze le, hogy a robotflnyiré egy
akadaly altal blokkolva lett e vagy hogy
beszorult e fak, bokrok stb. k6zé. Tavolitsa
el az akadalyt, vagy kertlje ezt a részle-
get.

- Hatébbszor fellépne ez a hiba, akkor
ellendrizze le a hataroléhuzal (18) lefekte-
tését. Ugyeljen kiiléndssen sz(ik szégle-
tekre, folyosokra, keritésekre, sziklakra
stb. és igazitsa a hataroléhuzal (18) elren-
dezését ha sziikséges hozza.

- Ellendrizze le, hogy tul magas e a fi és
hogy blokkolva lesz e a robotflinyird. Eb-
ben az esetben 60 mm-nél kevesebbre
lenyirni a fuvet.
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A riaszto-LED (53) pi

rosan vilagit

Hiba

Lehetséges okok

Elharitasuk

LHall érzékel6“

A robotflinyiré a
nyirasi részlegben
megallt direkt egy
akadalynal.

- Az akadalyérzékeld foly-
amatossan 10 masodpercig
kioldva

Kapcsolja ki a fékapcsolot (7) (OFF) és

tegye a robotflinyirét a nyirasi részleg-

ben egy masik helyre. Kapcsolja ismét

be a fékapcsolét (7) (ON) és inditsa a

kezel6panelen (2) keresztil ujbol el a nyirasi

folyamatot.

- Ellendrizze le, hogy a robotflinyiré egy
akadaly altal blokkolva lett e vagy hogy
beszorult e fak, bokrok stb. k6zé. Tavolitsa
el az akadalyt, vagy kertlje ezt a részle-
get.

- Ha tébbszor fellépne ez a hiba, akkor
ellenérizze le a hataroléhuzal (18) lefekte-
tését. Ugyeljen kiildndssen szlik szdgle-
tekre, folydsokra, keritésekre, sziklakra
stb. és igazitsa a hataroléhuzal (18) elren-
dezését ha sziikséges hozza.

A robotflinyird
kérben forog, ahhoz
hogy keresse a ha-
tarolo jelet és végul
teljessen megall.

- Rosszul van racsatlakoztatva
a hataroléhuzal (18)

- Atvéagva a hatarolohuzal (18)

- Nincs aramellatas

A riaszto-LED (53) pirosan pislog
Hiba Lehetséges okok Elharitasuk
,Hataroléhuzal / - Anyirasi részlegen kivil van | Kapcsolja ki a fékapcsolot (7) (OFF) és
jelhiba“ a robotflnyiré ismét be (ON). Inditsa a kezel6panelen (2)

keresztul ujbol el a nyirasi folyamatot.

- Biztositsa, hogy a hataroléhuzal (18) he-
lyesen és kézepesen van a toltéallomas
(19) alatt lefektetve.

- Ellendrizze le a téltéallomas (19) pozici-
ojat.

- Biztositsa, hogy a robotflnyir6 a nyirasi
részlegben van.

- Ellendrizze le, hogy az LED-kiejlz (21) a
toltéallomason (19) zélden vilagit e.

- Ha arobotflnyiré ugyanazon a helyent
t6bbszor elhagyja a nyirasi részle-
get, akkor ellendrizze le ezt a részt
nagyfesziltségl kabelra. Valtoztassa meg
a hataroléhuzal (18) helyzetét.

- Ha arobotflnyiré az emelkedén hagyja el
a nyirasi részleget, akkor a hataroléhuzal
(18) helyzetének a megvaltoztatasa altal
kerulje el ezt a részleget.
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A riaszto-LED (53) kéken vilagit

Hiba

Lehetséges okok

Elharitasuk

»Akku-/elemhiba“

A robotflinyirénal egy elem-

hiba lépet fel.

Nem lehet télteni az akkut

(22)

Rossz a toltépecekek (20)

kontaktusa
Elérte az akku (22) az
élelttartama végeét

Kapcsolja ki a fékapcsolot (7) (OFF) és

ismét be (ON). Inditsa a kezelépanelen (2)

keresztul Ujbdl el a nyirasi folyamatot.

- Kérjuk ellenérizze le, hogy van e probléma
az aramellatassal.

- Tisztitsa meg a toltépecekeket (20).

- Cserélje, ha szilkséges ki az akkut (22).

- Forduljon a vevészolgaltatashoz.

- Biztositsa, hogy az akku (22) helyesen lett
felszerelve.

- Ellendrizze le, hogy a fékapcsold (7)
be van e kapcsolva (ON), mialatt a
toltéallomasban (19) van a robotflnyird.

- Ellendrizze le a toltéallomas (19) pozici-
ojat. Cserélje, ha szlikséges ki az akkut
(22).
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A riaszto-LED (53) kéken pislog

Hiba

Lehetséges okok

Elharitasuk

»A szabvanyi tar-
tomanyon kivil az
elemhémérséklet”
A robotflinyiré a
beallitott munkaid6
alatt visszatér a
toltéallomashoz
és/vagy nem
lehet az akkut a
toltéallomason
télteni.

Tul magas / tul alacsony az
akku hémérséklet ill. a vezérld
tulhémérséklete

- Egy 75 °C folétti
elemhémérsékletnél a
robotflnyiré visszatér a
toltéallomashoz (19).

- Egy 45 °C feletti vagy 0 °C
alatti elemhémérsékletnél
meg lesz allitva toltési foly-
amat és a robotflinyiré var a
toltéallomason (19).

- Nyaron a munkaidét a kora reggeli érakra
tenni és kerlje el a robotflinyiré izemét a
nap forro orai alatt.

- Az akkunak ill. a vezérlének az enegdé-
lyezett h6mérsékleti tartomanyba valo le-
hulése utan, a robotflinyiré automatikusan
visszatér a programozot lizembe.

»Tulterhelve a mo-
tor*

Leallt a robtflinyiré
a magas és vastag
fiben.

- Megallt a robotflinyiré egy tu-
laram miatt a motorban vagy
egy motorhiba miatt.

Kapcsolja ki a fékapcsolot (7) (OFF) és
ismét be (ON). Inditsa a kezelépanelen (2)
keresztul Ujbdl el a nyirasi folyamatot.

- Ellendrizze le a fi magassagat a nyirasi
részlegben és szlikség esetén egy ha-
gyomanyos flinyiréval 60 mm-nél kisebbre
lenyirni a fuvet.

- Emelje meg a vagasi magassagot. Kezd-
jen mindig a magasabb nyirasmagassag-
gal és csOkkentse azt kis |épésekben le a
kivant magassagig.

- Vizsgalja meg a késkorongot (11) és a
kerekeket szennyez6édésekre és tisztitsa
Oket alaposan meg.

- Ellendrizze le a hatulsé kerekeket és a
késkorongot (11) blokkolasokra. Ha nem
tudja feloldani a blokkolast, akkor fordul-
jon az illetékes vevészolgalathoz.

»,Megdéntve a
robotflinyiro*
Eldélt és megallt a
robotflnyiro.

- A robotflnyiré 10 masodper-
cig tartésan meg lett déntve

- Arobotflnyird hosszabb
ideig meg van délve egy ira-
nyba

A hiba nyugtazésahoz nyomja meg az ,OK*
(54) gombot. Inditsa a kezelépanelen (2) ke-
resztll Ujbol el a nyirasi folyamatot.

- Tegye egy egyenes fellletre a
robotflnyirét és inditsa ujbdl be.

- Ha arobotflnyir6 a nyirasi részlegben
levé meredek emelked6 miatt meg van
dontve, akkor illesze a hataroléhuzalt (18)
megfeleléen hozz4, azért hogy elkerllje a
tul meredek emelkedéket.

~Beszorult a nyir6*
A robotflnyiré
megall a
toltéallomashoz vis-
szafelé uton.

- A hataroléhuzal (18) levé
akadaly altal blokkolva a
robotfiinyir6 mozgasa

Kapcsolja ki a fékapcsolot (7) (OFF) és

tegye a robotflnyirét a nyirasi részleg-

ben egy masik helyre. Kapcsolja ismét

be a fékapcsoldt (7) (ON) és inditsa a

kezel6panelen (2) keresztil ujbol el a nyirasi

folyamatot.

- Tavolitson a hataroléhuzalon (18) minden
akadalyt el.
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Hibakeresés

Hiba

Lehetséges okok

Elharitasuk

A robotflinyiré a
nyirasi részlegben
all.

Nem lehet bekapc-
solni a robotflinyirot.

- Tul alacsony az akkufesziilt-

ség
Hiba az aramkérben vagy az
elektronikan

Vigye vissza feltdlteni a robotflinyirét a
toltéallomasahoz (19).

Kapcsolja ismét be a fékapcsolot (7)
(ON).

Forduljon a vevészolgaltatashoz.

Nem tud a
toltéallomasba
hajtani a
robotflinyiro.

Nincs helyessen telepitve a
toltéallomas (19).

Biztositsa, hogy az LED-kiejlz6 (21) a
toltéallomason (19) zélden vilagit.
Biztositsa, hogy a hataroléhuzalok (18) a
toltéallomason (19) csatlakoztatva van-
nak és hogy az ellilsé hataroléhuzal (18)
kdzepessen van a toltéallomas (19) alatt
lefektetve.

Biztositsa, hogy a toltéallomas (19) helye-
sen van elhelyezve.

Megall a
robotflnyird ill.
kontroll nélkdl hajt
a hatérolt szigetek
kézelében.

A hatarolohuzal (18) nincs
helyesen telepitve a hatéarolt
szigetek korl.

lllesze hozza a hataroléhuzal (18) helyze-
tét.

Ugyelien arra, hogy ne keresztezze magat
a hataroléhuzal (18)

Nagyon hangos a
robotflnyiro.

Sérltek a pengék (10)

Tul sok idegen test ragad a
pengéken (10)

Tul kdzel az akadalyokhoz
lett a robotflinyird beinditva
Sérilt a késmeghajté vagy a
hajtémotor

A robotflinyiré mas részei
sériltek

Cserélje ki a pengdket (10). A 3 peng6t
(10) egyidejlleg kell kicserélni.

A robotflinyiré Gzemi hatasossaga az a
pengék (10) élességétol figg. Ezért a
pengéket (10) j6 allapotban tartani.
Kapcsolja biztonsagosan le a
robotflnyirét és hordjon munkakesztylket
amig a pengeéket (10) tisztitja, azért hogy
elkerilje a vagasi séruléseket.

Hagyja a motort a vevészolgalat altal
megjavittatni vagy kicseréltetni.

A robotflinyiré a
téltéallomasban ma-
rad. A robotflnyiré
mindig visszatér a
téltéallomashoz.

Rossz munkaidd beallitasok
Ures az akku (22)

Kioldott az eséérzékeld
Novelt akkuhémérséklet

Ellenérizze le a munkaidé beallitasokat.
A robotflinyiré a beallitott idétartomany
szerint kezdi és fejezi a munkajat. Az
idétartomanyon kivil a robotflinyiré a
toltéallomasban (19) marad.

A motorflinyird
allva marad a ha-
taroldhuzalnal és
nem tudja elérni a
toltéallomast.

Ures az akku (22)

Tavolitsa el a hataroléhuzalon (18) a
lehetséges akadalyokat. Ugyeljen a ha-
taroléhuzal (18) lefektetésénél elegendd
tavolsagra az akadalyokhoz.

FIGYELEM! Atvagott hataroléhuzalok és kévetkezménykarok nem tartoznak a garancia ala!
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Szerviz-informacidk

A garanciaokmanyokban megnevezett minden orszagban kompetens szerviz-partnereket tartunk fenn,
akik kontaktusi lehetéségét kérjiik vegye ki a garanciaokmanybdl. Ezek minden szerviz-ligyben mint
javitas, potalkatrész- és gyorsan kopo rész-ellatas vagy a fogydeszkdzok megrendelhetéségével kapc-
solatban a rendelkezésére allnak.

Figyelembe kell venni, hogy ennél a terméknél a kdvetkezd részek mar hasznalat szerinti vagy termés-
zetes kopasnak vannak alavetve ill. a kdvetkezd részekre van mint fogyéeszkdzokre szikség.

Kategoria Példa
Gyorsan kopo részek* Akku
Fogyoeszkdz/ fogyorészek™ Pengék
Hianyzo részek

* nincs okvetlenll a szallitas terjedelmében!

Hianyok vagy hibak esetén kérjuk a hibaesetet a www.Einhell-Service.com alatt bejelenteni. Kérjik
tgyeljen egy pontos hibaleirasra és felelje meg mindenesetre a kdvetkezd kérdéseket:

® Mukodott mar egyszer a készulék, vagy elejétdl kezdve mar defekt volt?
® Feltint Onnek a defekt fellépése el6tt valami a készlléken (tunet a defekt elétt)?

° Az On véleménye szerint mi a kész(ilék hibas miikddése (fétiinet)?
Irja le ezt a hibas mikdédést.

_44 -
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Garanciaokmany

Tisztelt Vevé,

termékeink szigoru minéségi ellendrzés ala vannak vetve. Ha ez a készlilék mégis egyszer nem

mUikddne kifogastalanul, akkor azt nagyon sajnaljuk és kérjik Ont forduljon a szervizszolgéaltatasunkhoz

amely ebben a garanciakartyaban megadott cim alatt talalhaté. Szivesen allunk a rendelkezésére telefo-
non is, az alul megadott szervizszam alatt. A garanciaigény érvényesitésével kapcsolatban a kdvetkezé
érvényes:

1. Ezek a garanciafeltételek csak kizardlagosan a fogyasztoknak szélnak, ez annyit jelent hogy ter-
mészetes személyeknek, akik nem szanjék ezt a terméket sem tizemszer( sem egyébb 6nallé
tevékenységeik kdérén belul hasznalni. Ezek a garanciafeltételek szabalyozzak a kiegészité garan-
ciateljesitményeket, amelyeket a lent megnevezett gyart6 a vasarléknak az uj készulékeire igér a
térvényileg eléirt garanciaszolgalathoz kiegészitéen. A jogi szavatossagi igényei, nincsennek ez a
garnacia 4ltal érintve. A garanciateljesitményiink az On szaméra dijmentes.

2. A garanciateljesitmény csak kizarélagosan az On éltal, a lent megnevezet gyartétol megvasarolt Uj
készlléken felmertl6 olyan hibakra terjed ki, amelyek bebizonyithatéan egy anyaghiban vagy egy
gyari hiban alapszanak és korlatolva van valasztasunk szerint, vagy ezeknek a hibaknak az elhari-
tasara vagy a készulék kicserélésére.

Kérjuk vegye figyelembe, hogy a készulékeink rendeltetésik szerint nem az ipari, kézmuipari vagy
szakmai hasznalatra lettek konstrudlva. Ezért a garanciaszerzédés nem jon létre, ha a készililék

a garancia ideje alatt kisipari, kézmdipari vagy ipari Gzemek teruletén lett hasznalva vagy ha,
egyenértékl igénybevételnek lett kitéve.

3. A szavatossagunk alol ki vannak véve:

- olyan karok a készlléken, amelyek az 6sszeszerelési utasitas figyelmen kivul hagyasa vagy ame-
lyek a nem szakszerU felszerelés, a hasznalati utasitas figyelmen kivul hagyasa (mint példaul egy
rossz halézati fesziltségre vagy aramfajtara valo rakapcsolas), vagy a karbantartasi és biztonsagi
hatarozatok figyelmen kivil hagyasa vagy a késziléknek egy nem normalis kérnyezeti feltételeknek
térténd kitétele vagy egy hianyos apolas és karbantartas altal keletkeztek.

- kérok a készuléken, amelyek egy rossz bandsmadd vagy nem szakszerUl hasznalatok (mint példaul
a készulék tulterhelése vagy nem engedélyezett betétszerszamok vagy tartozékok hasznalata),
idegen testeknek a készllékbe levé behatolasa (mint példaul homok, kdvek és por, széllitasi kéarok),
erészak kifejtése vagy idegenkezUiség (mint példaul leesés altali karok) altal jéttek létre.

- karok a készuléken vagy a készulék részein, amelyek a hasznalatnak megfeleld, szokasos vagy
egyeébb természetes elkopasra vezethetbéek vissza.

4. A garancia idétartama 24 hénap és a készlilék vasarlasi napjaval kezdédik. Garanciaigényeket a
garancia id6 lejarata el6tt kell, két héten belll, a defekt felismerése utan érvényesiteni. Ki van zarva
a garanciaigények érvényesitése a garanciaidd letelte utan. A készulék javitasa vagy kicserélése
nem hosszabbitja meg a szavatossag idejét, se nem indul ez a teljesitmény altal egy Uj garanciaidd
a készulékre vagy az esetleg beépitett pétalkatrészekre. Ez egy helyszini szerviz esetében is érve-
nyes.

5. A garanciajoganak az érvénysitéséhez kérjik jelentse be a defektes készlléket a kdvetkezé cim
alatt: www.Einhell-Service.com. Kérjiik tartsa készenlétben az Uj késziilék 6n altali vasarlasanak a
bizonylatat vagy mas igazolasait. Olyan készllékeket, amelyek megfeleld igazolas vagy tipustabla
nélkul kertlnek bekuldésre, azok hianyzé hozzarendelési lehetéség miatt ki vannak zarva a garnci-
ateljesitmény alol. Ha a készulék defektjére kiterjed a garnciateljesitményiink, akkor azonnal vissza-
kap egy megjavitott vagy egy Uj készuléket.

Magatdl érthet6dd, hogy a kéltségek megtéritése ellenében szivesen megjavitsuk azokat a készuléken
levé defekteket, amelyek nem esnek a garancia terjedelme ala vagy amelyeket méar nem érinti a garan-
cia. Ehhez kérjik a készuléket a szervizcimunkre bekuldeni.

Ennek a hasznalati utasitasnak a szerviz-informacioja szerint utalunk ennek a garancianak a gyorsan
kopd részekkel, hasznalati részekkel és hianyzé részekkel kapcsolatban fennalld fenntartasaira.
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