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Gefahr! - Zur Verringerung des Verletzungsrisikos Bedienungsanleitung lesen.

Dieses Gerat darf nicht von Kindern benutzt werden. Dieses Gerat kann von Personen mit verringerten
physischen, sensorischen oder mentalen Fahigkeiten oder Mangel an Erfahrung und Wissen benutzt
werden, wenn sie beaufsichtigt oder bezuglich des sicheren Gebrauchs des Gerates unterwiesen
wurden und die daraus resultierenden Gefahren verstehen. Kinder dirfen nicht mit dem Gerat spielen.

Reinigung und Benutzer-Wartung diirfen nicht von Kindern durchgefiihrt werden.

-9-
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Gefahr!

Beim Benutzen von Geraten missen einige Si-
cherheitsvorkehrungen eingehalten werden, um
Verletzungen und Schaden zu verhindern. Lesen
Sie diese Bedienungsanleitung / Sicherheitshin-
weise deshalb sorgféltig durch. Bewahren Sie die-
se gut auf, damit Ihnen die Informationen jederzeit
zur Verfugung stehen. Falls Sie das Geréat an an-
dere Personen Ubergeben sollten, handigen Sie
diese Bedienungsanleitung / Sicherheitshinweise
bitte mit aus. Wir tbernehmen keine Haftung far
Unfélle oder Schaden, die durch Nichtbeachten
dieser Anleitung und den Sicherheitshinweisen
entstehen.

1. Sicherheitshinweise

Die entsprechenden Sicherheitshinweise finden
Sie im beiliegenden Heftchen!

Warnung!

Lesen Sie alle Sicherheitshinweise, Anwei-
sungen, Bebilderungen und technischen
Daten, mit denen dieses Elektrowerkzeug
versehen ist. Versdumnisse bei der Einhaltung
der nachfolgenden Anweisungen kénnen elekt-
rischen Schlag, Brand und/oder schwere Verlet-
zungen verursachen.

Bewahren Sie alle Sicherheitshinweise und
Anweisungen fir die Zukunft auf.

Erkldrung der verwendeten Symbole

(siehe Bild 14)

A. WARNUNG - Vor Betrieb der Maschine die
Bedienungsanleitung durchlesen!

B. WARNUNG - Beim Betrieb der Maschine ent-
sprechenden Sicherheitsabstand einhalten!

C. WARNUNG - Vor der Durchfiihrung von
Arbeiten an der Maschine oder vor dem
Anheben der Maschine Sperrvorrichtung be-
tatigen! ACHTUNG - Rotierende Messer nicht
beruhren!

D. WARNUNG - Nicht auf der Maschine mitfah-

ren! ACHTUNG - Rotierende Messer nicht

beruhren!

Schutzklasse Il (Doppelisolierung).

Lagerung der Akkus nur in trockenen R&u-

men mit einer Umgebungstemperatur von

+10°C - +40°C. Akkus nur in geladenem Zu-

stand lagern (mind. 40% geladen).

Schutzklasse llI

Trage Sicherung 2 A

Nur fur den Gebrauch in trockenen Raumen.

WARNUNG: Zum Laden der Batterie nur das

mm

cTIo
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abnehmbare Netzteil NT24/1 / PS24/1 benut-
zen, das mit diesem Gerat geliefert wurde.

Achtung!

Ziehen Sie wahrend eines Gewitters den Netzste-
cker und trennen Sie den Begrenzungsdraht von
der Ladestation.

2. Geréatebeschreibung und
Lieferumfang

2.1 Geratebeschreibung (Bild 1/2)
1. Mahroboter

2. Bedienfeld

3. STOP-Taste/Entriegelungstaste der
Displayabdeckung

4. Schnitthéhenverstellung

5. Regensensor

6. Tragegriff

7. Hauptschalter

8. Hinterrad

9. Akkufachdeckel

10. Klingen

11. Messerscheibe

12. Vorderrad

13. Netzteil(-kabel)

14. Befestigungshaken
15. Befestigungsschraube
16. Kabelverbinder

17. Ersatzklingen

18. Begrenzungsdraht
19. Ladestation

20. Ladestift

21. LED-Anzeige

22. Sechskantschlissel
23. Displayabdeckung
24. USB-Anschluss

25. Lineal (zum Heraustrennen)

2.2 Lieferumfang und Auspacken
Bitte Uberprifen Sie die Vollstandigkeit des Arti-
kels anhand des beschriebenen Lieferumfangs.
Bei Fehlteilen wenden Sie sich bitte spatestens
innerhalb von 5 Arbeitstagen nach Kauf des Arti-
kels unter Vorlage eines gultigen Kaufbeleges an
unser Service Center oder an die Verkaufsstelle,
bei der Sie das Gerat erworben haben. Bitte
beachten Sie hierzu die Gewahrleistungstabelle
in den Service-Informationen am Ende der An-
leitung.
o Offnen Sie die Verpackung und nehmen Sie
das Gerat vorsichtig aus der Verpackung.
* Entfernen Sie das Verpackungsmaterial so-

10.10.2022 12:44:00



wie Verpackungs-/ und Transportsicherungen
(falls vorhanden).

Uberpriifen Sie, ob der Lieferumfang vollstan-
dig ist.

Kontrollieren Sie das Geréat und die Zubehor-
teile auf Transportschaden.

Bewahren Sie die Verpackung nach Méglich-
keit bis zum Ablauf der Garantiezeit auf.

Gefahr!

Gerat und Verpackungsmaterial sind kein
Kinderspielzeug! Kinder diirfen nicht mit
Kunststoffbeuteln, Folien und Kleinteilen
spielen! Es besteht Verschluckungs- und Er-
stickungsgefahr!

Lieferumfang, Montagematerial und Zubehoér
(teilweise nicht im Lieferumfang enthalten):
Den Lieferumfang entnehmen Sie bitte dem bei-
gelegten Informationsblatt zum Lieferumfang.

© Mahroboter

Netzteil(-kabel)

Ladestation

Befestigungsschrauben (4 Stiick)
Ersatzklingen

Befestigungshaken

Begrenzungsdraht

Kabelverbinder

Sechskantschlissel

Akku

Ladegerat

Lineal (zum Heraustrennen)
Originalbetriebsanleitung
Sicherheitshinweise

Bendbtigte Hilfsmittel

(nicht im Lieferumfang enthalten)
® Hammer

Zange

Abisolierzange

[ ]
[ ]
® Wasserwaage (optional)

3. BestimmungsgemaéBe
Verwendung

Der Mé&hroboter ist flr die private Benutzung
im Haus- und Hobbygarten geeignet und aus-
schlieBlich fir das Mahen von Rasenflachen
bestimmt.

Die Maschine darf nur nach ihrer Bestimmung
verwendet werden. Jede weitere darlber hinaus-
gehende Verwendung ist nicht bestimmungsge-
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maB. Fir daraus hervorgerufene Schaden oder
Verletzungen aller Art haftet der Benutzer/Bedie-
ner und nicht der Hersteller.

Bitte beachten Sie, dass unsere Gerate bestim-
mungsgeman nicht fur den gewerblichen, hand-
werklichen oder industriellen Einsatz konstruiert
wurden. Wir Gbernehmen keine Gewahrleistung,
wenn das Gerat in Gewerbe-, Handwerks- oder
Industriebetrieben sowie bei gleichzusetzenden
Tatigkeiten eingesetzt wird.

4. Technische Daten

SPANNUNG ..ot 18V
Motordrehzahl..............cccocoiiiiiinne 3500 min
Schutzart ..o IPX4
SChUtzZKIaSsSE .....cccveeeiieiiiiiicie e, 1]
Gewicht ........... .8,4 kg
Schnittbreite .......... 18cm
Anzahl der KliNngen.........ccccovieiiieeiniiee e 3
Max. Steigung........cceviieeiiiieiiceceeee 35 %
Schallleistungspegel L, . ...coovrvrvvnnnee. 57 dB (A)
Unsicherheit K ... 2,3dB (A)

Schnitthdhenverstellung
Zulassige Lange des

20-60 mm; stufenlos

Begrenzungsdrahtes.............cccccce.e. max. 250 m
Begrenzungsdrahtkabelantenne
Betriebsfrequenzband: ................... 0-148,5 KHz
Maximale Sendeleistung: .............. 67,05 dBuA/m
GSM-Verbindung:

Betriebsfrequenzband...... E-GSM900 / DCS1800
Maximale Sendeleistung: ...........cccocueeniee. 33 dBm

LTE (CAT-M bzw. NB-loT)-Verbindung
Betriebsfrequenzband: ...... Band1/3/8/20/28

Maximale Sendeleistung: ..........ccccoeeeeeeene 21dBm
Netzteil

Eingangsspannung: ........ 100- 240V ~ 50 /60 Hz
AusgangsspannuNg: ..........ccccceeeeeiueinenne 24V d.c.
Ausgangsstrom: .........ccoevveeiiiiniciieee 1,5A

LA E

Die Gerauschwerte wurden entsprechend den
Normen EN ISO 3744:1995 und ISO 11094: 1991
ermittelt.
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Warnung!

Dieses Gerat erzeugt wahrend des Betriebs
ein elektromagnetisches Feld. Dieses Feld
kann unter bestimmten Umsténden aktive
oder passive medizinische Implantate beein-
trachtigen. Um die Gefahr von ernsthaften
oder tddlichen Verletzungen zu verringern,
empfehlen wir Personen mit medizinischen
Implantaten ihren Arzt und den Hersteller
vom medizinischen Implantat zu konsultie-
ren, bevor das Geréat bedient wird.

5. Inbetriebnahme

Lesen Sie die gesamte Betriebsanleitung, be-
vor Sie mit der Installation des Méhroboters
beginnen. Die Qualitat der Installation wirkt
sich darauf aus, wie gut spater der Mahrobo-
ter arbeitet.

5.1 Funktionsprinzip

Der Mé&hroboter wéhlt seine Richtung zufallig.
Der Garten wird dabei komplett gemaht, indem
der Mé&hroboter alle Bereiche innerhalb der vom
Begrenzungsdraht (18) eingeschlossenen Flache
bearbeitet. Sobald der Mahroboter einen korrekt
installierten Begrenzungsdraht (18) erkennt, dreht
der M&hroboter um und fahrt in eine andere Rich-
tung innerhalb des Bereichs. Alle Bereiche, die

Sie innerhalb der Flache schiitzen mdchten - z. B.

Gartenteiche, Baume, Mobel oder Blumenbeete
—mussen auch mit dem Begrenzungsdraht (18)
abgegrenzt werden. Der Begrenzungsdraht (18)
muss einen abgeschlossenen Kreis bilden. Falls
der Méahroboter innerhalb des Mahbereichs auf
ein Hindernis trifft, fahrt er rickwérts und méaht in
eine andere Richtung weiter (Bild 3).

5.2 Sensoren

Der Mahroboter ist mit mehreren Sicherheitssen-

soren ausgestattet.

® Hebesensor:
Falls der Mahroboter von hinten um mehr als
30° vom Boden angehoben wird, oder ein
Vorderrad (12) den Bodenkontakt verliert,
werden der Mahroboter und die Rotation der
Klingen (10) sofort gestoppt.

* Neigungssensor:
Falls der Mahroboter sich stark in eine Rich-
tung neigt, werden der Mahroboter und die
Rotation der Klingen (10) sofort gestoppt.

® Hindernissensor:
Der Mahroboter erkennt Hindernisse auf sei-
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nem Weg. Wenn der M&hroboter mit einem
Hindernis kollidiert, werden der M&hroboter
und die Rotation der Klingen (10) sofort
gestoppt und er fahrt rlickwarts weg vom
Hindernis.

* Regensensor:
Der Méahroboter ist mit einem Regensensor
(5) ausgestattet, um zu verhindern, dass der
Mahroboter im Regen arbeitet. Der M&hrobo-
ter kehrt zur Ladestation (19) zurlck, wenn
Regen erkannt wird, und wird dort komplett
aufgeladen. Nachdem der Regensensor (5)
wieder getrocknet ist, bleibt der M&hroboter
zwei weitere Stunden in der Ladestation (19).
Erst dann nimmt er die Arbeit wieder auf, so-
fern er sich noch in einem aktiven Zeitfenster
befindet. Ist der Regensensor (5) aktiviert,
(empfohlen, um den Rasen zu schonen) so
istim Display (50) eine helle Wolke zu sehen.
Hat der Sensor ausgeldst, erscheint eine
dunkle Wolke mit Regentropfen. SchlieBen
Sie die beiden Metallsensoren nicht mit Me-
tall oder einem anderen leitfahigen Material
kurz. Dies beeintrachtigt die korrekte Funktion
des Mahroboters.

5.3 Vorbereitung

Fertigen Sie zuerst eine Skizze lhres Rasens an.
Zeichnen Sie auch Hindernisse mit ein und erstel-
len Sie einen Plan, wie Sie diese schiitzen moch-
ten. Dadurch wird es einfacher, eine gute Position
fur die Ladestation (19) zu finden und den Be-
grenzungsdraht (18) um Busche, Blumenbeete,
etc. zu verlegen (Bild 4). Bei einer Rasenhdhe
Uber 60 mm muss der Rasen gekurzt werden, um
den Mé&hroboter nicht ubermé&Big zu belasten und
die Betriebseffizienz zu beeintrachtigen. Verwen-
den Sie dazu einen konventionellen Rasenméaher
oder einen Trimmer.

Raumen Sie alle losen Gegenstande vom Rasen,
welche durch den M&hroboter beschédigt wer-
den kénnen oder den Mé&hroboter beschéadigen
kénnen.

Halten Sie folgende Werkzeuge bereit: Hammer,
Zange, Abisolierzange und Wasserwaage (opti-
onal).

Montage des Akkus

Fur den Betrieb des Méahroboters wird ein Akku
(A) der Power-X-Change-Serie benétigt. Ach-
tung: Der Akku (A) kann je nach Modellvariante
nicht im Lieferumfang Ihres Mahroboters enthal-
ten sein.

Offnen Sie den Akkufachdeckel (9). Driicken Sie
die Rasttaste des Akkus (A) und schieben Sie
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den Akku (A) in die dafir vorgesehene Akkuauf-
nahme. SchlieBen Sie den Akkufachdeckel (9)
und achten Sie auf korrektes Einrasten (Bild 10).
Zum Entfernen des Akkus (A) 6ffnen Sie den Ak-
kufachdeckel (9). Dricken Sie die Rasttaste des
Akkus (A) und ziehen Sie den Akku (A) heraus.

5.4 Ladestation

5.4.1 Standort der Ladestation

Ermitteln Sie zunachst den besten Standort fiir
die Ladestation (19). Es wird eine AuBBensteck-
dose bendétigt, welche permanent Strom liefert,
damit der Mahroboter immer funktioniert. Die La-
destation (19) muss auf einer ebenen Oberflache
auf Hohe der Grasnarbe platziert werden. Achten
Sie darauf, dass der Bereich flach und trocken
ist. Wahlen Sie einen Platz im Schatten aus, da
der Akku am besten in einer kiilhlen Umgebung
geladen wird. Achten Sie zusétzlich darauf, dass
der Begrenzungsdraht mindestens 2 m vor der
Ladestation (19) und 1m hinter der Ladestation
gerade verlegt wird (Bild 5a). Kurven direkt vor
der Ladestation (19) kdnnen zu Schwierigkeiten
beim Andocken zum Ladevorgang flihren.

5.4.2 Lokalisierung der Ladestation

Wenn der Akku fast leer ist, kehrt der Mahroboter
zur Ladestation (19) zuruck, indem er dem Be-
grenzungsdraht (18) gegen den Uhrzeigersinn
bis zur Ladestation (19) folgt. Achten Sie deshalb
darauf, die Ladestation (19) korrekt ausgerichtet
zu platzieren (Bild 5b).

5.4.3 Anschluss der Ladestation an das Netz-
teil

1. Bevor Sie die Ladestation (19) mit der Strom-
versorgung verbinden, stellen Sie sicher,
dass die Netzspannung 100-240 V bei 50/60
Hz betragt.

2. Verbinden Sie das Netzteil (13) direkt mit
einer Steckdose. Nutzen Sie das Kabel fir
keine andere Anwendung.

3. Verwenden Sie kein beschadigtes Netzteil
(13). Wenden Sie sich bei Schaden an Ka-
beln oder am Netzteil (13) sofort zum Aus-
tausch an einen autorisierten Fachmann.

4. Laden Sie den Méahroboter nicht in feuchter
Umgebung auf. Laden Sie den Méahroboter
nicht bei Temperaturen Gber 40 °C oder unter
5°C auf.

5. Halten Sie den Méahroboter und das Netzteil
(13) fern von Wasser, Warmequellen und
Chemikalien. Halten Sie das Kabel des Netz-
teils (13) fern von scharfen Kanten, um Scha-
den zu vermeiden.
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6. Verbinden Sie das Netzteil (13) mit der Lade-
station (19) (Bild 5c¢).

Um den Akku des Mahroboters bereits wahrend
der Installation zu laden, schalten Sie den Méahro-
boter zunachst Uber den Hauptschalter (7) ein
und stellen Sie den Mahroboter in die Ladestation
(19).

5.4.4 Informationen zum Ladevorgang

Der Méahroboter kehrt in einer der folgenden Situ-
ationen zur Ladestation (19) zurtick:

Sie senden den Mahroboter manuell zuriick.
Der Akkuladezustand sinkt auf unter 30 %.
Die tagliche Arbeitszeit ist zu Ende.

Der Regensensor hat ausgelost.

Der Méahroboter ist Uberhitzt.

Der Modus ,Kantenmahen“ bzw. ,Spotmo-
wing“ wurde auB3erhalb des eingestellten Ar-
beitsfensters gestartet und vom Méahroboter
abgeschlossen.

Dabei fahrt der Mahroboter entlang des Begren-
zungsdrahtes (18) selbststéndig bis zur Ladesta-
tion (19).

Wenn der Mahroboter zuriick zur Ladestation
(19) fahrt, sucht er sich den Begrenzungsdraht
(18) und fahrt im Gegenuhrzeigersinn am Begren-
zungsdraht (18) entlang.

Wahrend des Ladevorgangs des Akkus leuchtet
die LED-Anzeige (21) an der Ladestation (19) rot.
Leuchtet die LED-Anzeige (21) an der Lade-
station (19) griin, zeigt dies an, dass der Akku
vollstandig geladen ist. Nach dem vollstandigen
Aufladen nimmt der M&hroboter die Arbeit wieder
auf, oder bleibt bis zum néchsten Arbeitszeitfens-
ter in der Ladestation (19).

Sollte sich beim Zuriickfahren zur Ladestation
(19) ein Hindernis auf dem Begrenzungsdraht
(18) befinden, bleibt der Mahroboter nach meh-
reren Versuchen vor dem Hindernis stehen und
kann nicht zuriick zur Ladestation (19) gelangen.
Entfernen Sie alle Hindernisse auf dem Begren-
zungsdraht (18).

Falls die Temperatur des Akkus 45 °C Uberschrei-
tet, wird der Ladevorgang abgebrochen, um
Schaden am Akku zu vermeiden. Nachdem die
Temperatur wieder gesunken ist, wird der Lade-
vorgang automatisch fortgesetzt.

Falls die Temperatur der Steuerung des Mahrobo-
ters 65 °C Uberschreitet, kehrt der Mahroboter in
die Ladestation (19) zurlick. Nachdem die Tempe-
ratur wieder gesunken ist, wird die Arbeit entspre-
chend der Einstellungen wiederaufgenommen.
Falls der Akku leer wird, bevor der Mahroboter zur
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Ladestation (19) zurtickkehrt, kann der M&hrobo-
ter nicht mehr gestartet werden. Bringen Sie den

Mahroboter zuriick zur Ladestation (19) und las-

sen Sie den Hauptschalter (7) eingeschaltet. Der
Mahroboter wird automatisch aufgeladen.

5.5 Begrenzungsdraht

ACHTUNG! Durchtrennte Begrenzungsdrahte
und Folgeschéaden unterliegen nicht der Ga-
rantie!

5.5.1 Verlegung des Begrenzungsdrahtes
Der Begrenzungsdraht (18) kann sowohl auf dem
Boden als auch im Boden verlegt werden. Bei
hartem oder trockenem Boden kénnen die Be-
festigungshaken (14) beim Einschlagen brechen.
Bewassern Sie den Rasen vor der Installation
des Begrenzungsdrahtes, wenn der Boden sehr
trocken ist.

® Installation auf dem Boden
Legen Sie den Begrenzungsdraht (18) fest
auf den Boden und befestigen Sie ihn mit den
beiliegenden Befestigungshaken (14), wenn
Sie den Rasen spater nicht vertikutieren
oder liften méchten. Die Position des Be-
grenzungsdrahtes kdnnen Sie in den ersten
Wochen der Nutzung des Mé&hroboters noch
anpassen. Nach einiger Zeit wird der Begren-
zungsdraht jedoch vom Gras Uberwachsen
sein und nicht mehr zu sehen sein. Instal-
lieren Sie den Begrenzungsdraht mit einem
maximalen Abstand von 1 m zwischen den
Befestigungshaken (14). Verringern Sie den
Abstand zwischen den Befestigungshaken
an unebenen Stellen des Rasens. Vermeiden
Sie Situationen bei denen der Draht nicht am
Boden aufliegt. Stellen Sie sicher, dass der
Begrenzungsdraht durch den Mahroboter
nicht durchtrennt werden kann.

¢ Installation im Boden
Graben Sie den Begrenzungsdraht bis zu 5
cm tief ein. Dadurch wird das Beschadigen
des Begrenzungsdrahtes (18) beispielsweise
beim Vertikutieren oder Llften verhindert.

Hinweis!

Reservieren Sie 1m Draht am hinteren Ende der
Ladestation, um spatere Korrekturen durchfiihren
zu kénnen.

5.5.2 Engstellen

Falls die Rasenflache eine Engstelle enthélt, kann
Ihr M&hroboter darin arbeiten, solange der Korri-
dor eine Breite von mindestens 1,4 m (80 cm zwi-
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schen den Begrenzungsdrdhten) und eine Lange
von max. 8 m hat (Bild 3).

5.5.3 Abstand zur Gartengrenze

Wenn sich der Mahroboter einem Begrenzungs-
draht (18) néhert, wird dieser durch die Sen-
soren vorne im Mahroboter erkannt. Bevor der
Méhroboter allerdings umdreht, Gberfahrt er den
Begrenzungsdraht (18) um bis zu 30 cm. Berlick-
sichtigen Sie dies bei der Planung des Mahbe-
reichs (Bild 6a).

5.5.4 Verlegen des Drahtes an Ecken
Vermeiden Sie, dass Sie den Begrenzungsdraht
(18) an den Ecken in einem rechten Winkel (90°)
verlegen. Um sicherzustellen, dass der Mahro-
boter nicht zu weit iber den Begrenzungsdraht
(18) hinausfahrt, verlegen Sie stattdessen den
Begrenzungsdraht (18) wie abgebildet in Bild 6b.

5.5.5 Berechnung der Steigung des Rasens
Der Mahroboter kann Steigungen von bis zu

35% Uberwinden. Vermeiden Sie deshalb stei-
lere Steigungen. Die Steigung lasst sich mit der
Uberwundenen Héhe Uber die Distanz bestimmen
(Bild 6¢).

Beispiel: a/b =35 cm/100 cm = 35 %

5.5.6 Installation des Begrenzungsdrahts an
Steigungen

An Steigungen kann der Mahroboter besonders

durch nasses Gras ins Rutschen kommen und

dadurch den Begrenzungsdraht (18) Gberfahren.

Daher wird empfohlen auf folgenden Punkte zu

achten (Bild 6d):

® Am oberen Teil eines Hangs sollte der Be-
grenzungsdraht (18) nicht an Steigungen
Uber 35 % installiert werden. Halten Sie hier
den Abstand von 30 cm zu Hindernissen und
Rasenkanten ein.

® Am unteren Teil eines Hangs sollte der Be-
grenzungsdraht (18) nicht an Steigungen
Uber 17 % installiert werden. Halten Sie hier
den Abstand von 40 cm zu Hindernissen und
Rasenkanten ein.

5.5.7 Fahrwege und gepflasterte Gehwege

® Trennen Sie erhdhte Gehwege, Flachen mit
Schotter oder Rindenmulch, tieferliegende
Beete oder &hnliche Gebiete ab. Verlegen Sie
den Begrenzungsdraht (18) in einem Abstand
von mindestens 30 cm (Bild 6e und 69).

® Mit der Grasnarbe blindig verlaufende Geh-
wege mussen nicht abgetrennt werden, da
diese vom Mahroboter einfach uberfahren
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werden kénnen. Der Begrenzungsdraht (18)
darf auch Uiber Gehwege verlegt werden (Bild
6f und 69).

5.5.8 Begrenzungsinseln

Schitzen Sie Hindernisse im Mahbereich durch

das Anlegen von Begrenzungsinseln. Dadurch

kann eine Kollision mit empfindlichen Objekten,

Gartenteichen, Baumen, Mébel, Blumenbeeten

etc. verhindert werden (Bild 6h und 6i).

® Rollen Sie den Begrenzungsdraht (18) von
den Randern zu den zu schiitzenden Objek-
ten hin aus.

® Fixieren Sie den Begrenzungsdraht (18) mit
Befestigungshaken (14) im Uhrzeigersinn um
das zu schiitzende Objekt.

® Umzaunen Sie die Begrenzungsinseln kom-
plett und flihren Sie den Begrenzungsdraht
(18) zu dem Punkt zuriick, an dem Sie den
Rand des Rasens verlassen haben.

® Der Abstand zwischen Begrenzungsinseln
sollte mindestens 0,8 m betragen. Verbinden
Sie andernfalls die Objekte zu einer gemein-
samen Begrenzungsinsel (Bild 6h).

® Der Begrenzungsdraht (18), hin zur und weg
von der Begrenzungsinsel sollte parallel und
sehr nah beieinander verlegt werden. - Ach-
tung! Begrenzungsdréhte (18) diirfen
sich nicht kreuzen! - Fixieren Sie dazu die
parallelen Begrenzungsdréhte (18) gemein-
sam mit denselben Befestigungshaken (14)
auf dem Boden (Bild 6i).

®  Der Mé&hroboter wird im M&hbereich die
beiden parallelen Begrenzungsdrahte (18)
Uberfahren, jedoch an einfach ausgelegten
Begrenzungsdrahten (18) wird der M&hrobo-
ter stoppen.

5.5.9 Hindernisse

® Hindernisse mit einer Hohe liber 10 cm
(Bild 6j)
Feste Hindernisse mit einer Héhe Uber 10
cm, z. B. Baume, Wande, Zaune, Garten-
mébel etc., werden von den Kollisionssen-
soren erkannt. Kollidiert der Méhroboter mit
einem Hindernis, stoppt dieser, schaltet das
Mahwerk ab, fahrt riickwarts und dreht, um
den Méhvorgang in eine andere Richtung
fortzusetzen. Weiche, instabile und wertvolle
Hindernisse mussen durch eine Begren-
zungsdrahtinsel geschitzt werden.

® Steine und niedrige Hindernisse
Steine, Felsen und niedrige Hindernisse un-
ter 10 cm im Mahbereich mulssen geschutzt
werden, da sie durch den Mahroboter sonst
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Uberfahren werden kénnen. Andernfalls kann
es zu Beschadigung und Blockierung des
Mé&hroboters kommen.

* Baume (Bild 6k)
Baume werden durch den Mahroboter wie
Hindernisse behandelt. Sollten allerdings
Baumwurzeln mit einer Héhe von weniger als
10 cm aus dem Boden hervorstehen, sollte
dieser Bereich geschutzt werden. Dies ver-
hindert, dass Schaden an den Wurzeln sowie
am Mahroboter auftreten. Halten Sie zwi-
schen dem Begrenzungsdraht (18) und dem
Hindernis einen Abstand von mindestens 30
cmein.

5.5.10 Haupt- und Nebenflache (Bild 6l)

Als Nebenflache (B) wird ein Arbeitsbereich
bezeichnet, der nicht direkt mit der Hauptflache
(A), z.B. Uiber eine Rasenflache oder einen Weg,
verbunden ist. Um eine separate Nebenflache (B)
zu erstellen, verlegen Sie den Begrenzungsdraht
(18) von der Hauptflache (A) zur Nebenflache (B)
und wieder zurlick. Der Begrenzungsdraht (18)
zur und von der Nebenflache (B) sollte parallel
und sehr nah beieinander verlegt werden. - Ach-
tung! Begrenzungsdréhte (18) diirfen sich
nicht kreuzen! - Fixieren Sie dazu die parallelen
Begrenzungsdrahte (18) gemeinsam mit densel-
ben Befestigungshaken (14) auf dem Boden.

Um die Nebenflache (B) méhen zu kénnen, mus-
sen Sie den Mahroboter manuell in die Nebenfla-
che (B) tragen. Starten Sie dort das gew(inschte
Mahprogramm und wahlen Sie im Untermen(
,Nebenflache" aus (siehe ,Einstellungen des
Mahroboters*). Der Mahroboter wird in der Ne-
benflache (B) nicht versuchen den Begrenzungs-
draht (18) in Richtung der Ladestation (19) zu
folgen, wenn der Akkuladezustand niedrig ist.

5.6 Verbinden der Ladestation

SchlieBen Sie die Verlegung des kompletten Be-
grenzungsdrahtes (18) ab, bevor Sie diesen mit
der Ladestation verbinden. Reservieren Sie an
beiden Enden zuséatzlich 1 m Begrenzungsdraht
(18), um spatere Anpassungen durchfiihren zu
kénnen.

Isolieren Sie den Begrenzungsdraht (18) an den
Enden zum Anschluss an die Ladestation (19) auf
einer Lange von 10 bis 15 mm mit einer Abisolier-
zange ab.

Ziehen Sie den Netzstecker, bevor Sie den
Begrenzungsdraht (18) an der Ladestation (19)
anschlieBen. Der zur Vorderseite der Ladesta-
tion (19) verlegte Begrenzungsdraht (18) muss
Uber die Kabelhalterungen an der Unterseite der
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Ladestation (19) nach hinten verlegt werden.
Verbinden Sie diesen Begrenzungsdraht (18) mit
dem linken, schwarzen Anschluss. Anschlieend
fihren Sie den hinteren Begrenzungsdraht (18)
durch das Loch (Zugentlastung) im Anschluss-
bereich und verbinden diesen mit dem rechten,
roten Anschluss (Bild 7a).

Achtung! Begrenzungsdréhte (18) diirfen
sich nicht kreuzen!

Stellen Sie anschlieBend die Verbindung mit der
Stromversorgung her. Die LED-Anzeige (21) an
der Ladestation (19) sollte nach der korrekten
Installation konstant griin leuchten. Wenn die
LED nicht leuchtet, priifen Sie zunéachst die An-
schlisse. Falls die LED zwar leuchtet, aber nicht
konstant gruin, lesen Sie die Tabelle ,Anzeige La-
destation und Fehlerbehebung“am Ende dieser
Betriebsanleitung.

5.7 Einschalten und Priifen der Installation
Sobald die LED-Anzeige (21) an der Ladestation
(19) grlin leuchtet, ist der M&hbereich flr den
Mahroboter bereit. Bitte stellen Sie zuerst sicher,
dass die Befestigungshaken (14) am Begren-
zungsdraht (18) komplett eingeschlagen sind.
Stellen Sie den Mahroboter ca. 3m hinter der
Ladestation (19) vor den Begrenzungsdraht (18).
Dabei sollte der Mahroboter in einem 90° Winkel
dem Begrenzungsdraht (18) zugewandt stehen
(Bild 7b). Schalten Sie den Hauptschalter (7) ein
(ON) (Bild 8).

Entsperren Sie den Mahroboter mit Hilfe der PIN
(siehe Kapitel ,Sperrvorrichtung / PIN“). Driicken
Sie die Taste ,MODE" (52). Wahlen Sie anschlie-
Bend mit den Navigationstasten (55) den Punkt
,Zur Ladestation und bestatigen Sie mit der Taste
,LOK* (56).

Driicken Sie die Taste ,START“ (53) und schlie-
Ben Sie anschlieBend die Displayabdeckung.
Jetzt folgt der Mahroboter dem Begrenzungs-
draht (18) gegen den Uhrzeigersinn. Beobachten
Sie den Mahroboter wahrend der kompletten
Fahrt entlang des Begrenzungsdrahtes (18), bis
dieser wieder in der Ladestation (19) steht. Sollte
der Mahroboter an manchen Stellen Probleme
haben, korrigieren Sie gegebenenfalls den Be-
grenzungsdraht (18) und wiederholen Sie den
Vorgang. Der Akku des Mahroboters wird nun
vollstdndig geladen. Falls Probleme beim Ando-
cken bestehen, kann es sein, dass Sie die Lade-
station (19) seitlich neu positionieren mussen, bis
das Andocken ohne Probleme funktioniert.

Mit der roten STOP-Taste (3) kénnen Sie den
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Mahroboter jederzeit anhalten. Nach dem Be-
tatigen der STOP-Taste (3) wird der Mahroboter
gestoppt und wartet auf weitere Anweisungen.

5.8 Befestigung der Ladestation

Nachdem die ordnungsgemafBe Funktion des
Mahroboters gewahrleistet ist und eine passende
Position flr die Ladestation (19) gefunden wurde,
muss die Ladestation (19) mit den Befestigungs-
schrauben (15) fixiert werden. Schrauben Sie die
Befestigungsschrauben (15) mit dem Sechskant-
schlissel (22) komplett in den Boden (Bild 7c).

5.9 Akku-Kapazitatsanzeige

Driicken Sie auf den Schalter fir Akku-Kapazi-
tatsanzeige. Die Akku-Kapazitatsanzeige signali-
siert Ihnen den Ladezustand des Akkus anhand
von 3 LEDs (Bild 13b).

Alle 3 LED's leuchten:
Der Akku ist voll aufgeladen.

2 oder 1 LED('s) leuchten
Der Akku verfugt Uber ausreichende Restladung.

1 LED blinkt:
Der Akku ist leer, laden Sie den Akku auf.

Alle LED’s blinken:

Die Temperatur des Akkus ist unterschritten. Ent-
fernen Sie den Akku vom Geréat und lassen Sie
den Akku einen Tag bei Raumtemperatur liegen.
Tritt der Fehler wieder auf, so wurde der Akku
tiefentladen und ist defekt. Entfernen Sie den
Akku vom Geréat. Ein defekter Akku darf nicht
mehr verwendet bzw. geladen werden.

Achtung!

Wenn Sie einen Multi-Ah Pack (z.B. 4-6Ah) ver-
wenden, stellen Sie diesen bitte immer auf die
héhere Kapazitat. Durch die schonende Ladung
und Entladung beim Mé&hroboter ist die Nutzung
der geringeren Kapazitat zur Verlangerung der
Lebensdauer nicht notwendig.

5.10 Laden des Akkus mit dem Ladegerét

Im normalen Betrieb wird der Akku (A) des
Méhroboters Uber die Ladestation (19) geladen.
Fur die unabhéngige Verwendung des Akkus (A)
der Power-X-Change-Serie, kann dieser auch im
externen Ladegerat Power-X-Charger geladen
werden. Achtung! - Das Ladegerat (Bild 13a/
Pos. B) kann je nach Modellvariante nicht im Lie-
ferumfang Ihres Mahroboters enthalten sein.

1. Vergleichen Sie, ob die auf dem Typenschild
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angegebene Netzspannung mit der vorhan-
denen Netzspannung Ubereinstimmt. Stecken
Sie den Netzstecker des Ladegeréts (B) in
die Steckdose. Die griine LED beginnt zu
blinken.

2. Stecken Sie den Akku (A) auf das Ladegerat
(B) (Bild 13a).

3. Unter Punkt ,Anzeige Ladegeréat” finden Sie
eine Tabelle mit den Bedeutungen der LED
Anzeige am Ladegerat.

Waéhrend des Ladens kann sich der Akku etwas
erwarmen. Dies ist jedoch normal.

Sollte das Laden des Akku-Packs nicht méglich

sein, Uberprifen Sie bitte,

® ob an der Steckdose die Netzspannung vor-
handen ist.

® ob ein einwandfreier Kontakt an den Lade-
kontakten vorhanden ist.

Sollte das Laden des Akku-Packs immer noch
nicht méglich sein, bitten wir Sie,

® das Ladegeréat

® und den Akku-Pack

an unseren Kundendienst zu senden.

Fiir einen fachgerechten Versand kontaktie-
ren Sie bitte unseren Kundendienst oder die
Verkaufsstelle, bei der das Gerat erworben
wurde.

Beachten Sie beim Versand oder Entsorgung
von Akkus bzw. Akkugerat, dass diese ein-
zeln in Kunststoffbeutel verpackt werden, um
Kurzschliisse und Brand zu vermeiden!

Im Interesse einer langen Lebensdauer des Akku-
Packs sollten Sie fiir eine rechtzeitige Wiederauf-
ladung des Akku-Packs sorgen. Dies ist auf jeden
Fall notwendig, wenn Sie feststellen, dass die
Leistung des Gerats nachlasst. Entladen Sie den
Akku-Pack nie vollstandig. Dies fuhrt zu einem
Defekt des Akku-Packs!

6. Bedienung

6.1 Hauptschalter

Der Mé&hroboter ist mit einem Hauptschalter (7)
ausgestattet. Schalten sie den Mahroboter tiber
den Hauptschalter (7) ein (ON) und aus (OFF)
(Bild 8). Nach dem Einschalten des Mahroboters
wird dieser mit der PIN verriegelt.

Anl_FREELEXO_SMART_SPK13.indb 17

6.2 Bedienfeld

Der Mahroboter wurde bereits werksseitig pro-
grammiert und Standardeinstellungen daran vor-
genommen. Diese kdnnen bei Bedarf allerdings
verandert werden. Auch wenn die Werkseinstel-
lungen flr die meisten Garten geeignet sind,
sollten Sie sich mit den verfligbaren Optionen
trotzdem vertraut machen.

Erklarung des Bedienfelds mit LCD-Anzeige
(Bild 9a)

50. LCD-Display

51. Taste ,SET“ - Einstellungs-Taste

52. Taste ,MODE" - Mahprogramm-Taste

53. Taste ,START” - Start-Taste

54. Taste ,BACK” - Zuriick-Taste

55. Navigationstasten

56. Taste ,OK“ -Bestatigungs-Taste

Erkldarung der Symbole auf der LCD-Display
(Bild 9b):

60. Signalstéarke der Netzwerkverbindung

61. Signalerkennung Begrenzungsdrahtes

62. Regensensor- Status

63. Batterie-Status

64. Manuelles Mahen

65. Zeitplan-Steuerung

66. SMART-Steuerung

67. Zurlck zur Ladestation

6.3 Schnitthhenverstellung

Achtung! Das Verstellen der Schnitthéhe darf nur
bei ausgeschaltetem M&hroboter vorgenommen
werden. Driicken Sie dazu die STOP-Taste (3).
Der Mahroboter ermdglicht Gber die Schnittho-
henverstellung (4) eine stufenlose Anpassung der
Schnitthdhe zwischen 20 und 60 mm, welche auf
der Skala abgelesen werden kann.

Bei einer Rasenhdhe uber 60 mm muss der Ra-
sen auf mindestens 60 mm gekurzt werden, um
den Mé&hroboter nicht tubermé&Big zu belasten und
die Betriebseffizienz zu beeintrachtigen. Verwen-
den Sie dazu einen konventionellen Rasenméaher
oder einen Trimmer.

Nach Abschluss der Installation kann die Schnitt-
hohe Uber die Schnitthdhenverstellung (4) an-
gepasst werden. Beginnen Sie immer mit einer
hoheren Schnitthéhe und reduzieren Sie diese in
kleinen Schritten bis zur gewlinschten Hohe.

6.4 Sperrvorrichtung / PIN

Die Sperrvorrichtung verhindert eine nicht autori-
sierte Nutzung des Mé&hroboters ohne einen gul-
tigen Code. Dazu mussen Sie einen personlichen
vierstelligen Sicherheitscode eingeben.
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Entriegelung

Bevor Sie den Mahroboter in Betrieb nehmen,
missen Sie die korrekte PIN eingeben (Standard-
PIN: ,0-0-0-0%). Geben Sie die PIN mithilfe der
Navigationstasten (55) ein.

Standard PIN:
0000

Neue PIN:

PIN &ndern

Um die PIN zu &ndern, gehen Sie wie folgt vor:

1. Entriegeln Sie das Bedienfeld.

2. Driicken Sie zunachst die Taste ,SET“ (51),
um Einstellungen vorzunehmen.

Navigieren Sie im Men( des LCD-Displays
(50) mit den Navigationstasten (55) zum
Punkt ,Allgemein® und anschlieBend ,,PIN-
Code*

Geben Sie zuerst die aktuelle PIN (Standard-
PIN 0-0-0-0) mithilfe der Navigationstasten
(55) ein.

AnschlieBend geben Sie mithilfe der Navigati-
onstasten (55) lhre persénliche PIN ein.
Bestatigen Sie die vorgenommenen Einstel-
lungen.

Wiederholen Sie Schritt 5. und 6., um die
neue PIN zu bestatigen.

Achtung! Notieren Sie die neue PIN!

3.

7.

8.

PIN anfordern bei Verlust

Halten Sie die Quittung und die Seriennummer
des Mahroboters bereit. Sie brauchen diese, um
lhre PIN zu erhalten!

Variante A:

1. Dricken Sie im verriegelten Status die Taste
LSET“ (51) fir 6 Sekunden.

2. Die PUK wird nun im Display (50) angezeigt.

3. Wenden Sie sich an den Kundendienst, um
Ihre PIN zu erhalten.

Variante B:

1. SchlieBen Sie am USB-Anschluss (24) wie
abgebildet einen leeren USB-Stick an (Bild
11).

2. Schalten Sie den Hauptschalter (7) ein (ON).

3. Der Mahroboter speichert automatisch die
PUK auf Ihren USB-Stick ab und beendet den
Vorgang mit einem Pfeifton.

4. Ziehen Sie den USB-Stick ab. Lesen Sie die

Daten auf dem USB-Stick an einem Compu-
ter aus. Durch den Méhroboter wurde eine
Textdatei (*.txt) erstellt. Diese Datei enthélt
eine PUK, einen personlichen Code. Wenden
Sie sich an den Kundendienst, um lhre PIN
zu erhalten.
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6.5 Einstellungen des Méahroboters

Im Hauptmeni des LCD-Displays (50) finden Sie
die aktuellen Datums- und Uhrzeiteinstellung des
Mahroboters, sowie den aktuellen Ladezustand.
Ebenso wird der Status des Regensensors, des
Drahtsignals sowie des ausgewahlten Mah-
programms in der Symbolleiste anzeigt. Uber
das Bedienfeld haben Sie die Optionen, mit der
Taste ,SET* (51) Einstellungen am Méahroboter
durchzufiihren und mit der Taste ,MODE" (52)
den Mé&hroboter mit unterschiedlichen Méh-
programmen zu starten. Wechseln Sie mit den
Navigationstasten (55) zur gewiinschten Stelle,
um Einstellungen vorzunehmen. Driicken Sie

die ,BACK“-Taste (54) um das jeweilige Meni zu
verlassen.

Einstellungen - Taste ,,SET“ (51)

Mit der Taste ,SET* (51) kdnnen Sie grundlegen-

de Einstellungen an Ihrem Mé&hroboter vorneh-

men. Wechseln Sie mit den Navigationstasten

(55) zur gewlinschten Stelle und bestéatigen oder

verwerfen Sie die vorgenommenen Einstellungen

anschlieBend mit der Taste ,OK* (56) oder der

,Back“Taste (54).

e Zone
Bei sehr verwinkelten Garten kann der
Mahroboter Probleme haben, jeden Bereich
zu erreichen und den Rasen vollstandig zu
mahen. In diesem Fall kbnnen mehrere Start-
punkte auf dem Begrenzungsdraht (18) ge-
wahlt werden. So kann der Mahroboter auch
in schwer zugangliche Gebiete Ihres Gartens
gelangen. Der Mahroboter wird die gewahlte
Distanz am Begrenzungsdraht (18) zurtick-
legen und in diesem Bereich seinen Méhvor-
gang starten (Bild 6m). Wechseln Sie mithilfe
der Navigationstasten (55) zur gewlinschten
Stelle, die Sie verandern mdchten und stellen
Sie die jeweilige Distanz und Haufigkeit ein.
Die Ladestation (19) wird automatisch als
Startpunkt 1 definiert. Die zwei weiteren Start-
punkte kénnen frei gewéhlt werden. Messen
Sie hierfir die Distanz zwischen Ladestation
(19) und Startpunkt im Uhrzeigersinn entlang
des Begrenzungsdrahtes (18). Uber die Hau-
figkeit bestimmen Sie, wie oft der Mahroboter
aus der Ladestation (19) heraus seine Arbeit
startet, oder von den jeweiligen Startpunkten
aus.

e Kantenméhen
Der Mahroboter maht einmal wéchentlich zu
Beginn seines Arbeitsfensters die Rasenkan-
te und startet anschlieBend mit dem Mahvor-
gang. Die werkseitige Standardeinstellung
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ist ,Ein“.

* Fehlerspeicher
Sie erhalten Informationen Uber zuletzt aufge-
tretene Fehlermeldungen lhres M&hroboters.

* Regensensor
Der Regensensor (5) lasst sich Uber diese
Einstellung ein- und ausschalten. Die werk-
seitige Standardeinstellung fiir den Sensor
ist ,Ein“. Eine detaillierte Beschreibung zum
Regensensor ist in ,Inbetriebnahme* unter
~Sensoren” nachzulesen.

° Allgemein
- PIN-Code: Sie kdnnen die PIN des Mahro-
boters &ndern und Ihre persénliche PIN
verwenden. Dazu gehen Sie wie im Kapitel
LSperrvorrichtung / PIN“ beschrieben vor.
Achtung! Notieren Sie die neue PIN.
- Datum & Zeit: Wechseln Sie mithilfe der
Navigationstasten (55) an die entsprechende
Stelle und nehmen Sie die gewiinschten Ein-
stellungen vor.
- Sprache: Wechseln Sie mithilfe der Naviga-
tionstasten (55) zur gewlinschten Sprache.
- Softwareversion: Hier ist die aktuelle Soft-
wareversion des M&hroboters vermerkt.

® Werkeinstellungen: Setzen Sie den Mé&hro-
boter auf den Auslieferungszustand zurtick.

Mahprogramme - Taste ,,MODE* (52)
Wechseln Sie mit den Navigationstasten (55)
zum gewunschten Mahprogramm, um dieses zu
starten.
* Manuell
Im manuellen Modus kdnnen Sie den Mahro-
boter einmalig mit unterschiedlichen Mahpro-
grammen starten.
Sie haben jeweils die Mdglichkeit, zwischen
der Primar-Flache / Hauptflache und der
Sekundar-Flache / Nebenflache zu wahlen.
Genauere Informationen zu den beiden Fla-
chen finden Sie im Kapitel ,Inbetriebnahme*
unter dem Punkt ,Begrenzungsdraht*.
- M&hen
Starten Sie den Mahroboter, um den Rasen
einmalig zu Mahen. Der M&hroboter maht bis
die Akku-Kapazitat zu Neige geht und kehrt
selbststandig zu Ladestation zurlick
- Kantenmédhen
Stellen Sie den Mahroboter in die Néhe
des Begrenzungsdrahtes (18) oder starten
Sie den Mahroboter wahrend er sich in der
Ladestation (19) befindet. Der Mahroboter
folgt dem Begrenzungsdraht (18) mit einge-
schaltetem Méahwerk im Uhrzeigersinn bis zur

Rickseite der Ladestation (19). AnschlieBend
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kehrt der M&hroboter zurtick zur Ladestation
(19), sofern kein aktives Arbeitsfenster vor-
liegt.
- Spot Mowing
Es kann vorkommen, dass |hr Mahroboter
manche Stellen nicht ausreichend griindlich
maht. Stellen Sie den Mahroboter an eine ge-
winschte Stelle und starten Sie den Méhro-
boter. Der M&hroboter wird beginnen den
Rasen in Spiralform zu méhen, bis er auf ein
Hindernis oder den Begrenzungsdraht (18)
stéBt. AnschlieBend kehrt der Méhroboter zu-
riick zur Ladestation (19), sofern kein aktives
Arbeitsfenster vorliegt.

e Zeitplan
Wechseln Sie mit den Navigationstasten (55)
zum entsprechenden Wochentag, an dem
Sie Einstellungen vornehmen moéchten. Der
Mahroboter wird im normalen Betriebsmodus
automatisch am entsprechenden Wochentag
zur eingestellten Zeit beginnen Ihren Rasen
zu méhen. Fir die M&hzeiteinstellung wird
als Richtwert 8 Stunden pro Tag bei 500 m?
empfohlen. Je nach GartengréBe und Kom-
plexitat ist die gewahlte Arbeitszeit anzupas-
sen.

® Zur Ladestation
Schicken Sie Ihren Mahroboter zuriick in die
Ladestation (19). Der Mahroboter sucht sich
den Begrenzungsdraht (18) und folgt diesem
gegen den Uhrzeigersinn zur Ladestation
(19). Hier entfallt die Option der Sekundar-
Flache / Nebenflache.

6.6 Steuerung des Mahroboters

Startvorgang

1. Dricken Sie die STOP-Taste (3) und &ffnen
Sie die Displayabdeckung (23) vollstandig.

2. Entriegeln Sie das Bedienfeld (2).

3. Wahlen Sie Uber die Taste ,MODE" (52) das
gewlinschte Mahprogramm sowie die jeweili-
ge Arbeitsflache.

4. Dricken Sie die Taste ,START“ (53).

5. SchlieBen Sie die Displayabdeckung (23).

Der Mahroboter arbeitet nun entsprechend der
Mahzeiteinstellung. Wahrend der Arbeitszeit wird
der Akkuladezustand tber und auf dem LCD-Dis-
play (50) angezeigt. Sobald der Akkuladezustand
auf 30% fallt, kehrt der Mahroboter automatisch
zur Ladestation (19) zuruck.
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Abbrechen des Mahvorgangs
1. Drilcken Sie die STOP-Taste (3), um den
Méahroboter sofort anzuhalten.

2. Offnen Sie die Displayabdeckung (23) voll-
standig.

3. Entriegeln Sie das Bedienfeld (2).

4. Dricken Sie die Taste ,MODE" (52) und wah-
len Sie ,,Zur Ladestation®, um den Mahroboter
am Begrenzungsdraht (18) entlang zur Lade-
station (19) zurlickzusenden.

5. Driicken Sie die Taste ,START* (53).

6. SchlieBen Sie die Displayabdeckung (23).

STOP-Status:

Durch Driicken der STOP-Taste (3) befindet sich
der Mahroboter in einem STOP-Status, welcher
im LCD-Display (50) angezeigt wird. Der Mé&hro-
boter pausiert seinen Méahbetrieb bis dieser wie-
der aufgehoben wird.

Nach Entriegelung des Bedienfeldes (2) erscheint
ein Fenster, welches die Aufhebung des STOP-
Status vorschlagt. Durch Bestatigung ist der Sta-
tus aufgehoben. Andernfalls bleibt der Mahrobo-
ter gestoppt. Wird der M&hroboter gestartet oder
zurlick zur Ladestation (19) geschickt, wird der
STOP-Status ebenfalls aufgehoben. SchlieBen
Sie die Displayabdeckung (23).

6.7 Steuerung des Mahroboters mit Hilfe der
. App

Uber die App haben Sie vielseitige Einstell-
maéglichkeiten fir lhren M&hroboter und kénnen
zusatzlich Statistiken sowie den aktuellen Status
abrufen. Der M&hroboter kann sowohl manuell
als auch in einem festgelegten Arbeitsintervall
gestartet werden. Mit Hilfe der App verfiigen Sie
zusatzlich Uber den SMART-Modus, in welcher
der Mé&hroboter selbststéandig aufgrund von Wet-
terdaten sein Arbeitsintervall festlegt. Die App
zeigt Ihnen im Betrieb Fehlermeldungen sowie
Warnungen an und kann Sie mithilfe von Push-
Benachrichtigungen informieren. SchlieBen Sie
zunachst die Registrierung Ihres Mé&hroboter ab,
um alle Funktionen der App zu nutzen.

6.7.1 App Herunterladen

Laden Sie sich zuerst die Einhell-App fir lhren
Mahroboter auf Ihrem Smartphone herunter. Die
Einhell-App ist Gber folgenden Link und QR-Code
erreichbar:

iOS: http://gr.einhell.com/12e103ce

6.7.2 Registrierung des Mahroboters

Ihr Gerat verfugt tber eine loT-Funktion (Internet
of Things / Internet der Dinge). Ihr Mahroboter
kann sich Uber einen integrierten SIM-Chip mit
dem verfugbaren Mobilfunknetzwerk verbinden
und ist somit unabhé&ngig von einer Bluetooth-
oder WLAN-Verbindung. In den ersten 5 Jahren
entstehen fir Sie keine Nutzungsgeblhren des
Mahroboters im Mobilfunknetz, da diese Uber
den Kaufpreis abgedeckt werden. Infos tber die
verbleibende Laufzeit und eine mégliche Verlan-
gerung kénnen uber die App eingesehen werden.
Im Werkszustand ist die Funktion deaktiviert und
der Méahroboter versucht sich mit dem Netzwerk
zu verbinden, dabei ist das Verbindungsymbol auf
dem LCD-Display (50) durchgestrichen. Um lhren
Mahroboter zu aktivieren, folgen Sie den Anwei-
sungen in der App.

Eine erfolgreiche Verbindung mit dem Netzwerk
wird auf dem LCD-Display (50) angezeigt und die
vielseitigen Einstellungsmadglichkeiten und Funkti-
onen der App stehen Ihnen nun zur Verfligung.
Stellen Sie sicher, dass der Mahroboter sowie

Ihr Smartphone eine sichere Internetverbindung
haben, sobald Sie Einstellungen in der App
vornehmen. Fir den automatischen Betrieb des
Mé&hroboters in einem programmierten Arbeits-
zeitraum mit dem SMART-Modus muss lediglich
der Méhroboter mit dem Internet verbunden sein.

6.7.3 Zuriicksetzen der Registrierung

Sollte bei Erstinbetriebnahme Ihres Méhroboters
das Verbindungssymbol im LCD-Display (50)
nicht durchgestrichen sein, muss der M&hroboter
zuriickgesetzt und auf Sie registriert werden.
Kontaktieren Sie dazu unseren Kundendienst und
halten Sie die Quittung und die Seriennummer
des Mahroboters bereit.
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6.8 Betrieb des Mahroboters

Der Mahroboter bietet vielseitige Betriebsmodi,
wodurch Sie den Méhroboter auf verschiedene
Arten in Betrieb nehmen kénnen. Uber die App
haben Sie vielseitige Einstellungsmdglichkeiten
des Méahroboters und kénnen Statistiken und
dessen aktuellen Status abrufen. Zusatzlich zeigt
Ihnen die App im Betrieb Fehlermeldungen sowie
Warnungen an.

Sie kénnen der Mahroboter sowohl manuell am
Bedienfeld (2) des Mé&hroboters als auch mit Hilfe
der App betreiben.

6.8.1 Manuelles Mahen

Starten Sie den Mahroboter manuell Giber die
App. Der Mahroboter beginnt den Rasen fur
genau einen Zyklus zu mahen, bis der Akkula-
dezustand unter 30 % sinkt. Daraufhin fahrt der
Mahroboter in die Ladestation (19) zurtick und
beendet der Mahroboter seinen Arbeitsvorgang.
Der Mahroboter wird so vollstandig manuell be-
trieben und wir auch nicht zu einem eingestellten
Zeitraum beginnen den Rasen zu méhen.

6.8.2 Zeitplan-Steuerung

Sie kénnen Uber die Navigationstasten (55) am
Mahroboter Einstellungen des Zeitplans vorneh-
men. Dadurch maht der Mahroboter den Rasen
zu den angegebenen Zeiten selbststandig. Die
Einstellungen kénnen ebenfalls in der App vorge-
nommen werden und an den Mahroboter Ubertra-
gen werden.

6.8.3 SMART-Steuerung

Der SMART-Modus des Mahroboters ermdéglicht

einen automatischen Betrieb mit optimierten

Betriebszeiten fir lhren Garten und den aktuellen

Witterungsverhéltnissen. Das entsprechende

Arbeitsintervall wird vom Mahroboter selbstandig

taglich entsprechend individuell angepasst. Stel-

len Sie sicher, dass der M&hroboter stets Uber
eine Verbindung mit dem Netzwerk verfagt. Um
den SMART-Modus nutzen zu kdnnen, werden
zunéchst einige spezifische Daten benétigt. Neh-
men Sie dazu die entsprechenden Einstellungen
in der App vor:

e Ortangabe: Uber diese Angabe kénnen
standortspezifische Wetterdaten abgerufen
werden und der Mahroboter wird, angepasst
an die Witterungsverhéltnisse mahen.

* Intensitdt: Geben Sie an mit welcher In-
tensitat der Mahroboter den Rasen méhen
soll. Dies ist abhangig vom Wachstum lhres
Rasens. Beginnen Sie zunachst mit einer
geringen Intensitat und passen Sie diese ge-
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gebenenfalls an.

* Mahflache: Geben Sie die geschatzte
Méhflache an. Dabei relevant ist nur die zu
mahende Flache in der sich der Mahroboter
bewegen soll.

e Zeitplan: Definieren Sie Zeitintervalle, zu
welchen der M&hroboter nicht méhen soll.
Es kann sinnvoll sein die Mahzeiten entspre-
chend einzuschranken.

Der Méahroboter wird bevorzugt am Tag méahen

um zu verhindern, dass der Mahroboter auf dam-

merungs- bzw. nachtaktive Tiere, wie z.B. Igel,
trifft. Der Mahroboter berechnet seinen individu-
ellen Zeitplan aufgrund der angegeben Daten
fortlaufend.

6.8.4 Fehlermeldungen und Warnungen
Uberpriifen Sie regelmé&Big die App, um Feh-
lermeldungen und Warnungen zu erhalten. Sie
erhalten Fehlermeldungen, Warnungen sowie
Erinnerungen per Push-Benachrichtigung auf
Ihr Smartphone. Wenn Sie dies nicht wiinschen,
kénnen Sie die Benachrichtigungs-Einstellungen
in der App anpassen. Stellen Sie sicher, dass
die Hintergrunddaten der Einhell-App auf lhrem
Smartphone aktiviert sind und Ihr Smartphone
Uber eine aktive Internetverbindung verflugt.

7. Reinigung, Wartung und
Ersatzteilbestellung

Gefahr!

Vor allen Reinigungs- und Wartungsarbeiten ist
das Gerat spannungsfrei zu schalten, hierzu zie-
hen Sie den Netzstecker aus der Steckdose und
schalten das Geréat Uber den Hauptschalter (7)
aus (OFF) (Bild 8). Entnehmen Sie auBerdem den
Akku aus dem Mé&hroboter.

Vorsicht! Arbeitshandschuhe tragen!

7.1 Reinigung

® Halten Sie Schutzvorrichtungen, Luftschlitze
und Motorengehause so staub- und schmutz-
frei wie mdglich. Reiben Sie das Geréat mit
einem sauberen Tuch ab oder blasen Sie es
mit Druckluft bei niedrigem Druck aus.

e Der Méahroboter darf nicht mit flieBendem
Wasser, insbesondere unter Hochdruck, ge-
reinigt werden.

* Reinigen Sie das Geréat regelmaBig mit einem
feuchten Tuch und etwas Schmierseife. Ver-
wenden Sie keine Reinigungs- oder Lésungs-
mittel; diese kénnten die Kunststoffteile des
Gerates angreifen. Achten Sie darauf, dass
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kein Wasser in das Gerateinnere gelangen
kann.

Saubern Sie den Mahroboter méglichst mit
Bursten oder Lappen.

Kontrollieren Sie die Beweglichkeit der Klin-
gen (10) und der Messerscheibe (11).
Verwenden Sie zur Reinigung der Ladekon-
takte am Méahroboter (1) und Ladestation
(19), Reinigungsmittel fir Metall oder ein sehr
feines Schleifpapier. Sdubern Sie diese, um
einen effizienten Ladevorgang zu gewahrleis-
ten.

7.2 Wartung

® Abgenutzte oder beschadigte Klingen (10)
sowie deren Befestigungsschrauben sind im-
mer satzweise zu ersetzen.

Ersetzen Sie verschlissene oder beschadigte
Teile.

Flr eine lange Lebensdauer sollten alle
Schraubteile sowie die Rader und Achsen
gereinigt und anschlieBend gedlt werden.
Die regelméBige Pflege des Mé&hroboters
sichert nicht nur lange Zeit seine Haltbarkeit
und Leistungsféhigkeit, sondern tragt auch
zu einem sorgféltigen und einfachen M&hen
Ihres Rasens bei.

Die am stéarksten dem Verschlei3 ausgesetz-
ten Bauteile sind die Klingen (10). Prifen Sie
regelmaBig den Zustand der Klingen (10)
sowie die Befestigung derselben. Sollten
UbermaBige Vibrationen des Mahroboters
auftreten, kann dies bedeuteten, dass die
Klingen (10) beschadigt sind bzw. durch Sto-
Be verformt wurden. Sind die Klingen (10) ab-
genutzt oder beschadigt, missen diese sofort
ausgewechselt werden.

Kontrollieren Sie regelmaBig das Schnittbild
des Rasens. Durch unscharfe Klingen wer-
den Grashalme nur unsauber abgeschnitten.
Dadurch kann der Rasen an der Oberflache
leicht vertrocknen und wird braun. Wechseln
Sie daher die Klingen regelméafBig, um einen
sauberen und geraden Schnitt zu erhalten.
Kontrollieren Sie regelméaBig die Untersei-

te des Mahroboter auf Verschmutzungen.
Reinigen Sie den Méahroboter regelmasig.
Beseitigen Sie starkere Verunreinigungen
umgehend.

In den ersten Wochen nach der Inbetriebnah-
me und vorherigem M&hen mit einem kon-
ventionellen Rasenméher, kann es schnell zu
starken Verunreinigungen Ihres Mahroboters
kommen. Kontrollieren Sie daher die Unter-
seite Ihres M&hroboters in diesem Zeitraum

haufiger.

e Kirzen Sie den Rasen nur in kleinen Schrit-
ten, um eine starke Verunreinigung zu vermei-
den.

* Im Gerateinneren befinden sich keine weite-
ren zu wartenden Teile.

7.2.1 Auswechseln der Klingen

Verwenden Sie nur Originalklingen, da andern-
falls Funktion und Sicherheit nicht gewahrleistet
sind.

Der Mé&hroboter ist mit drei an einer Messerschei-
be (11) montierten Klingen (10) ausgestattet. Die-
se Klingen (10) haben eine Lebensdauer von bis
zu 3 Monaten (wenn keine Hindernisse getroffen
werden). Bitte ersetzen Sie alle drei Klingen (10)
gleichzeitig, um eine Beeintrachtigung der Effizi-
enz und Balance Ihres Gerates auszuschlieBen.

Zum Wechseln der Klingen (10) gehen Sie wie

folgt vor (Bild 12) - Achtung! - Handschuhe tra-

gen:

1. Blockieren Sie mit einem Schraubendreher
die Rotation der Messerscheibe (11). Stecken
Sie hierfur den Schraubendreher durch die
vorgesehenen Lécher in der Messerscheibe
(11) und dem Schutzkamm.

2. Losen Sie die Befestigungsschrauben.

3. Nehmen Sie die Klingen (10) ab und ersetzen
Sie diese gegen neue. Ersetzen Sie alle drei
Klingen (10) immer satzweise.

4. AnschlieBend ziehen Sie die Befestigungs-

schraube wieder fest. Stellen Sie sicher, dass

sich die neuen Klingen (10) frei drehen las-

sen.
Flhren Sie regelméaBig eine allgemeine Kontrolle
des Mahroboters durch und entfernen Sie alle an-
gesammelten Rickstande. Vor jedem Saisonstart
den Zustand der Klingen (10) unbedingt tberpri-
fen. Wenden Sie sich bei Reparaturen an unsere
Kundendienststelle. Verwenden Sie nur Original
Ersatzteile.

7.2.2 Software Update

Wenn Sie die Software updaten méchten, ko-
pieren Sie die neue Software auf einen leeren
USB-Stick (gegebenenfalls den USB-Stick zuvor
formatieren). Stellen Sie sicher, dass der Akku
vollstandig geladen ist, bevor Sie folgende Schrit-
te ausfuhren.

1. Stellen Sie den Méahroboter in den Mah-
bereich. Der Mahroboter darf sich beim
Software-Update nicht in der Ladestation
befinden.

SchlieBen Sie am USB-Anschluss wie abge-
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bildet einen USB-Stick an (Bild 11).
3. Schalten Sie den Hauptschalter (7) ein (ON).
4. Der Mahroboter startet nun das Update der
Software und zeigt den aktuellen Status an.
5. Ist der Update-Vorgang abgeschlossen, zie-
hen Sie den USB-Stick ab und starten Sie
den Méahroboter liber den Hauptschalter (7)
neu.

7.2.3 Reparatur des Begrenzungsdrahtes
Sollte es zu einer Durchtrennung des Begren-
zungsdrahtes (18) an einer beliebigen Stelle kom-
men, verwenden Sie zur Reparatur die beiliegen-
den Kabelverbinder (16). Dazu fiihren Sie beide
Enden des durchtrennten Begrenzungsdrahtes
(18) in den Kabelverbinder (16) ein und driicken
ihn mit der Hilfe einer Zange zusammen.
Verbinden sie den Netzstecker mit der Steck-
dose. Uberpriifen Sie anschlieBend anhand der
LED-Anzeige (21) an der Ladestation (19) die
Funktion.

7.3 Ersatzteilbestellung:

Bei der Ersatzteilbestellung sollten folgende An-

gaben gemacht werden:

® Typ des Gerates

®  Artikelnummer des Gerates

® Ident-Nummer des Gerates

® Ersatzteilnummer des erforderlichen Ersatz-
teils

Aktuelle Preise und Infos finden Sie unter

www.Einhell-Service.com

Ersatzklingen Art.-Nr.: 34.140.20

8. Lagerung

Laden Sie den Akku vor der Lagerung iber den
Winter vollstandig auf und schalten Sie den
Mahroboter Uber den Hauptschalter (7) aus
(OFF). Entnehmen Sie den Akku aus dem Gerat.
Trennen Sie das Netzteil (13) von der Stromver-
sorgung und der Ladestation (19).

Der Begrenzungsdraht (18) kann Gber den Winter
im Freien gelassen werden. Stellen Sie allerdings
sicher, dass die Anschliisse gegen Korrosion
geschitzt sind. Trennen Sie daflir die Anschliisse
des Begrenzungsdrahtes (18) von der Ladesta-
tion (19).

Lagern Sie das Gerat und dessen Zubehor an ei-
nem dunklen, trockenen und frostfreien sowie fur
Kinder unzugénglichen Ort. Die optimale Lager-
temperatur liegt zwischen 5 °C und 30 °C. Bewah-
ren Sie das Gerét in der Originalverpackung auf.

9. Transport

® Schalten Sie das Gerat Uber den Hauptschal-
ter (7) aus (OFF) (Bild 8).

® Bringen Sie, falls vorhanden, Transport-
schutzvorrichtungen an.

e Schitzen Sie das Gerat gegen Schaden und
starke Vibrationen, die insbesondere beim
Transport in Fahrzeugen auftreten.

® Sichern Sie das Gerat gegen Verrutschen
und Kippen.

e Tragen Sie den Mahroboter am Tragegriff (6)
mit der Messerscheibe (11) vom Kérper weg
gerichtet.

10. Entsorgung und
Wiederverwertung

Das Gerat befindet sich in einer Verpackung,

um Transportschaden zu verhindern. Diese
Verpackung ist Rohstoff und ist somit wiederver-
wendbar oder kann dem Rohstoffkreislauf zurtick-
geflhrt werden. Das Gerat und dessen Zubehor
bestehen aus verschiedenen Materialien, wie
z.B. Metall und Kunststoffe. Defekte Gerate ge-
héren nicht in den Hausmlll. Zur fachgerechten
Entsorgung sollte das Geréat an einer geeigneten
Sammelstelle abgegeben werden. Wenn lhnen
keine Sammelstelle bekannt ist, sollten Sie bei
der Gemeindeverwaltung nachfragen.
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11. Anzeige der Ladestation und Fehlerbehebung

LED-Anzeige (21)

Beschreibung

Lésung

Aus

Keine Stromversorgung

- Prufen Sie die Stromversorgung

Leuchtet Griin

Bereit zum Mahen

Akku vollstéandig geladen
Begrenzungsdraht (18) an-
geschlossen

Blinkt Grlin Begrenzungsdraht (18) - Untersuchen Sie den Begrenzungsdraht
durchtrennt (18) auf einen Bruch
Leuchtet Rot Akku wird geladen - Warten Sie, bis der Akku vollstandig gela-

denist.

12. Anzeige des Méahroboters und Fehlerbehebung

Fehlermeldung des Méahroboters im LCD Display (50)

angeschlossen

Mahroboter auBerhalb des
Mahbereichs

Fehler Mégliche Ursache Beseitigung

Kein Signal Begrenzungsdraht falsch Prifen Sie, ob die LED-Anzeige (21) an der
angeschlossen Ladestation (19) grin leuchtet.
Keine Stromversorgung - Stellen Sie sicher, dass der Begrenzungs-
Begrenzungsdraht (18) draht (18) korrekt und mittig unter der
durchtrennt Ladestation (19) verlegt ist.

- Prifen Sie die Position der Ladestation
(19).
AuBerhalb Begrenzungsdraht falsch - Stellen Sie sicher, dass der Begrenzungs-

draht (18) korrekt und mittig unter der
Ladestation (19) verlegt ist.

- Stellen Sie sicher, dass sich der Mahrobo-
ter im Mahbereich befindet.

Batteriefehler

Bei dem Méahroboter ist ein
Batteriefehler aufgetreten
Akku lasst sich nicht laden

Akku hat das Ende seiner
Lebensdauer erreicht

- Stellen Sie sicher, dass der Akku richtig
montiert wurde.

- Prifen Sie, ob der Hauptschalter (7)
eingeschaltet (ON) ist, wahrend sich der
Mahroboter in der Ladestation (19) befin-
det.

- Prufen Sie die Position der Ladestation
(19). Tauschen Sie falls erforderlich den
Akku aus.
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Fehlermeldung des Méahroboters im LCD Display (50)

der Steuerung

- Bei einer Batterietemperatur
Uber 65 °C kehrt der Mahro-
boter zur Ladestation (19)
zurlick.

- Bei einer Batterietemperatur
Uber 45 °C oder unter 0 °C
wird der Ladevorgang ge-
stoppt und der Mahroboter
wartet an der Ladestation
(19).

Fehler Mégliche Ursache Beseitigung
Batterie-Tempera- Zu hohe / zu niedrige Akkutem-
turfehler peratur bzw. Ubertemperatur

- Verlegen Sie die Arbeitszeit im Sommer
auf die frthen Morgenstunden und ver-
meiden Sie den Betrieb des Méhroboters
wahrend der heiBen Stunden des Tages.

- Nach dem Abkuhlen des Akkus bzw. der
Steuerung in den zuléassigen Tempera-
turbereich, kehrt der Mahroboter auto-
matisch in den programmierten Betrieb
zurick.

Mé&her angehoben

- Hebesensor kontinuierlich fir
10 Sekunden ausgeldst

Driicken Sie die STOP-Taste (3), um die

Displayabdeckung (23) zu 6ffnen. Starten

Sie den Méahvorgang uber das Bedienfeld

(2) neu:

- Falls dieser Fehler haufiger auftritt, prifen
Sie den Méahbereich auf Hindernisse mit
einer Hohe Uiber 10 cm und entfernen Sie
diese oder trennen Sie die Hindernisse
mit dem Begrenzungsdraht (18) vom
Mé&hbereich ab.

Maher blockiert

- Hindernissensor innerhalb
einer Minute mehrfach akti-
viert

- Hindernissensor fiir 10 Se-
kunden dauerhaft aktiviert

- Hindernissensor wahrend
der Fahrt zurlick zu Ladesta-
tion (19) dreimal aktiviert

Driicken Sie die STOP-Taste (3), um die

Displayabdeckung (23) zu 6ffnen. Starten

Sie den Méahvorgang Uber das Bedienfeld

(2) neu:

- Prifen Sie, ob der Mahroboter durch
ein Hindernis blockiert oder zwischen
B&umen, Blschen etc. eingeklemmt ist.
Beseitigen Sie das Hindernis oder vermei-
den Sie diesen Bereich.

- Falls dieser Fehler haufiger auftritt, priifen
Sie die Verlegung des Begrenzungsdrah-
tes (18). Achten Sie besonders auf enge
Winkel, Korridore, Zaune, Felsen etc. und
passen Sie das Layout des Begrenzungs-
drahtes (18) an, falls erforderlich.

- Prifen Sie, ob das Gras zu hoch ist und
der Méahroboter blockiert wird. Mahen Sie
das Gras in diesem Fall auf unter 60 mm.

Zu nahe an Station

- Mahroboter wurde zu nahe
an der Ladestation (19) zu-
ruckgeschickt.

Driicken Sie die STOP-Taste (3), um die

Displayabdeckung (23) zu 6ffnen. Starten

Sie den Mahvorgang tiber das Bedienfeld

(2) neu:

- Der Méahroboter sollte mit einem Mindest-
abstand von 2 m zuruick zur Ladestation
(19) geschickt werden.
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Fehlermeldung des Méahroboters im LCD Display (50)

ein Hindernis angehoben
Hinterréder (8) kénnen sich
durch unebenen Rasen frei
drehen

Fehler Mégliche Ursache Beseitigung
Umgefallen - Mahroboter wurde fuir 10 Se- | Driicken Sie die STOP-Taste (3), um die
kunden dauerhaft gekippt Displayabdeckung (23) zu 6ffnen. Starten
- Mahroboter fiir langere Zeit | Sie den Mahvorgang Uber das Bedienfeld
in eine Richtung geneigt (2) neu:
- Bringen Sie den Mé&hroboter auf eine ebe-
ne Flache und starten Sie ihn neu.
- Falls der Mahroboter aufgrund eines stei-
len Abhangs im Mahbereich gekippt ist,
passen Sie den Begrenzungsdraht (18)
entsprechend an, um starke Steigungen
zu vermeiden.
Radfehler - Hinterrader (8) wurden durch | Driicken Sie die STOP-Taste (3), um die

Displayabdeckung (23) zu 6ffnen. Starten

Sie den Méahvorgang uber das Bedienfeld

(2) neu:

- Bringen Sie den Mahroboter auf eine ebe-
ne Flache und starten Sie ihn neu

STOP-Knopf Fehler

Die Displayabdeckung (23) ist
geoffnet, aber die STOP-Taste
(3) wurde nicht ausgelost

Driicken Sie die STOP-Taste (3), um die

Displayabdeckung (23) zu 6ffnen. Starten

Sie den Méahvorgang Uber das Bedienfeld

(2) neu:

- Uberpriifen Sie, dass sich die Displayab-
deckung (23) mit der STOP-Taste (3) frei
offnen und schlieBen lasst.

- Uberpriifen Sie die Funktionalitat der
STOP-Taste (3).

ausgelost.

PCB Ubertempe- Zu hohe / zu niedrige Akkutem-
ratur peratur bzw. Ubertemperatur
der Steuerung
- Bei einer Batterietemperatur | - Verlegen Sie die Arbeitszeit im Sommer
Uber 65 °C kehrt der Mahro- auf die frihen Morgenstunden und ver-
boter zur Ladestation (19) meiden Sie den Betrieb des Mahroboters
zurlick. wahrend der heiBen Stunden des Tages.
- Bei einer Batterietemperatur | - Nach dem Abkuhlen des Akkus bzw. der
Uber 45 °C oder unter 0 °C Steuerung in den zulassigen Tempera-
wird der Ladevorgang ge- turbereich, kehrt der Mahroboter auto-
stoppt und der M&hroboter matisch in den programmierten Betrieb
wartet an der Ladestation zurlick.
(19).
Regen - Der Regensensor (5) hat - Warten Sie bis der M&hroboter trocken ist.

- Eine detaillierte Beschreibung zum Sen-
sor ist in Kapitel 5.2 nachzulesen.

Sensorfehler -

Mahroboter wurde aufgrund
eines Sensorfehlers ange-
halten

Schalten Sie den Hauptschalter (7) aus
(OFF) und wieder ein (ON), um den Mahro-
boter neu zu starten.
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Fehlermeldung des Méahroboters im LCD Display (50)

eines Motorfehlers angehal-
ten

Fehler Mégliche Ursache Beseitigung
Motorfehler/ Mahroboter aufgrund eines Schalten Sie den Hauptschalter (7) aus
Motoriberstrom Uberstroms im Motor oder (OFF) und wieder ein (ON), um den Mahro-

boter neu zu starten.

- Prifen Sie die Hohe des Grases im Mah-
bereich und mahen Sie bei Bedarf mit
einem konventionellen Rasenmaher das
Gras auf unter 60 mm.

- Erhohen Sie die Schnitthdhe. Beginnen
Sie immer mit einer héheren Schnitthéhe
und reduzieren Sie diese in kleinen Schrit-
ten bis zur gewuinschten Hohe.

- Untersuchen Sie die Messerscheiben (11)
und Ré&der auf Verschmutzung und reini-
gen Sie diese Teile griundlich.

- Prifen Sie die Hinterrader und die Mes-
serscheibe (11) auf Blockaden. Falls Sie
diese Blockaden nicht I6sen kénnen,
wenden Sie sich an den zusténdigen Kun-
dendienst.

Betriebsfehler

Mahroboter wurde aufgrund
eines Betriebsfehlers ange-
halten

Schalten Sie den Hauptschalter (7) aus
(OFF) und wieder ein (ON), um den Mahro-
boter neu zu starten.

Fehlersuche

Fehler

Mégliche Ursache

Beseitigung

Der Mahroboter
steht im Mahbe-
reich.

Der Mahroboter
lasst sich nicht ein-
schalten.

Akkuspannung zu gering
Fehler am Stromkreis oder
der Elektronik

- Bringen Sie den Mé&hroboter zum Aufla-
den zur Ladestation (19) zurtick.

- Schalten Sie den Hauptschalter (7) an
(ON).

- Wenden Sie sich an den Kundendienst.

Der Mahroboter
kann nicht in die La-
destation fahren.

Ladestation (19) nicht korrekt
installiert.

Stellen Sie sicher, dass die LED-Anzeige

(21) an der Ladestation (19) griin leuchtet.

- Stellen Sie sicher, dass die Begren-
zungsdrahte (18) an der Ladestation (19)
angeschlossen sind und der vordere
Begrenzungsdraht (18) mittig unter der
Ladestation (19) verlegt ist.

- Stellen Sie sicher, dass die Ladestation

(19) korrekt positioniert ist.

Der Mé&hrobot